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Die angegebenen Daten dienen der Produkt-
beschreibung. Sollten auch Angaben zur
Verwendung gemacht werden, stellen diese nur
Anwendungsbeispiele und Vorschlage dar.
Katalogangaben sind keine zugesicherten
Eigenschaften. Die Angaben entbinden den
Verwender nicht von eigenen Beurteilungen und
Priifungen. Unsere Produkte unterliegen einem
natiirlichen VerschleiB- und Alterungsprozess.

© Alle Rechte bei Bosch Rexroth AG, auch fiir den
Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede
Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und
Weitergaberecht, bei uns.

Auf der Titelseite ist eine Beispielkonfiguration
abgebildet. Das ausgelieferte Produkt kann daher
von der Abbildung abweichen.

Originalanleitung.

The data specified above serves to describe the
product. If information is also provided regarding
the use, it only constitutes application examples
and suggestions. Catalog specifications are no
warranted properties. The information given does
not release the user from the obligation of own
judgmentand verification. Our products are
subject to a natural process of wear and aging.

© This document, as well as the data, speci-
fications, and other information set forth in it, are
the exclusive property of Bosch Rexroth AG. It
may not be reproduced or given to third parties
without its consent.

The title pages shows an exemplary configu-
ration. The supplied product may therefore vary
from the illustration.

Translation of the original instructions.

The original instructions have been prepared in
German.
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Zu dieser Dokumentation

1  Zudieser Dokumentation

HINWEIS

Veraltete Dokumentation!

Wenn Sie einen veralteten Stand der
vorliegenden sowie der erforderlichen und
erganzenden Dokumentationen verwenden,
kann dies zu fehlerhafter Montage und
Bedienung des Produkts fiihren.

P Stellen Sie sicher, dass Sie stets die
aktuelle Version aller Dokumentationen
besitzen und verwenden. Die aktuelle
Version der Dokumentation von Bosch-
Rexroth-Produkten finden Sie im
Medienverzeichnis:
http://www.boschrexroth.com/
medienverzeichnis

In diesem Kapitel finden Sie allgemeine
Informationen zur vorliegenden Anleitung.

1.1 Giiltigkeit der
Dokumentation

Diese Dokumentation gilt fiir Handschrauber
ErgoSpin und CC-ErgoSpin. Mit Schraub-
systemen bestehend aus Handschrauber
ErgoSpin und Kompaktsystem CS351E... oder
Modularsystem kénnen Sie dokumentations-
pflichtige Verschraubungen nach VDI/VDE 2862
Kategorie A ausfiihren. Mit CC-Schraub-
systemen bestehend aus Handschrauber CC-
ErgoSpin und einem Kompaktsystem CS351E...
oder CC-CS351E-D kénnen Sie dokumenta-
tionspflichtige Verschraubungen nach VDI/VDE
2862 Kategorie B ausfiihren.

BoschRexrothAG  9/176

Diese Dokumentation richtet sich an Personen,
die mit Montage, Inbetriebnahme, Wartung,
Storungsbeseitigung und Demontage von
Handschraubern ErgoSpin oder CC-ErgoSpin und
deren Komponenten beauftragt sind.

Diese Dokumentation enthalt wichtige Infor-
mationen, umHandschrauberErgoSpinoder CC-
ErgoSpin sicher und sachgerecht zu montieren,
zu transportieren, in Betrieb zu nehmen, zu
warten, zu demontieren und einfache Stérungen
selbst zu beseitigen.

P Lesen Sie diese Dokumentation vollstandig
und insbesondere das Kapitel
LSicherheitshinweise®, bevor Sie mitdem
Produkt arbeiten.

° Sicherheitshinweise zu den Rexroth-
B | Schraubsystemen und weitere
Hinweise zur Fehlerbehandlung
finden Sie in der Software, d. h. dem
Bediensystem, z. B.BS350/BS350
CC-ES (bis zur Uberfiihrung in den
BS350 Standard mit V2.400).

P Lesen Sie diese Dokumentation griindlich
und vollstandig, bevor Sie mit dem Produkt
arbeiten.

P Bewahren Sie die Dokumentation so auf, dass
sie jederzeit fiir alle Benutzer zugénglich ist.

P GebenSiedasProduktan Dritte stets zu-
sammen mit den erforderlichen Doku-
mentationen weiter.

DEUTSCH


http://www.boschrexroth.com/medienverzeichnis

10/176 Bosch Rexroth AG

Zu dieser Dokumentation

1.2 Erforderliche und ergan-
zende Dokumentationen

Handschrauber ErgoSpin und CC-ErgoSpin sind
Anlagenkomponenten.

» Nehmen Sie das Produkt erst in Betrieb,
wenn lhnen die mitdem Buchsymbol
gekennzeichneten Dokumentationen vor-
liegen und Sie diese verstanden und be-
achtet haben.

Tab.1: Erforderliche und ergdanzende Dokumentationen

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

Titel Dokumentnummer Dokumentart
[LL]) | Sicherheitshinweise fiir Rexroth- 3608870 2DE Sicherheitsvorschrift
Schraubsysteme
Dokumentation des Maschinen- oder
Anlagenherstellers
Anleitungen der {ibrigen Anlagenkomponenten
Allgemein giiltige, gesetzliche und sonstige ver-
bindliche Regelungen der europaischen und nati-
onalen Gesetzgebung
Vorschriften zur Unfallverhiitung und zum Umwelt-
schutz, die in lhrem Land gelten
[LL]) | DIN 13 Blatt 13

Erforderliche und erganzende Dokumentationen
von Rexroth finden Sie im Medienverzeichnis:
http://www.boschrexroth.com/medienver-
zeichnis

D Weitere Hinweise zur Projektierung
B | finden Sieinder Projektierungs-
anleitung des Rexroth-Schraub-
systems. Hinweise zur Inbetrieb-
nahme finden Sie in der Online-Hilfe
des Bediensystems.
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Zu dieser Dokumentation

1.3 Darstellung von
Informationen

Damit Sie mit dieser Dokumentation schnell und
sicher mit Ihrem Produkt arbeiten konnen,
werden einheitliche Sicherheitshinweise,
Symbole, Begriffe und Abkiirzungen verwendet.
Zum besseren Verstandnis sind diese in den
folgenden Abschnitten erklart.

1.3.1 Sicherheitshinweise

In dieser Dokumentation stehen Sicherheits-
hinweise vor einer Handlungsabfolge, beider die

GefahrvonPersonen-oder Sachschaden besteht.

Die beschriebenen MaBnahmen zur
Gefahrenabwehr miissen eingehalten werden.

Tab.2: Gefahrenklassen nach ANSI 2535.6-2006

Warnzeichen, Signalwort

/\ VORSICHT

Bosch Rexroth AG

Sicherheitshinweise sind wie folgt aufgebaut:

Art der Gefahr
Folgen bei Nichtbeachtung
» Gefahrenabwehr

11/176

« Warnzeichen: macht auf die Gefahr auf-
merksam

« Signalwort: gibt die Schwere der Gefahran,
siehe Tab. 2 auf Seite 11

 Artder Gefahr: benennt die Art oder Quelle

der Gefahr

* Folgen: beschreibt die Folgen bei Nicht-
beachtung

 Abwehr: gibt an, wie man die Gefahr umgehen

kann

Bedeutung

kennzeichnet eine gefahrliche Situation, in der Tod
oder schwere Korperverletzung eintreten werden, wenn
sie nicht vermieden wird.

kennzeichnet eine gefahrliche Situation, in der Tod
oder schwere Korperverletzung eintreten konnen, wenn
sie nicht vermieden wird.

kennzeichnet eine gefahrliche Situation, in der leichte

bis mittelschwere Korperverletzungen eintreten konnen,

wenn sie nicht vermieden wird.

Sachschaden: Das Produkt oder die Umgebung
konnen beschadigt werden.

DEUTSCH
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Zu dieser Dokumentation

1.3.2 Symbole

Die folgenden Symbole kennzeichnen Hinweise,
die nicht sicherheitsrelevant sind, jedochdie
Verstandlichkeit der Dokumentation erhohen.

Tab.3: Bedeutung der Symbole

Symbol Bedeutung

P Wenn diese Information nicht beachtet
]_ wird, kann das Produkt nicht optimal
genutzt bzw. betrieben werden.

| 2 Handlungsschritt

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

1.3.3 Bezeichnungen

In dieser Dokumentation werden folgende
Bezeichnungen verwendet:

Tab.4: Bezeichnungen

Bezeichnung

BS

Bedeutung

Bediensystem (Bediensystem):
Bedienprogramm des
Schraubsystems

CS351E...

Compact System 351 ErgoSpin
(Kompaktsystem 351 ErgoSpin):
Einkanal-Schraubsystem fiir
ErgoSpin und CC-ErgoSpin

CC-CS351E-D

Einkanal-Schraubsystem fiir
CC-ErgoSpin

CC-ErgoSpin

Current Control (Stromsteue-
rung): Stromgesteuerter
ErgoSpin Handschrauber

ESA

ErgoSpin right-angle nutrunner:
ErgoSpin Winkelschrauber

CC-ESA

Stromgesteuerter ErgoSpin
Winkelschrauber

ESM

ErgoSpin Mittelgriffschrauber:
ErgoSpin Mittelgriffschrauber

CC-ESM

Stromgesteuerter ErgoSpin
Mittelgriffschrauber

ESV

ErgoSpin VarioLine: ErgoSpin
Geradschrauber ohne Abtrieb
mit spielfreier Stirnverzahnung

CC-ESV

Stromgesteuerter ErgoSpin
Geradschrauberohne Abtrieb
mit spielfreier Stirnverzahnung
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Sicherheitshinweise

1.3.4 Abkiirzungen
In dieser Dokumentation werden folgende
Abkiirzungen verwendet:

Tah.5: Abkiirzungen

Abkiirzung Bedeutung

DIN Deutsches Institut fiir
Normung

BoschRexrothAG  13/176

2  Sicherheitshinweise

2.1  Aligemeine Sicherheits-
hinweise fiir Elektro-
werkzeuge

/\ WARNUNG

EMV Elektromagnetische
Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

ISO International Organization for
Standardization (deutsch:
Internationale Organisation fiir
Normung)

NEC National Electric Code
(deutsch: Nationale Vor-
schriften fiir Elektrik)

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise,
Anweisungen, Bebilderungen und
technischen Daten, mit denen dieses
Elektrowerkzeug versehen ist.
Versaumnisse bei der Einhaltung der
Sicherheitshinweise und Anweisungen kénnen
elektrischen Schlag, Brand und/ oder schwere
Verletzungen verursachen.

NEMA National Electrical Manu-
facturers Association
(deutsch: Nationale Vereini-
gung der Hersteller von
elektrischen Anlagen)

PELV Protective Extra Low Voltage
(deutsch: Schutz durch
Schutzkleinspannung)

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fiir die Zukunft auf.

Der in den Sicherheitshinweisen verwendete
Begriff ,,Elektrowerkzeug” bezieht sich auf
netzbetriebene Elektrowerkzeuge (mit Netz-
leitung) und auf akkubetriebene Elektro-
werkzeuge (ohne Netzleitung).

DEUTSCH
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Sicherheitshinweise

2.2 Arbeitsplatzsicherheit

p Halten Sie Ihren Arbeitshereich sauber
und gut beleuchtet. Unordnung oder
unbeleuchtete Arbeitsbereiche konnen zu
Unfallen fiihren.

P Arbeiten Sie mit dem Elektrowerkzeug
nicht in explosionsgefihrdeter
Umgebung, in der sich brennbare
Fliissigkeiten, Gase oder Staube
befinden. Elektrowerkzeuge erzeugen
Funken, die den Staub oder die Dampfe
entziinden konnen.

» Halten Sie Kinder und andere Perso-
nen wahrend der Benutzung des
Elektrowerkzeugs fern. Bei Ablenkung
konnen Sie die Kontrolle iiber das
Elektrowerkzeug verlieren.

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

2.3 Elektrische Sicherheit

» Der Anschlussstecker des
Elektrowerkzeuges muss in die Steckdose
passen. Der Stecker darf in keiner Weise
verandert werden. Verwenden Sie keine
Adapterstecker gemeinsam mit
schutzgeerdeten Elektrowerkzeugen.
Unveranderte Stecker und passende
Steckdosen verringern das Risiko eines
elektrischen Schlages.

» Vermeiden Sie Korperkontakt mit
geerdeten Oberflichen wie von Rohren,
Heizungen, Herden und Kiihlschranken.
Es besteht ein erhohtes Risiko durch elek-
trischen Schlag, wenn Ihr Korper geerdet ist.

P Halten Sie Elektrowerkzeuge von Regen
und Nasse fern. Das Eindringen von Wasser
in ein Elektrowerkzeug erhéht das Risiko
eines elektrischen Schlages.

» Zweckentfremden Sie die Anschluss-
leitung nicht, um das Elektrowerkzeug zu
tragen, aufzuhdngen oder um den Stecker
aus der Steckdose zu ziehen. Halten Sie
die Anschlussleitung fern von Hitze, 0,
scharfen Kanten oder sich bewegenden
Teilen. Beschadigte oder verwickelte
Anschlussleitungen erhohen das Risiko
eines elektrischen Schlages.

» Wenn Sie mit einem Elektrowerkzeug im
Freien arbeiten, verwenden Sie nur
Verlangerungskabel, die auch fiir den
AuBenbereich geeignet sind. Die
Anwendung einer fiir den AuBenbereich
geeigneten Verlangerungsleitung verringert
das Risiko eines elektrischen Schlages.

» Wenn der Betrieb des Elektrowerkzeuges
in feuchter Umgebung nicht vermeidbar
ist, verwenden Sie einen Fehlerstrom-
schutzschalter. Der Einsatz eines
Fehlerstromschutzschalters vermindert das
Risiko eines elektrischen Schlages.
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Sicherheitshinweise
2.4 Sicherheit von Personen

» Seien Sie aufmerksam, achten Sie darauf,
was Sie tun, und gehen Sie mit Vernunft an
die Arbeit mit einem Elektrowerkzeug.
Benutzen Sie kein Elektrowerkzeug, wenn
Sie miide sind oder unter dem Einfluss von
Drogen, Alkohol oder Medikamenten
stehen. Ein Moment der Unachtsamkeit
beim Gebrauch des Elektrowerkzeuges kann
zu ernsthaften Verletzungen fiihren.

p Tragen Sie personliche Schutzausriistung
und immer eine Schutzbrille. Das Tragen
personlicher Schutzausriistung, wie Staub-
maske, rutschfeste Sicherheitsschuhe,
Schutzhelm oder Gehérschutz, je nach Art
und Einsatz des Elektrowerkzeuges,
verringert das Risiko von Verletzungen.

» Vermeiden Sie eine unbeabsichtigte
Inbetriebnahme. Vergewissern Sie sich,
dass das Elektrowerkzeug ausgeschaltet
ist, bevor Sie es an die Stromversorgung
und/oder den Akku anschlieBen, es
aufnehmen oder tragen. Wenn Sie beim
Tragen des Elektrowerkzeuges den Finger am
Schalter haben oder das Gerat eingeschaltet
an die Stromversorgung anschlieBen, kann
dies zu Unfallen fiihren.

» Entfernen Sie Einstellwerkzeuge oder
Schraubenschliissel, bevor Sie das
Elektrowerkzeug einschalten. Ein Werk-
zeug oder Schliissel, der sich in einem
drehenden Gerateteil befindet, kann zu
Verletzungen fiihren.

» Vermeiden Sie eine abnormale Korper-
haltung. Sorgen Sie fiir einen sicheren
Stand und halten Sie jederzeit das
Gleichgewicht. Dadurch konnen Sie das
Elektrowerkzeug in unerwarteten Situationen
besser kontrollieren.

Bosch RexrothAG  15/176

P Tragen Sie geeignete Kleidung. Tragen Sie

keine weite Kleidung oder Schmuck. Halten
Sie Haare und Kleidung fern von sich
bewegenden Teilen. Lockere Kleidung,
Schmuck oder lange Haare kdnnen von sich
bewegenden Teilen erfasst werden.

Wenn Staubabsaug- und -
auffangeinrichtungen montiert werden
konnen, sind diese anzuschlieen und
richtig zu verwenden.Verwendung einer
Staubabsaugung kann Gefahrdungen durch
Staub verringern.

Wiegen Sie sich nicht in falscher Sicher-
heit und setzen Sie sich nicht iiber die
Sicherheitsregeln fiir Elektrowerkzeuge
hinweg, auch wenn Sie nach vielfachem
Gebrauch mit dem Elektrowerkzeug
vertraut sind.Achtloses Handeln kann
binnen Sekundenbruchteilen zu schweren
Verletzungen fihren.

DEUTSCH
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Sicherheitshinweise

2.5 Verwendungund
Behandlung des
Elektrowerkzeuges

» Uberlasten Sie das Elektrowerkzeug nicht.
Verwenden Sie fiir lhre Arbeit das dafiir
bestimmte Elektrowerkzeug. Mit dem
passenden Elektrowerkzeug arbeiten Sie
besser und sicherer im angegebenen
Leistungsbereich.

» Benutzen Sie kein Elektrowerkzeug,
dessen Schalter defekt ist. Ein
Elektrowerkzeug, dass sich nicht mehr ein-
oder ausschalten lasst, ist gefahrlich und
muss repariert werden.

P Ziehen Sie den Stecker aus der Steckdose
und/oder entfernen Sie einen abnehm-
baren Akku, bevor Sie Gerateein-
stellungen vornehmen, Einsatzwerk-
zeugteile wechseln oder das Elektro-
werkzeug weglegen. Diese Vorsichts-
maBnahme verhindert den unbeabsichtigten
Start des Elektrowerkzeuges.

» Bewahren Sie unbenutzte Elektro-
werkzeuge auBerhalb der Reichweite von
Kindern auf. Lassen Sie keine Personen
das Elektrowerkzeug benutzen, die mit
diesem nicht vertraut sind oder diese
Anweisungen nicht gelesen haben.
Elektrowerkzeuge sind gefahrlich, wenn sie
von unerfahrenen Personen benutzt werden.

» Pflegen Sie Elektrowerkzeuge und
Einsatzwerkzeug mit Sorgfalt.
Kontrollieren Sie, ob bewegliche Teile
einwandfrei funktionieren und nicht
klemmen, ob Teile gebrochen oder so
beschadigt sind, dass die Funktion des
Elektrowerkzeuges beeintrachtigt ist.
Lassen Sie beschadigte Teile vor dem Einsatz
des Gerates reparieren. Viele Unfalle haben
ihre Ursache in schlecht gewarteten
Elektrowerkzeugen.
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P Halten Sie Schneidwerkzeuge scharf und

sauber. Sorgfiltig gepflegte Schneidwerk-
zeuge mit scharfen Schneidkanten ver-
klemmen sich weniger und sind leichter zu
fihren.

Verwenden Sie Elektrowerkzeug, Zubehar,
Einsatzwerkzeuge usw. entsprechend
diesen Anweisungen. Beriicksichtigen Sie
dabei die Arbeitshedingungen und die
auszufiihrende Tatigkeit. Der Gebrauch von
Elektrowerkzeugen fiir andere als die
vorgesehenen Anwendungen kann zu
gefahrlichen Situationen fiihren.

Halten Sie Griffe und Griffflichen trocken,
sauber und frei von Ol und Fett. Rutschige
Griffe und Griffflachen erlauben keine sichere
Bedienung und Kontrolle des Elektrowerk-
zeugs in unvorhergesehenen Situationen.
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Sicherheitshinweise

2.6 Service

» Lassen Sie lhr Elektrowerkzeug nur von
qualifiziertem Fachpersonal und nur mit
Original-Ersatzteilen reparieren. Damit
wird sichergestellt, dass die Sicherheit des
Elektrowerkzeuges erhalten bleibt.

BoschRexrothAG  17/176

2.7 Sicherheitshinweise fiir
Schrauber

P Halten Sie das Elektrowerkzeug an den
isolierten Griffflichen, wenn Sie Arbeiten
ausfiihren, bei denen die Schraube
verborgene Stromleitungen treffen kann.
Der Kontakt der Schraube mit einer
spannungsfiihrenden Leitung kann auch
metallene Gerateteile unter Spannung setzen
und zu einem elektrischen Schlag fiihren.

» Verwenden Sie geeignete Suchgerite, um
verborgene Versorgungsleitungen
aufzuspiiren, oder ziehen Sie die ortliche
Versorgungsgesellschaft hinzu. Kontakt
mit Elektroleitungen kann zu Feuer und
elektrischem Schlag fiihren. Beschadigung
einer Gasleitung kann zur Explosion fiihren.
Eindringen in eine Wasserleitung verursacht
Sachbeschadigung.

» Halten Sie das Elektrowerkzeug gut fest.
Beim Festziehen und Lésen von Schrauben
kénnen kurzzeitig hohe Reaktionsmomente
auftreten.

» Sichern Sie das Werkstiick. Ein mit
Spannvorrichtungen oder Schraubstock
festgehaltenes Werkstiick ist sicherer
gehalten als mit lhrer Hand.

» Warten Sie, bis das Elektrowerkzeug zum
Stillstand gekommen ist, bevor Sie es
ablegen. Das Einsatzwerkzeug kann sich
verhaken und zum Verlust der Kontrolle {iber
das Elektrowerkzeug fiihren.

P Schalten Sie das Elektrowerkzeug sofort
aus, wenn das Einsatzwerkzeug blockiert.
Seien Sie auf hohe Reaktionsmomente
gefasst, die einen Riickschlag verursachen.
Das Einsatzwerkzeug blockiert, wenn das
Elektrowerkzeug iiberlastet wird oder es im zu
bearbeitenden Werkstiick verkantet.

DEUTSCH
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Sicherheitshinweise

/\ WARNUNG

Der beim Schmirgeln, Sagen, Schleifen,
Bohren und dhnlichen Titigkeiten
entstehende Staub kann krebserzeugend,
fruchtschidigend oder erbgutverandernd
wirken.

Einige der in diesen Stauben enthaltenen Stoffe
sind:

Bleiin bleihaltigen Farben und Lacken;
kristalline Kieselerde in Ziegeln, Zement und
anderen Maurerarbeiten; Arsen und Chromat in
chemisch behandeltem Holz. Das Risiko einer
Erkrankung hangt davon ab, wie oft Sie diesen
Stoffen ausgesetzt sind. Um die Gefahr zu
reduzieren, sollten Sie nur in gut beliifteten
Raumen mit entsprechender Schutzausriistung
arbeiten (z. B. mit speziell konstruierten
Atemschutzgeraten, die auch kleinste
Staubpartikel herausfiltern).

» Verwenden Sie nur einwandfreie, nicht
verschlissene Einsatzwerkzeuge. Defekte
Einsatzwerkzeuge konnen beispielsweise
brechen und zu Verletzungen und
Sachschaden fiihren.

P Achten Sie beim Einsetzen eines
Einsatzwerkzeugs darauf, dass es fest
auf der Werkzeugaufnahme sitzt. Wenn
das Einsatzwerkzeug nicht fest mit der
Werkzeugaufnahme verbunden ist, kann es
sich wieder I6sen und nicht mehr
kontrolliert werden.

u  Seien Sie beim Eindrehen langer Schrauben
vorsichtig, es besteht Abrutschgefahr je
nach Schraubenart und verwendetem
Einsatzwerkzeug. Lange Schrauben konnen
hdufig nicht so gut kontrolliert werden und es
besteht die Gefahr, dass Sie beim Eindrehen
abrutschen und sich verletzen.

>

>
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Achten Sie auf die eingestellte
Drehrichtung, bevor Sie das
Elektrowerkzeug einschalten.Wenn Sie
beispielsweise eine Schraube l6sen wollen
und die Drehrichtung ist so eingestellt, dass
die Schraube eingedreht wird, kann es zu
einer heftigen unkontrollierten Bewegung
des Elektrowerkzeugs kommen.

Beachten Sie alle Hinweise auf dem
Elektrowerkzeug.

Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften
und -bestimmungen des Landes, in dem
das Elektrowerkzeug eingesetzt/
angewendet wird.

Beachten Sie die giiltigen Vorschriften zur
Unfallverhiitung und zum Umweltschutz.

Halten Sie die in der
Produktdokumentation angegebenen
technischen Daten und
Umgebungsbhedingungen ein.

Setzen Sie ein Elektrowerkzeug nur dann
ein, wenn diese Verwendung ausdriicklich
in der Dokumentation des Produktes
spezifiziert und erlaubt ist. Wenn in
sicherheitsrelewanten Anwendungen
ungeeignete Elektrowerkzeuge eingebaut
oder verwendet werden, kénnen
unbeabsichtigte Betriebszustande in der
Anwendung auftreten, die Personen- und/
oder Sachschaden verursachen kénnen.

Verwenden Sie Elektrowerkzeuge nur in
technisch einwandfreiem Zustand.

Sie diirfen das Elektrowerkzeug erst dann
in Betrieb nehmen, wenn festgestellt
wurde, dass das Endprodukt
(beispielsweise eine Maschine oder
Anlage), in das die Rexroth-Produkte
eingebaut sind, den linderspezifischen
Bedingungen, Sicherheitsvorschriften und
Normen der Anwendung entspricht.
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2.8  Schutz vor gefahrlichen
Bewegungen

Gefahrliche Bewegungen kénnen durch fehler-
hafte Ansteuerung von angeschlossenen Motoren
verursacht werden. Die Ursachen kénnen
verschiedenster Art sein:

« unsaubere oder fehlerhafte Verdrahtung oder
Verkabelung

« Fehler bei der Bedienung der Komponenten

« falsche Eingabe von Parametern vor der In-
betriebnahme

« Fehlerin den Messwert- und Signalgebern
« defekte Komponenten
« Fehlerin der Software

Diese Fehler konnen unmittelbar nach dem
Einschalten oder nach einer unbestimmten
Zeitdauer im Betrieb auftreten.

Die Uberwachungen in den Antriebskomponen-
ten schlieBen eine Fehlfunktion in den ange-
schlossenen Antrieben weitestgehend aus. Im
Hinblick auf den Personenschutz, insbesondere
der Gefahr der Kérperverletzung und/ oder
Sachschaden, darf auf diesen Sachverhalt nicht
allein vertraut werden. Bis zum Wirksamwerden
der eingebauten Uberwachungen ist auf jeden
Fall mit einer fehlerhaften Antriebsbewegung zu
rechnen, deren MaB von der Art der Steuerung
und des Betriebszustandes abhangen.

19/176
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Sicherheitshinweise

GEFAHR

Gefahr bringende Bewegungen!
Lebensgefahr, Verletzungsgefahr, schwere Korperverletzung oder Sachschaden!

P Stellen Sie den Personenschutz sicher. Dies erreichen Sie entweder durch Uberwachungen
oder durch MaBnahmen, die anlagenseitig ibergeordnet sind.

» Die MaBnahmen sind abhéngig von den spezifischen Gegebenheiten der Anlage und gehen aus
einer Gefahren- und Fehleranalyse hervor. Die fiir die Anlage geltenden Sicherheitsbe-
stimmungen sind hierbei mit einzubeziehen. Durch Ausschalten, Umgehen oder fehlendes
Aktivieren von Sicherheitseinrichtungen konnen willkiirliche Bewegungen der Maschine oder
andere Fehlfunktionen auftreten.

P Den Betrieb von Hochfrequenz-, Fernsteuer- und Funkgeraten in der Nahe der Gerateelektronik
und deren Zuleitungen vermeiden. Wenn ein Gebrauch dieser Gerate unvermeidlich ist, vor der
Erstinbetriebnahme das System und die Anlage auf mogliche Fehlfunktionen in allen
Gebrauchslagen priifen. Im Bedarfsfalle ist eine spezielle EMV-Priifung der Anlage notwendig.

» Verwenden Sie eine Drehmomentabstiitzung, wenn Verschraubungen mit hdheren
Drehmomenten durchgefiihrt werden sollen.

P Wenn der Handschrauber stationar eingesetzt wird:

— Kein Aufenthaltim Bewegungsbereich der Maschine und Maschinenteile. Mogliche
MaBnahmen gegen unbeabsichtigten Zugang von Personen sind z. B. Schutzzaun,
Schutzgitter, Schutzabdeckung oder Lichtschranken.

— Ausreichende Festigkeit der Zdune und Abdeckungen gegen die maximal mogliche
Bewegungsenergie.

— Not-Halt-Schalter leicht zuganglich in unmittelbarer Nahe anordnen. Die Funktion der Not-
Halt-Einrichtung vor der Inbetriebnahme priifen. Das Gerat bei Fehlfunktion des Not-Halt-
Schalters nicht betreiben.

— Sicherung gegen unbeabsichtigten Anlauf durch Verwendung eines Not-Halt-Kreises.

— Vor dem Zugriff oder Zutritt in den Gefahrenbereich die Antriebe sicher zum Stillstand
bringen.

— Vertikale Achsen gegen Herabfallen oder Absinken nach Abschalten des Motors zusatzlich
sichern durch mechanische Verriegelung der vertikalen Achse, externe Brems-/ Fang-/
Klemmeinrichtung und ausreichenden Gewichtsausgleich der Achse.

— Elektrische Ausriistung iiber den Hauptschalter spannungsfrei schalten und gegen
Wiedereinschalten sichern bei: Wartungsarbeiten und Instandsetzung, Reinigungsarbeiten
und langen Betriebsunterbrechungen.
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2.9 BestimmungsgemalBe
Verwendung

Bei einem Handschrauber ErgoSpin/ CC-ErgSpin
handelt es sich um eine unvollstandige Maschine
im Sinne der derzeit giiltigen Maschinenricht-
linie, siehe ,Einbauerklarung” ab Seite 49.

Sie dirfen das Produkt wie folgt einsetzen:
 zum Einbau in eine unvollstandige Maschine,
oder in eine Maschine bzw. Anlage

« zur Durchfiihrung von Verschraubungen, die
einen ununterbrochenen Drehmomentverlauf
erfordern.

° Dieses Produkt ist nicht geeignet fiir
1 Verschraubungsprozesse, die ein
schrittweises Eindrehen der
Verbindungselemente voraussetzen,
z. B. Schlagschrauber.

Das Produkt ist fiir den industriellen Gebrauch
und nicht fiir die private Verwendung bestimmt.

Das Produkt darf erst in Betrieb genommen
werden, wenn es in die Anlage, fiir die es be-
stimmt ist, eingebaut ist und diese die Anfor-
derungen der EU-Maschinenrichtlinie vollstandig
erfiillt. Halten Sie die in den technischen Daten
genannten Betriebsbedingungen und
Leistungsgrenzen ein.

Der Betrieb des Handschraubers ist nur bei
Einhaltung der nationalen Vorschriften zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) fiir
denvorliegenden Anwendungsfall erlaubt.

° Hinweise fiir eine EMV-gerechte
1 Installation sind der zugehdrigen
Dokumentation der jeweiligen
Komponente zu entnehmen.
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In Rexroth-Schraubsystemen diirfen nur Zu-
behor- und Anbauteile benutzt werden, die fiir
Rexroth-Schraubsysteme zugelassen sind. Nicht
zugelassene Komponenten diirfen weder
angebaut noch angeschlossen werden. Gleiches
gilt fiir Kabel und Leitungen, die zum Rexroth-
Schraubsystem gehdren. Andernfalls ist die
Funktions- und Systemsicherheit gefahrdet.

Die bestimmungsgemaBe Verwendung schlieBt
auch ein, dass Sie diese Dokumentation und
insbesondere das Kapitel ,Sicherheitshinweise*
vollstandig gelesen und verstanden haben.

DEUTSCH
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2.10 Nicht bestimmungs-
gemaBe Verwendung

Jeder andere Gebrauch

« alsinder bestimmungsgemaBen Verwendung
beschrieben und

« alsin den jeweiligen Dokumentationen be-
schrieben

ist nicht bestimmungsgemaB und deshalb

unzulassig.

Fiir Schaden beinichtbestimmungsgemaBer
Verwendung iibernimmt die Bosch Rexroth AG

keine Haftung. Die Risiken bei nicht bestimmungs-
gemaBer Verwendung liegen allein beim Benutzer.

Zur nicht bestimmungsgemaBen Verwendung des
Produkts und, falls vorhanden, seiner
Komponenten gehort:

* dass es Betriebsbedingungen ausgesetzt wird,
die die vorgeschriebenen Umgebungsbedin-
gungen nicht erfillen. Untersagt sind z.B. der
Betrieb unter Wasser, bei hoher Luftfeuchtig-
keit, unter extremen Temperaturschwan-
kungen oder extremen Maximaltemperaturen.

« dass es bei Anwendungen eingesetzt wird, die
von der Bosch Rexroth AG nicht ausdriicklich
freigegeben sind. Beachten Sie hierzu
unbedingt die Aussagen in den Sicherheits-
hinweisen der jeweiligen Dokumentation!

« die bauliche Veranderung, die den Original-
zustand zerstort.

« die unsachgemaBe Programmierung oder
Konfiguration des Schraubsystems.
Die Verantwortung und Risiken fiir die Pro-
grammierung und Konfiguration des
Schraubsystems liegen allein beim Anwender.
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2.11 Qualifikation des

Personals

Montage, Inbetriebnahme, Wartung, Storungs-
beseitigung und Demontage dieses Rexroth-
Produkts sowie der Umgang mit dem Produkt
erfordern grundlegende Kenntnisse der Elektrik
und Mechanik sowie Kenntnisse der zugehdrigen
Fachbegriffe.

Um die sichere Verwendung zu gewahrleisten,
diirfen die genannten Tatigkeiten daher nurvon
einerentsprechenden Fachkraft oder einer
unterwiesenen Person unter Leitung einer
Fachkraft durchgefiihrt werden.

Mit anderen Worten, nur entsprechend aus-
gebildetes und qualifiziertes Personal darfan
diesem Produkt oder in dessen Nahe bei
Montage, Inbetriebnahme, Wartung,
Storungsbeseitigung und Demontage arbeiten.

Eine Fachkraft

« ist, wer aufgrund seiner fachlichen
Ausbildung, seiner Kenntnisse und
Erfahrungen sowie seiner Kenntnisseder
einschlagigen Bestimmungen die ihm
ibertragenen Arbeiten beurteilen, mogliche
Gefahren erkennen und geeignete
SicherheitsmaBnahmen treffen kann.

 muss die einschlagigen fachspezifischen
Regeln einhalten.

« muss ausgebildet, unterwiesen und berechtigt
sein, Stromkreise und Gerate gemaB den
Bestimmungen der Sicherheitstechnik ein-
und auszuschalten, zu erden und gemaB den
Arbeitsanforderungen zweckmaBig zu
kennzeichnen.

muss mit allen Warnungen und Vorsichts-
maBnahmen gemaB dieser Dokumentation und
der Dokumentation der jeweiligen Kompo-
nente ausreichend vertraut sein und deren
Inhalt verstehen.

muss eine angemessene Sicherheitsaus-
ristung besitzen und in erster Hilfe geschult
sein.
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3 Lieferumfang

ESA...S/ CC-ESA...S
Winkelschrauber mit Winkelkopf

ESA...G

Winkelschrauber mit kunststoffummanteltem
Winkelkopf

ESV/CC-ESV

Basismaschine ohne Abtrieb mit spielfreier
Stirnverzahnung

ESM/ CC-ESM
Mittelgriffschrauber mit integrierter Schraub-
stellenbeleuchtung

Neben den Standardabtrieben kénnen fir ESV/

CC-ESV und ESM0O25HT/ CC-ESM0O25HT auch

Sonderkomponenten, z. B. Planetengetriebe fiir

hohe Drehmomente, gefertigt und verwendet
werden.

Zum Lieferumfang gehort dariiber hinaus die

Montageanleitung zum Handschrauber ErgoSpin/

CC-ErgoSpin.

4

Bosch Rexroth AG

Zu diesem Produkt

4.1 Symbole am Produkt
Tab.6: Bedeutung der Symbole

Symbol

Bedeutung

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise
und Anweisungen. Versaumnisse bei
der Einhaltung der Sicherheits-
hinweise und Anweisungen konnen
elektrischen Schlag, Brand und/oder
schwere Verletzungen verursachen.

23/176

GemaB europaischen Richtlinien
miissen nicht mehr gebrauchsfahige
Elektrowerkzeuge und defekte oder
verbrauchte Akkus/Batterien getrennt
gesammelt und einer
umweltgerechten Wiederverwendung
zugefiihrt werden.

DEUTSCH
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Zu diesem Produkt

4.2 Abgebildete Komponenten

Die Nummerierung der abgebildeten Kompo-
nenten bezieht sich auf die Darstellung der
Handschrauber auf den Grafikseiten.

(1) Werkzeugaufnahme (AuBenvierkant) mit
Sicherungsstift

) Abtrieb (z. B. Winkelkopf)

) Flansch des Abtriebs

) Uberwurfmutter

) Start-Schalter

) Status-Anzeige

) Tool-Button

) Drehrichtungsumschalter ESA/ ESV/

CC-ESA/ CC-ESV

9) Drehrichtungsumschalter ESM/ CC-ESM

10) Handgriff

11) Elektrischer Anschluss

12) Schraubstellenbeleuchtung

13) Adapter fiir Handhabungsgerate

14) Schnittstelle Rexroth Schraubsystem

15) Anschlussleitung ErgoSpin

16) Freidrehbarer Winkelstecker

17) Einsatzwerkzeug (z. B. Schraubernuss)

18) Sicherungsstift

19)

20) Montagehilfe

21)

22)

Schiebehiilse Schnellwechselfutter
Hakenschliissel
Griffflache

Abgebildetes oder beschriebenes Zubehor
gehort teilweise nicht zum Lieferumfang.
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5 Transport und Lagerung

Halten Sie bei Lagerung und Transport in jedem
Fall die Umgebungsbedingungen ein, die in den
technischen Daten dieses Produkts angegeben
sind. Information zu den technischen Daten
finden sie im entsprechenden Abschnitt dieser
Anleitung.
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Montage
6 Montage
/\ VORSICHT
A VORSICHT UnsachgemiBe Handhabung!
Handhabung und Montage/Demontage
Falsche Montage/Demontage des Produkts bestimmter Teile und Komponenten in unge-
moglich! eigneter Art und Weise kann unter ungiinsti-

gen Bedingungen zu Verletzungen fiihren.
Korperverletzung durch Quetschen, Scheren,
Schneiden, StoBen!

Verletzungsgefahr und Gerateschadenim
spateren Betrieb.

» Montieren/Demontieren Sie das Produkt

nach den fo|genden Angaben inder » Die aIIgemeinen Errichtungs- und Si-
korrekten Reihenfolge. cherheitsvorschriften zu Handhabung

P DasProdukt darf ausschlieBlich durch und.Montage/ Demontage beachten.
qualifiziertes Personal montiert/de- > Geeignete Montage-/Demontage und
montiert werden. Transporteinrichtungen verwenden.

p Handschrauber nicht in einen » Einklemmungen und Quetschungen durch
Schraubstock o. A. einspannen. geeignete Vorkehrungen vorbeugen.

P Ziehen Sie den Stecker aus der Buchse > Nur geeignetes Werkzeug verwenden.
bevor Sie Zubehdrteile montieren/ P Sofern vorgeschrieben, Spezialwerkzeug
demontieren. benutzen.

P Werkzeuge fachgerecht einsetzen.
A VORSICHT P Wenn erforderlich, geeignete Schutz-
ausstattungen (z. B. Schutzbrillen, Si-
Fehlende Drehmomentenabstiitzung beim cherheitsschuhe, Schutzhandschuhe)
Handschrauber, wenn hohe Drehmomente benutzen.
auftreten! P Nicht unter hingenden Lasten aufhalten.
Wenn Verschraubungen mit héheren Drehmo- > Kabel und Leitungen unter Einhaltung der

menten mit einem Handschrauber durchge-
fiihrt werden, kann es aufgrund der wirkenden
Krafte zu Verletzungen, insbesondere an den

zulassigen Biegeradien so verlegen, dass
diese nicht beschadigt werden und
niemand dariiber stolpern kann.

Gelenken, kommen (siehe auch EN 11148 und
EN 1005 in aktueller Fassung).
Empfehlungen:

» Montieren und verwenden Sie bei einem
Winkelschrauber eine Drehmomentab-
stiitzung ab einem Drehmoment von 40 Nm.

» Montieren und verwenden Sie bei einem
Mittelgriffschrauber eine Drehmomentab-
stiitzung ab einem Drehmoment von 10 Nm.

p Beachten Sie dariiber hinaus die
landesspezifischen und/oder betrieblichen
Vorschriften.

DEUTSCH
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Die folgenden Montagetatigkeiten sind not-

wendig vor Inbetriebnahme des Handschraubers:

ESV/CC-ESV

P Abtrieb bzw. Abtriebsadapter montieren.
P Ggf. Zubehdrteile anbringen.

p Beistationdrem Einsatz den Handschrauber
auf einer Montageplatte befestigen.

P Anschlussleitung ErgoSpin anschlieBen.

ESA/CC-ESA
P Ggf. Winkelkopf verstellen.
P Ggf. Zubehorteile anbringen.

» Beistationdrem Einsatz den Handschrauber
auf einer Montageplatte befestigen.

P Anschlussleitung ErgoSpin anschlieBen.

ESM...QD/ ESM...SD/ CC-ESM...QD
P Ggf. Zubehorteile anbringen.
P Anschlussleitung ErgoSpin anschlieBen.

ESMO25HT

» Abtrieb montieren.

P Ggf. Zubehorteile anbringen.

P Anschlussleitung ErgoSpin anschlieBen.
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6.1 Montage Abtrieb

° 24 unterschiedliche Positionen in
B 15°Schritten sind méglich.

ESV/ CC-ESV (siehe Bild A)

Bei diesen Handschraubern muss zuerst ein
passender Abtrieb bzw. Abtriebsadapter
montiert werden (siehe, Abtriebefiir ESV*
ab Seite 41).

Notwendiges Werkzeug:

 Hakenschliissel mit Gelenk DIN 1810 Form
B, Muttern-AuBen-Durchmesser
35-60 mm, Zapfen-Durchmesser 4 mm
 Montagehilfe ESWM 3 608 876 473

P> Abtrieb (2) auf Schrauberkorper in ge-
wiinschter Position aufstecken.

» Uberwurfmutter (4) aufdrehen. Darauf
achten, dass diese nicht verkantet.

P Montagehilfe (20) in Schraubstock o. A.
einspannen.

» Uberwurfmutter (4) mit geeignetem
Werkzeug, z. B. Hakenschliissel (21), mit
Anzugsmoment nach Tab. 7 festziehen.
Dabei mit Montagehilfe (20) am Flansch
(3) des Abtriebs gegenhalten.

Tab.7: Anzugsmoment

BaugroBe Anzugsmoment
[Nm]
ESV012 30+2
ESV025 - ESV050 40+2
ESVOT73 55+2
ESV146 70+5
CC-ESV012 30+2
CC-ESV050 40+2
CC-ESV146 70+5
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ESMO025HT/ CC-ESM025HT

Bei diesen Handschraubern muss zuerst ein
passender Abtrieb montiert werden.
Notwendiges Werkzeug:

« Hakenschliissel mit Gelenk DIN 1810 Form

B, Muttern-AuBen-Durchmesser
35-60 mm, Zapfen-Durchmesser 4 mm

P Abtrieb auf Schrauberkérper in
gewiinschter Position aufstecken.

» Uberwurfmutter aufdrehen. Darauf achten,

dass diese nicht verkantet.

» Uberwurfmutter mit geeignetem Werkzeug,

z. B. Hakenschliissel, festziehen. Dabei
Abtrieb mit geeigneten Mitteln fixieren.
Anzugsmoment: 40 + 2 Nm
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6.2 Verstellen des
Winkelkopfes

(J 24 unterschiedliche Positionen in
1 15°Schritten sind maoglich.

ESA/ CC-ESA (siehe Bild A)
Notwendiges Werkzeug:

 Hakenschliissel mit Gelenk DIN 1810 Form
B, Muttern-AuBen-Durchmesser
35-60 mm, Zapfen-Durchmesser 4 mm

« Montagehilfe ESWM 3 608 876 473

P Montagehilfe (20) in Schraubstock o. A.
einspannen.

» Uberwurfmutter 4 mit Hakenschliissel (21)
|6sen. Dabei mit der Montagehilfe (20) am
Flansch (3) des Winkelkopfs gegenhalten.

P Winkelkopf (2) abnehmen und in
gewiinschter Position wieder aufsetzen.

» Uberwurfmutter (4) aufdrehen. Darauf
achten, dass diese nicht verkantet.

» Uberwurfmutter (4) mit Anzugsmoment nach
Tab. 8 festziehen. Dabei mit Montagehilfe
(20) am Flansch (3) des Winkelkopfs
gegenhalten.

Tab.8: Anzugsmoment

Baugrofie Anzugsmoment
[Nm]
ESA013 - ESA030 30+2
ESA040 - ESAO075 40+2
ESA100 55+2
ESA150-ESA220 70+5
CC-ESA030S 30+2
CC-ESA040S 40+2
CC-ESA100S 55+2
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6.3 Befestigung auf einer
Montageplatte

Die notwendigen Schritte zur Befestigung des
Handschraubers ErgoSpin/
CC-ErgoSpin auf einer (kundenseitig anzu-
fertigenden) Montageplatte hangen davon ab,
welcher Abtrieb verwendet wird.
m Nutzen Sie den Federweg des je-

1 weiligen Abtriebs nicht vollstandig aus
bzw. fahren Sie den Abtrieb nicht auf
Block.

ESA/ ESV/ CC-ESA/ CC-ESV mit Winkelkopf
(siehe Bild B)

Gehen Sie folgendermaBen vor bei einem
Handschrauber ErgoSpin/ CC-ErgoSpin mit
Winkelkopf:

» Montieren Sie den Adapter fiir Handha-
bungsgerite (13).

» Verschrauben Sie den Adapter fiir Hand-
habungsgerate (13) mit der Montageplatte.

/\ VORSICHT

Mmax <M = I x Fmax
Sachschaden!

P BeiVerwendung des Adapters (13) fiir
Handhabungsgerate am Handschrauber
darf das Drehmoment M, resultierend
aus der Querkraft F am Werkzeug und
der Lange | des Werkzeugs, das maximal
zuldssige Moment nach Tab. 9 nicht
iiberschreiten.
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Tab.9: Maximal zuldssiges Moment

ErgoSpin maximal zuldssiges
Moment Mmax
[Nm]

ESA013-ESA075 40

ESA100-ESA220 50

ESV012 - ESA050 40

ESV073-ESV146 50

CC-ESA030S 40

CC-ESA040S 40

CC-ESA100S 50

CC-ESV012 40

CC-ESV050 40

CC-ESV146 50

ESV/ CC-ESV mit Geradabtrieb

Gehen Sie folgendermaBen vor bei einem
Handschrauber ErgoSpin/ CC-ErgoSpin mit
Geradabtrieb:

P Verschrauben Sie den Geradabtrieb ge-
meinsam mit der Montageplatte und dem
Abtriebsadapter.

ESV/ CC-ESV mit versetztem Abtrieb

Gehen Sie folgendermaBen vor bei einem
Handschrauber ErgoSpin/ CC-ErgoSpin mit
versetztem Abtrieb:

P Verschrauben Sie denversetzten Abtrieb
abtriebsseitig von unten auf der Monta-
geplatte.
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6.4 Anschluss der Anschluss-
leitung ErgoSpin

Die Verbindung zwischen dem Kompaktsystem
CS351/ CC-CS351 und dem Handschrauber
ErgoSpin/ CC-ErgoSpin wird mit einer oder bis
zu 5 anreihbaren Anschlussleitungen hergestellt.
Dasselbe gilt fir die Verbindung zwischendem
Leistungsteil des Modularsystems und dem
Handschrauber ErgoSpin/ CC-ErgoSpin.

/\ VORSICHT

Verletzungsgefahr durch hohe elektrische
Spannung und Beeintrachtigung der
Funktions- und Systemsicherheit!

AuslosendesFehlerstromschutzschalters
aufgrund zu langer Leitungen zwischen
ErgoSpin und Kompaktsystem CS351 bzw. CC-
ErgoSpin und einem Kompaktsystem CS351
oder CC-CS351! Gefahrdung der Funktions-
und Systemsicherheit des Schraubsystems!

» Verwenden Sie in Verbindung mit dem
Kompaktsystem hochstens 50 Meter lange
Leitungen. Hinweis: Es kann vorkommen,
dass die Lange der Anschlussleitung fiir
bestimmte Komponenten eingeschrankt ist.
Beachten Sie deshalb die Langenangabe,
wenn Aufkleber mit Einschrankungen auf
den Komponenten angebracht sind.

» Verwenden SieinVerbindung mitden
Leistungsteilen im Modularsystem
hochstens 100 Meter lange Leitungen.

» Schalten Sie zur Verlangerung nicht mehr
als 5 Anschlussleitungen hintereinander.

» Verlegen Sie die Leitungen so, dass
niemand dariiber stolpern kann.

» Halten Sie den Mindestbiegeradius fiir
Anschlussleitungen fiir Handschrauber
ErgoSpin ein:

- Einmalig 3 x Kabel-@

- Mehrmalig 7,5 x Kabel-@

- Optimal 10 x Kabel-@

- Kabel-@: 12,5 mm + 0,3 mm

Bosch RexrothAG  29/176

Uberspannung!

Beschadigung von elektronischen Bauteilen!

» Den Startschalter wahrend des
Steckvorgangs nicht driicken.

° Bringen Sie geeignete Zugentlas-
B tungenan, umein Abknicken der
Leitung zu vermeiden.

Gehen Sie folgendermaBen vor beim Anschluss
einer Anschlussleitung fiir den Handschrauber:

1. Stecken Sie den leistungsteilseitigen Stecker
der Anschlussleitung schliissig auf die
Schnittstelle am Rexroth-Schraubsystem
(siehe Bild C). Schrauben Sie die

Uberwurfmutter des Winkelsteckersan,
ziehen Siediese aber noch nicht fest.

2. Stellen Sie den Leitungsabgang am
Winkelstecker ein, um ihnz. B. an lhre
Handhabung anzupassen.

Beschidigung!

Uberdrehen des Winkelsteckers kann zu
Beschadigung fiihren.

» Beachten Sie dabei den Drehwinkel des
Winkelsteckers (siehe Bild D).

3. Verschrauben Sie den Stecker der
Anschlussleitung fest mit dem Rexroth-
Schraubsystem (ca. 1 Umdrehung).

Der Winkelstecker ist erst dann richtig
montiert, wenn er sich bei ange-
zogener Uberwurfmutter in seiner
eingestellten Winkelposition nicht
mehr verandern lasst.

i

DEUTSCH
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Inbetriebnahme

7 Inbetriebnahme

Beschidigung!
Drehbewegung im Betrieb durch eine nicht A VORSICHT
vollstandig verschraubte Uberwurfmutter Verwendung falscher Komponenten!

fiihrt zur Beschadigung des Winkelsteckers. Sach- und Personenschaden!

» Handschrauber ErgoSpin/
CC-ErgoSpin nur in Verbindung mit den
dafiir vorgesehenen Komponenten

P Stecken Sie das andere Ende der
Anschlussleitung schliissig auf:
— eine weitere Anschlussleitung

— die Schnittstelle am ErgoSpin/ betreiben!
CC-ErgoSpin (siehe Bild E).
Verschrauben Sie beides fest A VORSI CHT

miteinander.

Verlust der Schutzklasse IP 40!
Flissigkeiten und Fremdkorper konnen
eindringen und das Produkt zerstéren!

» Stellen Sie vor der Inbetriebnahme
sicher, dass alle Steckverbindungen
korrekt eingebaut und unbeschadigt sind.

Die Inbetriebnahme des Schraubsystems erfolgt
durch das Bediensystem BS350.

° Hinweise zur Inbetriebnahme fin-
E den Sie in der Software des Rexroth
Schraubsystems, d. h. dem

Bediensystem BS350.

Die elektronische Verbindung zwischen dem
Schrauber und dem Schraubsystem erfolgt iiber
die Anschlussleitung ErgoSpin.
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Betrieb

8 Betrieb

/\ VORSICHT

Hohe Drehmomente!

Wenn Verschraubungen mit héheren
Drehmomenten mit einem Handschrauber
durchgefiihrt werden, kann es aufgrund der
wirkenden Krafte zu Verletzungen,
insbesondere an den Gelenken, kommen!

p Montieren und verwenden Sie eine
Drehmomentabstiitzung.

Gleichbleibende Qualitat des Werkzeuges
Empfehlung

p Fiir eine gleichbleibende Qualitat des
Werkzeuges sollte in regelmaBigen
Abstanden eine MFU (Maschinenfa-
higkeitsuntersuchung) durchgefiihrt
werden.

P Richten Sie sich bei der MFU nach der
VDE/VDI2645 Blatt2.

» Bosch Rexroth Service bietet diese
Dienstleistungen an (siehe Seite 49).

HINWEIS
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HINWEIS

Beschéadigung!

Uberdrehen des frei drehbaren Winkel-
steckers kann zu Beschédigung fiihren.

» Beachten Sie den Drehwinkel des frei
drehbaren Winkelsteckers, siehe Bild F.

Der Drehwinkel hat Einfluss auf die Lebens-
dauer des frei drehbaren Winkelsteckers. Die
Drehstecker sind auf 500.000 Drehzyklen
bei einem Drehwinkel von + 90° aus
Neutrallage lebensdauererprobt. Bei einem
Drehwinkel von + 150° aus Neutrallage
reduziert sich die Lebensdauer auf
<100.000 Drehzyklen.

Ziehen am Kabel kann zu Beschadigung
fihren.

» Benutzen Sie den Griffbereich
des Steckers.

HINWEIS

Optimale Qualitit des Schraubergeb-
nisses bei CC-ErgoSpin Handschraubern

Empfehlung

» Fiir eine optimale Qualitat des
Schraubergebnisses sollte eine MFU
(Maschinenfahigkeitsuntersuchung) auf
dem Schraubfall durchgefiihrt werden.

Die Konfiguration oder Anderung des
Schraubkanals, der Schraubprogramme und
-anwendungen usw. erfolgt iiber das Bedien-
programm des Schraubsystems, BS300,
BS350 oder BS350 CC-ES (bis zur Uber-
fiihrungin den BS350 Standard mitV2.400).

DEUTSCH
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Betrieb

8.1 Werkzeugwechsel

Verschmutzte Werkzeugaufnahme!
Sachschaden!

P Wenn die Werkzeugaufnahme stark
verunreinigt ist, muss sie beim Werk-
zeugwechsel gereinigt werden.

Unsachgemife Handhabung!

groBes Spiel zwischen Schraubernuss und
Werkzeugaufnahme! Ist das Spiel zwischen
AuBenvierkant der Schraubernuss und

kann bei unsachgemaBer Handhabung (z. B.

der Verschraubung) der Sicherungsstift
beschadigt bzw. abgerissen werden!

P Priifen Sie in regelmaBigen Abstanden
sowie nach einem Schraubernuss-
wechsel, ob
- die Abmessungen des Innenvierkants
der Schraubernuss den Vorgaben der
DIN3129und IS0 2725-2
entsprechen und

- die Abmessungen des AuBenvierkants
der Werkzeugaufnahme den Vorgaben
der DIN 3121 und der1SO 1174-2
entsprechen.

Beschadigung des Sicherungsstiftes durch zu

Innenvierkant der Werkzeugaufnahme zu groB,

Abhebeln/Aushebeln der Schraubernuss nach
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ESA/ ESM...SD/ ESM...HT/ CC-ESA/ CC-
ESM...HT (siehe Bild H)

Am Abtrieb ist zur Aufnahme der Einsatzwerk-
zeuge ein genormter AuBenvierkant nach DIN
3120 vorhanden.

Einsatzwerkzeug entnehmen:
» Sicherungsstift (18) am AuBenvierkant

nach innen driicken, z. B. mit einem
Schraubendreher, und Einsatzwerkzeug
(17) von der Werkzeugaufnahme ziehen.

Einsatzwerkzeug einsetzen:
P Sicherungsstift (18) am AuBenvierkant

nach innendriickenund Einsatzwerkzeug
(17) tiber den Vierkant schieben bis der
Stift (18) in die Aussparung des
Einsatzwerkzeuges (17) einrastet.

ESM012QD/ CC-ESM012QD (siehe Bild I)

Am Abtrieb ist zur Aufnahme der Einsatz-
werkzeuge ein Schnellwechselfutter vorhanden.

Einsatzwerkzeug entnehmen:
» Schiebehiilse des Schnellwechselfutters

(19) nach vorne ziehen und Einsatz-
werkzeug (17) nach vorne abnehmen.

Einsatzwerkzeug einsetzen:
» Schiebehiilse des Schnellwechselfutters

(19) nach vorne ziehen, Einsatzwerkzeug
(17) aufstecken und nach hinten schieben
bis es horbar einrastet.
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Betrieb

8.2 Drehrichtung einstellen

° Ein Umschalten wahrend eines
B | Schraubablaufs wirkt sich erst auf den
nachsten Schraubablauf aus.

ESA [ ESV/ CC-ESA/ CC-ESV (siehe Bild J)
Rechtslauf:

»  Zum Eindrehen bzw. Anziehen von
Schrauben mit Rechtsgewinde den
Drehrichtungsumschalter (8) nach
rechts drehen.

Linkslauf:

> Zum Losen bzw. Herausdrehen von
Schrauben mit Rechtsgewinde den
Drehrichtungsumschalter (8) nach
links drehen.

ESM/ CC-ESM (siehe Bild K)
Rechtslauf:

»  Zum Eindrehen bzw. Anziehen von
Schrauben mit Rechtsgewinde den
Drehrichtungsumschalter (9) nach
links driicken.

Linkslauf:

P Zum Losen bzw. Herausdrehen von
Schrauben mit Rechtsgewinde den
Drehrichtungsumschalter (9) nach
rechts driicken.
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8.3 Schrauber-Start

/\ VORSICHT

Gefahr von Sach- und Personenschdden
durch nicht korrektes Ausrichten des
Motors

Wird der Abtrieb beim ersten Anstarten des
Handschraubers ErgoSpin blockiert, kann dies
die Funktion des Schraubkanals gefahrden
bspw. verstarkte Erwarmung des Motors,
geringere Leistungsfahigkeit, Drehrichtungs-
umkehr bei der nachsten Verschraubung.
Zudemwird ein Systemfehler der Fehlerklasse
3 (Fehlercode 122) ausgegeben. Bei stromge-
steuerten Systemen kann dies auch zu einer
fehlerhaften Ergebnisbewertung fiihren.

p Stellen Sie sicher, dass sich der Abtrieb
nach Einschalten des Schraubkanals,
nach Neustart des Leistungsteils und
nach Aufstecken des Handschraubers
ErgoSpin freidrehenkann. Der Abschluss
der Ausrichtung des Motors wird durch
ein kurzes Vibrieren (1 s) des Hand-
schraubers ErgoSpin signalisiert.

P Wenn Schrauberdocking aktiviert ist,
richtet sich der Motor nach jedem
Docking erneut aus. Stellen Sie sicher,
dass sich der Abtrieb nach dem Docking
frei drehen kann.

Der Schraubablauf wird mit dem Start-Schalter
am Handschrauber ausgeldst.

Der Start-Schalter ist gedriickt zu halten bis der
Schrauber automatisch abschaltet.

Ein Loslassen des Start-Schalters bricht die
Verschraubung ab. Der abgebrochene Schraub-
ablauf wird von der Steuerung ausgewertet:

DEUTSCH
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Betrieb

» Wurde das Schwellmoment (Grundeinstellung:

5 % vom Nennmoment des Handschraubers)
noch nicht liberschritten, so erfolgt keine
Bewertung. Dieser Vorgangwirdvom System
als,Spielenam Startschalter” interpretiert und
ignoriert.

» Wurde das Anfangsdrehmoment iiber-
schritten, so wird die Verschraubung als
fehlerhaft (NOK) bewertet und die roten LEDs
leuchten.

CC-ErgoSpin als stationdre
Schraubspindel eingesetzt, so muss
der Startschalter standig betatigt
werden. Arretieren Sie den
Startschalter am Handschrauber
ErgoSpin/ CC-ErgoSpin mit Hilfe des
Klettverschlussbandes.

° Wird der Handschrauber ErgoSpin/
1
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8.4 Tool-Button

i

Im Auslieferungszustand ist der Tool-
Button so konfiguriert, dass eine
NOK-Verschraubung am Tool-Button
quittiert werden muss. Weitere
Schraubablaufe sind erst nach einer
Quittierung moglich.

p  Zum Quittieren den Tool-Button driicken.

Uber die BMS-Zuordnungstabelle (Steuersignale)
kann im Bediensystem, z. B. BS350 oder BS350
CC-ES (bis zur Uberfiihrung in den BS350
Standard mit V2.400), die Funktion des Tool-
Buttons verandert werden.
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8.5 Status-Anzeige

Tab.10: Status-Anzeige

LED Bedeutung

griin statisch Bewertung Schraubfall:
OK

rot statisch Bewertung Schraubfall:
NOK

gelb statisch Betriebsbereit

gelb blinkt Der vom Anwender fest-
gelegte Uberpriifungs-

zeitpunkt ist erreicht.

rot, gelb und griin Systemfehler

blinken

rot, gelb, griin Systemboot

statisch

gelb aus Nicht betriebsbereit oder

im Ablauftest
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9 Instandhaltung und
Instandsetzung

9.1 Reinigung und Pflege

/\ VORSICHT

Direkter Kontakt mit dem
Reinigungsmittel!

Direkter Haut- oder Augenkontakt mit dem
Reinigungsmittel sowie das Verschlucken
oder Einatmen des Reinigungsmittels kann
zu Verletzungen fiihren.

» Vermeiden Siedirekten Korperkontakt mit
dem Reinigungsmittel.

» Befolgen Sie Gebrauchs- und Erste-Hilfe-
Hinweise im ,, Technischen Datenblatt”
sowie im ,Sicherheitsdatenblatt” des
Herstellers des Reinigungsmittels.

HINWEIS

Eindringender Schmutz und Fliissigkeiten!

Storungen konnen auftreten. Die sichere
Funktion des Produktes ist dadurch nicht
mehr gewahrleistet.

» Achten Sie bei allen Arbeiten am Produkt
auf groBte Sauberkeit.

P Verwenden Sie zur Reinigung von Hand-
schraubern ErgoSpin/ CC-ErgoSpinund
deren Komponenten das Reinigungsmittel
LOCTITE® 7063™, siehe nachfolgende
Herstellerangaben.

Henkel AG & Co.
KGaA Henkelstr. 67
40191 Diisseldorf
Deutschland

Hersteller:

DEUTSCH
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Instandhaltung und Instandsetzung

9.2 Inspektion

Wir empfehlen, den Handschrauber ErgoSpin/
CC-ErgoSpin in das anwenderspezifische
Qualitatshandbuch aufzunehmen.
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9.3 Wartungsplan

Wir empfehlen, die Gewinde der Stecker an den
Anschlussleitungen jeweils nach Durchlaufen der
wartungsfreien Anzahl an Steckzyklenvon
geschultem Fachpersonal nachzuschmieren.

» Gewinde der Uberwurfverschraubungen mit
einem weichen Lappen saubern.

» Gewindegdnge mit etwas Fettschmieren
(ca. 1 Tropfen).

Bendtigtes Fett: Liqui Moly Paste S1
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AuBerbetriebnahme

9.4 Wartung

/\ WARNUNG

UnsachgemaBe Ausfiihrung von Service-
Arbeiten!

Personen-/ Sachschaden!

P> Lassen Sie Service-Arbeiten nur von
qualifiziertem Fachpersonal durchfiihren,
insbesondere bei sicherheitsrelevanten
Arbeiten.

» Rexroth empfiehlt hnen hierfiir den
Rexroth-Service, siehe Kapitel
,16 Anhang"” auf Seite 48.

ErgoSpin/ CC-ErgoSpin

Die Handschrauber sind auf eine Million
Schraubzyklen (2-stufiges Schraubverfahren mit
Anzug auf maximales Drehmoment) dauergepriift
und wartungsfrei.

Abtriebe

Die Abtriebe der Handschrauber ErgoSpin/ CC-
ErgoSpin sind auf 1 Million Schraubzyklen
(2-stufiges Schraubverfahren mit Anzug auf
maximales Drehmoment) dauergepriift und
wartungsfrei. Um die Betriebsdauer der Abtriebe
zu erhdhen, wird danach eine vorbeugende
Wartung bei der Bosch Rexroth AG in Murrhardt
empfohlen.

Anschlussleitung ErgoSpin

Die Anschlussleitungen sind auf 500 Steckzyklen
wartungsfrei, siehe Abschnitt
,9.3 Wartungsplan® auf Seite 36.

Der Drehwinkel hat Einfluss auf die Lebensdauer
des frei drehbaren Winkelsteckers. Die
Drehstecker sind auf 500.000 Drehzyklen bei
einem Drehwinkel von + 90° aus Neutrallage
lebensdauererprobt. Bei einem Drehwinkel von
+ 150° aus Neutrallage reduziert sich die
Lebensdauer auf < 100.000 Drehzyklen.
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10 AuBerbetriebnahme

i

Um den Handschrauber auBer Betrieb zu
nehmen, gehen Sie wie folgt vor:

Nach der AuBerbetriebnahme das
Schraubsystem friihestens nach
3 Minuten wieder einschalten.

» Die Steuerung ausschalten.

Die LEDs an der Steuerung und am Hand-
schrauber erléschen.

DEUTSCH
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Demontage und Austausch

11 Demontage und
Austausch

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

/\ VORSICHT

/\ VORSICHT

Falsche Montage/Demontage des Produkts
moglich!

Verletzungsgefahr und Gerateschadenim
spateren Betrieb.

» Montieren/Demontieren Sie das Produkt
nach den folgenden Angaben in der
korrekten Reihenfolge.

» DasProduktdarfausschlieBlich durch
qualifiziertes Personal montiert/
demontiert werden.

P Handschrauber nichtin einen
Schraubstock o. A. einspannen.

» Ziehen Sie den Stecker aus der Buchse
bevor Sie Zubehdrteile montieren/
demontieren.

UnsachgemiBe Handhabung!

Handhabung und Montage/Demontage be-
stimmter Teile und Komponenten in ungeeig-
neter Art und Weise kann unter ungiinstigen
Bedingungen zu Verletzungen fiihren.
Korperverletzung durch Quetschen, Scheren,
Schneiden, StoBen!

» Die allgemeinen Errichtungs- und
Sicherheitsvorschriften zu Handhabung
und Montage/Demontage beachten.

P Geeignete Montage-/Demontage und
Transporteinrichtungen verwenden.

P Einklemmungen und Quetschungen durch
geeignete Vorkehrungen vorbeugen.

P Nur geeignetes Werkzeug verwenden.

P Sofern vorgeschrieben, Spezialwerkzeug
benutzen.

P Werkzeuge fachgerecht einsetzen.

»  Wenn erforderlich, geeignete Schutz-
ausstattungen (z. B. Schutzbrillen,
Sicherheitsschuhe, Schutzhandschuhe)
benutzen.

P Nicht unter hangenden Lasten aufhalten.

P Kabel und Leitungen unter Einhaltung der
zulassigen Biegeradien so verlegen, dass
diese nicht beschadigt werden und
niemand dariiber stolpern kann.

Die Demontage eines Handschraubers ergibt
sich aus folgenden Einzeltatigkeiten:

P Losen der Anschlussleitung ErgoSpin
P Demontage des Abtriebs
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11.1 Losen der Anschluss-
leitung ErgoSpin

/\ VORSICHT

Falsche Montage/Demontage des Produkts
maoglich!

Verletzungsgefahr und Gerateschaden im
spateren Betrieb.

» Den Startschalter wahrend des
Steckvorgangs nicht driicken.

Uberspannung!

Beschadigung von elektronischen Bauteilen.

P Losen Sie die Anschliisse im spannungs-
losen Zustand von Baugruppentrager
(BT), Systembox (SB) oder Kompakt-
system (CS) her.

HINWEIS

Beschéddigung der Anschlussleitung!

Fehlerhaftes Losen und Abziehen der
Anschlussleitung kann zu Beschadigung
der Leitung oder des Steckers fiihren.

» Ziehen Sie die Anschlussleitung gemah
Bild G ab.

»> Losen Sie die Anschlussleitung von der
Schnittstelle am Handschrauber ErgoSpin/
CC-ErgoSpin und ziehen Sie die
Anschlussleitung ab.

Bosch RexrothAG  39/176

11.2 Demontage des Abtriebs

ESV/ESA/ CC-ESV/ CC-ESA (siehe Bild A)

Notwendiges Werkzeug:

« Hakenschliissel mit Gelenk DIN 1810 Form B,
Muttern-AuBen-Durchmesser 35-60 mm,

Zapfen-Durchmesser 4 mm
« Montagehilfe ESWM 3 608 876 473

P Montagehilfe (20) in Schraubstock o. A.
einspannen.

»  Uberwurfmutter 4 mit Hakenschliissel (21)
|6sen. Dabei mit Montagehilfe (20) am
Flansch (3) des Abtriebs gegenhalten.

» Abtrieb (2) abnehmen.

ESMO025HT/ CC-ESMO25HT
Notwendiges Werkzeug:

« Hakenschliissel mit Gelenk DIN 1810 Form B,
Muttern-AuBen-Durchmesser 35-60 mm,
Zapfen-Durchmesser 4 mm

P Uberwurfmutter mit Hakenschliissel [6sen.

Dabei Abtrieb mit geeigneten Mitteln fixieren.

P Abtrieb abnehmen.

DEUTSCH
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Entsorgung
12 Entsorgung
12.1 Umweltschutz

Herstellungsverfahren

Die Herstellung der Produkte erfolgt mit Produk-
tionsverfahren, die energie- und rohstoff-
optimiert sind und zugleich eine Wiederver-
wendung und Verwertung der anfallenden
Abfille ermdglichen. Schadstoffbelastete Roh-,
Hilfs- und Betriebsstoffe versuchen wir regel-
maBig durch umweltvertraglichere Alternativen
zZu ersetzen.

Stoffverbote

Wir garantieren, dass unsere Produkte keine
Stoffe nach der Chemikalien-Verbots-Verordnung
enthalten. Weiterhin erklaren wir, dass unsere
Erzeugnisse frei von Quecksilber, Blei, Asbest,
PCB und chlorierten Kohlenwasserstoffen sind.

Keine Freisetzung von gefahrlichen Stoffen

Unsere Produkte enthalten keine Gefahrstoffe,
die sie bei bestimmungsgemaBem Gebrauch
freisetzen kénnen. Im Normalfall sind daher
keine negativen Auswirkungen auf die Umwelt
zu befiirchten.
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Wesentliche Bestandteile

Tab. 11 auf Seite 40 zeigt die Bestandteile, die
im Wesentlichen in unseren Produkten enthalten
sind.

Tab.11: Hauptbestandteile der Produkte

ErgoSpin
Stahl

Aluminium

Kupfer

Kunststoffe

Magnetische Werkstoffe

Elektronikbauteile und -baugruppen

Weiterhin diirfen bei der Riicksendung keine
unangemessenen Fremdstoffe oder Fremd-
komponenten enthalten sein.

Liefern Sie das Produkt frei Haus an den Rexroth-
Service, siehe Kapitel ,Service und Vertrieb*
auf Seite 49.

Diese Anleitung ist aus chlorfrei gefertigtem
Recycling-Papier hergestellt.
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13  Erweiterung und Umbau

Die Komponenten der Handschrauber ErgoSpin/
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Das vollstandige Zubehor finden Sie in unserem
Online-Produktkatalog:

CC-ErgoSpin diirfen Sie nicht umbauen, d. h. Sie

diirfen die Komponenten weder 6ffnen noch

zerlegen noch die mechanischen Eigenschaften
(Abmessungen, Bohrungen, usw.) dndern.
Nichtbeachtung fiihrt zu Verlust des

Garantieanspruchs.

13.1 Abtriebe fiir ESV

Tab.12: ESV-WinkeIkBpfe')

Bestellnummer (...S)

WHO013S
WHO013G

3608 876 051

WH040S
WH040G

3 608 876 055

WH056S
WHO056G

3 608 876 057

http://www.boschrexroth.com/schraubtechnik

WH065S
WHO065G

3 608 876 059

Bestellnummer (...G)

3 608 876 052

3 608 876 056

3608 876 058

3 608 876 060

Max. Drehmoment™ 13 40 56 65
[Nm]
typischer Wirkungsgrad n=0,95 n=0,95 n=0,95 n=0,95
Untersetzung i=1,095 i=1,73 i=1,16 i=1,35
Werkzeugaufnahme 1/4"- Vierkant 3/8"-Vierkant 3/8"-Vierkant 1/2"-Vierkant
WHO075S
WHO75G WH100S WH150S WH220S
Bestellnummer (...S) 3608 876 061 3 608 876 063 3608 876 064 3608 876 065
Bestellnummer (...G) 3608876062
Max. Drehmoment **) 75 100 150 220
[Nm]
typischer Wirkungsgrad n=0,95 n=0,95 n=0,95 n=0,95
Untersetzung i=1,563 i=1,421 i=1,095 i=1,588
Werkzeugaufnahme 1/2"-Vierkant 1/2"-Vierkant 1/2"-Vierkant 3/4"-Vierkant

") Auch zu verwenden mit CC-ESV
) Wert bezieht sich auf Winkelkopf

DEUTSCH
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Erweiterung und Umbau

Tab.13: ESV-Winkelképfe fiir Sonderabtriebe”

WHS040 WHS075 WHS100
Bestellnummer 3608876081 3608876082 3608876083
Max. Drehmoment™ [Nm] 40 75 100
typischer Wirkungsgrad n=0,95 n=0,95 n=0,95
Untersetzung i=1,73 i=1,56 i=1,42
Werkzeugaufnahme 3/8"-Vierkant 1/2"-Vierkant 1/2"-Vierkant

) Auch zu verwenden mit CC-ESV
*) Wert bezieht sich auf Winkelkopf

Tab.14: ESV-Geradabtriebe?

ESISA012 ESIQA012
Bestellnummer 0608810047 0608810048
Max. Drehmoment™ [Nm] 13 13
typischer Wirkungsgrad n=1 n=1
Untersetzung i=1 i=1
Gewicht [kg] 0,1 0,1
Einbaulange [mm] 31,5 31,5
Werkzeugaufnahme 1/4"-Vierkant 1/4"-Schnellwechselfutter

") Auch zu verwenden mit CC-ESV
) Wert bezieht sich auf Geradabtriebe

Tab.15: ESV-Abtriebsadapter”

ESOA012 ESOA025 ESOA050 ESOA073 ESOA146

Bestellnummer 0608810 0608810 0608810 0608810 0608810

049 050 051 052 053
Max. Drehmo- 13 25 50 73 146
ment”) [Nm]
typischer n=1 n=1 n=1 n=1 n=1
Wirkungsgrad
Untersetzung i=1 i=1 i=1 i=1 i=1
Gewicht [kg] 0,1 0,1 0,2 0,3 0,3
Einbauldnge 41,4 40,3 41,2 44,5 44
[mm]
Abtriebs- BaugroBe 2 BaugroBe 3 BaugroBe 3 BaugroBe 4 BaugroBe 4
aufnahme

") Auch zu verwenden mit CC-ESV
) Wert bezieht sich auf Abtriebsadapter
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14 Fehlersuche und
Fehlerbehebung

Storungen und Hinweise auf Fehler werden im
Schraubsystem und/oder in dessen Bedien-
programm angezeigt, z. B. dem BS350
(ErgoSpin), BS350 CC-ES (CC-ErgoSpin, bis
zur Uberfithrung in den BS350 Standard mit
V2.400).

P Falls Sie den aufgetretenen Fehler nicht
beheben konnten, dann wenden Sie sichan
eine der Kontaktadressen, die Sie entweder
unter http://www.boschrexroth.com oder
im Abschnitt ,,Service und Vertrieb® auf
Seite 49 finden.

Tah.16: Aligemeine Informationen

Aligemeine Informationen
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15 Technische Daten

Der A-bewertete Schalldruckpegel des Gerates
ist typischerweise < 65 dB (A). Die Hand-
Arm-Vibration ist typischerweise niedriger als
2,56m/s2.

Die Genauigkeit nach VDI/VDE2647 iiber einen
Bereich von 6S ist bei

ESM und ESV mit Geradabtrieb kleiner als

+ 3%,

ESA und ESV mit Winkelkopf oder Versetztem
Abtrieb kleiner als + 4 %.

CC-ESM und CC-ESV mit Geradabtrieb kleiner
als + 5 %,

CC-ESA und CC-ESV mit Winkelkopf oder
Versetztem Abtrieb kleiner als + 7 %.

Schutzart IP 40
Schutzklasse | (Schutzerdung)
Funkentstérung Grenzwertklasse A nach EN 55011
Elektrischer Anschluss Rundstecker 11-polig
zulassige Umgebungstemperatur 0°C...+40°C
zulassige Lagertemperatur -20°C...+70°C
zulassige Luftfeuchtigkeit im Betrieb 20-80%

zulassige Luftfeuchtigkeit bei Lagerung 20-90%

DEUTSCH
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Gerausch-/
Vibrationsinformation

Gerauschemissionswerte ermittelt entsprechend
EN 62841-2-2.

Der A-bewertete Schalldruckpegel des
Elektrowerkzeugs betragt typischerweise

62 dB(A).

UnsicherheitK = 3dB.

Der Gerduschpegel beim Arbeiten kann 80 dB(A)
liberschreiten.

Gehdrschutz tragen!

Schwingungsgesamtwerte ah (Vektorsumme
dreier Richtungen) und Unsicherheit K ermittelt
entsprechend EN 62841-2-2:

Anziehen von Schrauben und Muttern maximaler
zulassiger GroBe:
ah < 0,3m/s?, K = 1,5 m/s?

Der in diesen Anweisungen angegebene
Schwingungspegel und der Gerauschemissions-
wert sind entsprechend einem genormten
Messverfahren gemessen worden und kénnen fir
den Vergleich von Elektrowerkzeugen
miteinander verwendet werden. Sie eignen sich
auch fiir eine vorlaufige Einschatzung der
Schwingungs- und Gerduschemission.
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Der angegebene Schwingungspegel und der
Gerauschemissionswert reprasentieren die
hauptsachlichen Anwendungen des
Elektrowerkzeugs. Wenn allerdings das
Elektrowerkzeug fiir andere Anwendungen, mit
abweichenden Einsatzwerkzeugen oder
ungeniigender Wartung eingesetzt wird, konnen
der Schwingungspegel und der
Gerduschemissionswert abweichen.

Dies kann die Schwingungs- und
Gerauschemission liber den gesamten
Arbeitszeitraum deutlich erhéhen.

Fiir eine genaue Abschatzung der Schwingungs-
und Gerduschemissionen sollten auch die Zeiten
beriicksichtigt werden, in denen das Gerat
abgeschaltet ist oder zwar lauft, aber nicht
tatsachlich im Einsatz ist. Dies kann die
Schwingungs- und Gerduschemissionen {iber
den gesamten Arbeitszeitraum deutlich
reduzieren.

Legen Sie zusatzliche SicherheitsmaBnahmen
zum Schutz des Bedieners vor der Wirkung von
Schwingungen fest wie zum Beispiel: Wartung
von Elektrowerkzeug und Einsatzwerkzeugen,
Warmhalten der Hande, Organisation der
Arbeitsablaufe.
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Tab.17: ESA...S-G/ESA...G-G
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Handschrauber ESA013S-G ESA030S-G ESA040S-G ESA056S-G ESA065S-G
ESA013G-G ESA030G-G ESA040G-G ESA056G-G ESA065G-G
Bestellnummer 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
(...5-G) 205 206 207 208 209
Bestellnummer 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
(...G-G) 225 226 227 228 229
Lange inkl. Winkelkopf 382/385 416/423,5 434 /437 446 [ 453 448 /453
(...5-G/...G-G) [mm]
Gewicht (...5-G/ ... ca.1,3/1,3 ca.1,5/1,6 ca.1,7/1,8 ca.1,9/1,9 ca.1,9/1,9
G-G) [kg]
Drehzahl am Abtrieb 1000 800 1000 710 610
[min]
Arbeitsbereich [Nm] 1-13 6-30 8-40 11-56 13-65
Werkzeugaufnahme 1/4"-Vierkant ~ 3/8"-Vierkant  3/8"-Vierkant  3/8"-Vierkant  1/2"-Vierkant
Integrierter Sensor fir Ja Ja Ja Ja Ja
Winkelkompensation')
ESA075S-G
ESA075G-G ESA100S-G ESA150S-G ESA220S-G
Bestellnummer 0608841 0608841 0608841 0608841
(...5-G) 210 211 212 213
Bestellnummer 0608841 -
(...G-G) 230
Lange inkl. Winkelkopf 450/ 454 492 /- 531 /- 541 /-
(...5-G/...G-G) [mm]
Gewicht ca.2,1/2,1 ca.3,1/- ca.3,8/- ca.4,0/-
(...5-G/ ...G-G) [kg]
Drehzahl am Abtrieb 530 630 380 260
[min1]
Arbeitsbereich [Nm] 15-75 20-100 30-150 44-220
Werkzeugaufnahme 1/2"-Vierkant ~ 1/2"-Vierkant ~ 1/2"-Vierkant  3/4"-Vierkant
Integrierter Sensor fir Ja Ja Ja Ja

Winkelkompensation')

) Bei ErgoSpin Handschraubern mit integriertem Sensor kann iiber das Bedienprogramm ab Version
2.500 des BS350 die Funktion Winkelkompensation genutzt werden.
Mit der Funktion Winkelkompensation wird die Bewegung des Handschraubers durch den Anwender
kompensiert und somit die tatsachlichen Winkelwerte der Verschraubung gemessen und ausgegeben.

DEUTSCH
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Tab.18: ESV...-G
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Handschrauber ESV012-G  ESV025-G = ESV050-G  ESV073-G  ESV146-G

Bestellnummer 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
244 245 246 247 248

Arbeitsbereich ohne | 1-12 5,0-25 10,0-50 14,6-73 29-146

Abtrieb [Nm]

Drehzahl ohne 1090 1700 830 900 420

Abtrieb [min™i]

Léange (ohne 333 365 375 406 430

Winkelkopf) [mm]

Gewicht [kg] ca. 1,1 ca.1,4 ca. 1,5 ca. 2,4 ca.2,8

Integrierter Sen- Ja Ja Ja Ja Ja

sor fiir Winkel-

kompensation*)

") Bei ErgoSpin Handschraubern mit integriertem Sensor kann iiber das Bedienprogramm ab Version
2.500 des BS350 die Funktion Winkelkompensation genutzt werden.
Mit der Funktion Winkelkompensation wird die Bewegung des Handschraubers durch den Anwender
kompensiert und somit die tatsachlichen Winkelwerte der Verschraubung gemessen und ausgegeben.

Tab.19: ESM...-G

Handschrauber ESM012SD- ESM012QD- ESM025SD- ESMO25HT- ESM035SD-
G G G G G

Bestellnummer 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
254 255 256 257 258

Lange [mm] 190 201 223 223 223

Gewicht [kg] ca. 1,0 ca. 1,0 ca. 1,4 ca. 1,4 ca. 1,4

Drehzahl [min'] 1090 1090 1700 1700 1025

Arbeitsbereich 1-12 1-12 5,0-25 5,0-25 7,0-35

[Nm]

Werkzeug- 1/4"-Vierkant 1/4"-Schnell- 3/8"-Vierkant 3/8"-Vierkant 3/8"-Vierkant

aufnahme wechselfutter

Integrierter Sen- Ja Ja Ja Ja Ja

sor fiir Winkel-

kompensation*)

‘) Bei ErgoSpin Handschraubern mit integriertem Sensor kann iiber das Bedienprogramm ab Version
2.500 des BS350 die Funktion Winkelkompensation genutzt werden.
Mit der Funktion Winkelkompensation wird die Bewegung des Handschraubers durch den Anwender
kompensiert und somit die tatsachlichen Winkelwerte der Verschraubung gemessen und ausgegeben.
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Tab.20: CC-ESA
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Handschrauber CC-ESA030S CC-ESA040S CC-ESA100S
Bestellnummer 0608841087 0608841088 0608841092
Lénge inkl. Winkelkopf [mm] 416 434 492
Gewicht [kg] ca. 1,5 ca. 1,7 ca.3,1
Drehzahl am Abtrieb [min!] 800 1000 630
Arbeitsbereich [Nm] 6-30 8-40 20-100

Werkzeugaufnahme

3/8"-Vierkant

3/8"-Vierkant

1/2"-Vierkant

Tab.21: CC-ESV

Handschrauber CC-ESV012 CC-ESV050 CC-ESV146

Bestellnummer 0608841090 0608841093 0608841091

Léange (ohne Winkelkopf) [mm] 333 375 430

Gewicht [kg] ca.1,1 ca.1,5 ca. 2,8

Drehzahl ohne Abtrieb [min'!] 1090 830 420

Arbeitsbereich ohne Abtrieb [Nm] 2,4-12 10-50 29-146
Tab.22: CC-ESM

Handschrauber CC-ESMO25HT CC-ESM012QD

Bestellnummer 0608841094 0608841089

Lange [mm] 223 201

Gewicht [kg] ca. 1,4 ca. 1,0

Drehzahl [min™!] 1700 1090

Arbeitsbereich [Nm] 5-25 2,4-12

Werkzeugaufnahme

3/8"-Vierkant

1/4"-Schnellwechselfutter

DEUTSCH
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16 Anhang

Dieses Kapitel enthalt Informationen zu den
folgenden Themen:

* Beanstandungen und Reparaturen
 Gewabhrleistung

« Service und Vertrieb

* Einbauerklarung

» EAC-Konformitétserklarung

16.1 Beanstandungenund
Reparaturen

Bei Beanstandungen oder Reparaturen senden

Sie den Handschrauber ErgoSpin/ CC-ErgoSpin

bitte unzerlegt an den Lieferer oder an unsere
Kundendienstwerkstatt in Murrhardt.

Andernfalls kdnnen Beanstandungen nicht
anerkannt werden.

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

16.2 Gewahrleistung

Fiir Rexroth Gerate geben wir 2 Jahr Gewahr-
leistung (Nachweis durch Rechnung oder
Lieferschein).

Schaden, die auf natiirliche Abnutzung,
Uberlastung oder unsachgemaBe Behandlung
zuriickzufiihren sind, bleiben von der
Gewahrleistung ausgeschlossen.

Die Gewahrleistung gilt ausschlieBlich fiir die
ausgelieferte Konfiguration.

Die Gewahrleistung erlischt bei fehlerhafter
Montage, bei nicht bestimmungsgemaBer
Verwendung und/oder unsachgemafer
Handhabung.
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16.3 Service und Vertrieb

Unser globales Servicenetz steht Ihnen in iiber
40 Landern jederzeit zur Verfiigung. Detaillierte
Informationen Giber unsere Servicestandorte in
Deutschland und weltweit finden Sie im Internet
unter:
http://www.boschrexroth.com/service
Vorbereitung der Informationen
Wirkonnen lhnen schnell und effizient helfen,
wenn Sie folgende Informationen bereithalten:
« detaillierte Beschreibung der Storung und der
Umstande

« Angaben auf dem Typenschild der betref-
fenden Produkte, insbesondere Material und
Seriennummern

« Telefon-,Faxnummern und E-Mail-Adresse,
unter denen Sie fiir Riickfragen zu erreichen
sind.

Erganzende Hinweise zu Service, Reparatur und
Training sowie die aktuellen Adressen unserer
Vertriebsbiiros finden Sie unter:

http://www.boschrexroth.com

AuBerhalb Deutschlands nehmen Sie bitte
Kontakt mit unserem fiir Sie nachstgelegenen
Ansprechpartner auf.

Service Deutschland

Tel.: +499352 4050 60
E-Mail: service.svc@boschrexroth.de

Vertrieb Deutschland

Bosch Rexroth AG

Postfach 1161

71534 Murrhardt, Deutschland
Fornsbacher Str. 92

71540 Murrhardt, Deutschland
Tel.: +4971 9222208
Fax:+49719222181

E-Mail: rfq.jt@boschrexroth.de
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16.4 EAC-Konformitats-
erklarung
Siehe Seite 99.

Anderungen im Inhalt der EAC-Konformitts-
erklarung sind vorbehalten. Die derzeit giiltige
Ausgabe finden Sie im Medienverzeichnis:

http://www.boschrexroth.com/
medienverzeichnis

DEUTSCH
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16.5 Einbauerklarung
Siehe Seite 103.

Anderungen im Inhalt der Einbauerkldrung sind
vorbehalten. Die derzeit giiltige Ausgabe finden
Sie im Medienverzeichnis:

http://www.boschrexroth.com/
medienverzeichnis
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Anhang

16.6 Einbauerklarung
UK Deklaration of
Incorporation

Siehe Seite 164.

Anderungen im Inhalt der Einbauerklarung sind
vorbehalten. Die derzeit giiltige Ausgabe finden
Sie im Medienverzeichnis:

http://www.boschrexroth.com/
medienverzeichnis
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About this documentation

1 About this documentation

NOTICE

Outdated documentation!

If you use an outdated version of the present
documentation as well as the required and
supplementary documentations, this may lead
to an incorrect assembly and operation of the
product.

P Make sure that you always have and use
the current version of any docu-
mentation. The current version of the
documentation of Bosch Rexroth
products can be found in the media
directory:
http://www.boschrexroth.com/media-
directory

This chapter contains general information on
these instructions.

1.1 Scope of the documentation

This documentation is applicable to the ErgoSpin
and CC-ErgoSpin hand-held nutrunners.
Tightening operations requiring documentation
according to VDI/VDE 2862 Category A can be
performed using tightening systems which
consist of the ErgoSpin hand-held nutrunnerand
the CS351E... compact system or modular
system. Tightening operations requiring
documentation according to VDI/VDE 2862
Category B can be performed using CC tightening
systems which consist of the CC-ErgoSpin hand-
held nutrunnerand the CS351E... or CC-
CS351E-D compact system.
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This documentation is intended for persons
commissioned with the assembly, commis-
sioning, maintenance, troubleshooting and
disassembly of ErgoSpin or CC-ErgoSpin hand-
held nutrunners and their components.

This documentation contains important infor-
mationon the safeand appropriate assembly,
transportation, commissioning, maintenance,
disassembly and simple troubleshooting of
ErgoSpin or CC-ErgoSpin hand-held nutrunners.

P Read this documentation completely, es-
pecially chapter “Safety instructions® before
working with the product.

° For safety instructions relating to the
m Rexroth tightening systems and other
troubleshooting instructions, please
refer to the software, i.e. the operating
system, e. g. BS350/BS350 CC-ES

(until the BS350 standard with

V2.400 has been introduced).

P Readthis documentation completely and
thoroughly before working with the product.

P Keep this documentation in a location where
it is accessible to all users at all times.

P Always include the required documentation

when you pass the product on to third parties.

ENGLISH
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About this documentation

1.2 Required and amending
documentation

ErgoSpin and CC-ErgoSpin hand-held
nutrunners are system components.

P Only commission the product if the docu-
mentation marked with the([_| ] book symbol
is available to you and you have understood
and observed it.

Tab.1: Required and amending documentation

Title Document number

Safety instructions for Rexroth tightening systems 3608870 2EN

Document type

Safety regulation

Documentation of the machine or system manu-
facturer

Instructions for the other system components

Generally applicable, legal and other binding regu-
lations of European and national legislation

B BE BE

Provisions for accident prevention and environ-
mental protection applicable in your country

DIN 13 sheet 13

=

Required and amending documentation created
by Rexroth is available in the media directory:
http://www.boschrexroth.com/mediadirectory

° Additional information on the project
1 planning can be found in the project
planning manual of the Rexroth
tightening system. For information on
commissioning, please refer to the
online help for the operating system.
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1.3 Representation of
information

Inorder to enable you to work with your product in
a fast and safe way, uniform safety instructions,
symbols, terms and abbreviations are used. Fora
better understanding, they are explained in the
following sections.

1.3.1 Safety instructions

In this documentation, there are safety in-
structions preceding a sequence whenever there
isarisk of personal injury or damage to
equipment. The hazard avoidance measures
described must be observed.

Tabh.2: Types of risk according to ANSI Z535.6-2006

Safety sign, signal word

DANGER
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Safety instructions have the following structure:

SIGNAL WORD

Type of risk

What occurs when the safety instructions are
not complied with

» Hazard avoidance

« Safety sign: alerts the user to the risk

« Signal word: identifies the degree of the risk,
see Tab. 2 on page 67

« Type of risk: identifies the type or source of
the risk

* Consequences: describes what occurs when
the safety instructions are not complied with

 Precautions: states how the hazard can be
avoided

identifies a dangerous situation that will result in
death or serious injuries if it is not avoided.

identifies a dangerous situation that may result in
death or serious injuries if it is not avoided.

/\ CAUTION

identifies a dangerous situation that may result in minor to
moderate injuries if it is not avoided.

NOTICE

Damage to property: The product or the environment may
be damaged.

ENGLISH
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1.3.2 Symbols

The following symbols indicate information that
is not safety-relevant but increases the
understanding of the documentation.

Tah.3: Meaning of the symbols

Symbol Meaning
° Ifthisinformationis disregarded, the
product cannot be optimally used and/
l or operated.
| 2 Step
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1.3.3 Designations
This documentation uses the following desig-
nations:

Tab.4: Designations

Designation Meaning

BS Operating system (operating
system): Operating program
of the tightening system

CS351E... Compact System 351 ErgoSpin
(compact system 351 ErgoSpin):
Single-channel tightening system

for ErgoSpin and CC-ErgoSpin

Single-channel tightening
system for CC-ErgoSpin

CC-CS351E-D

CC-ErgoSpin Current Control (current con-
trol): Current-controlled Er-

goSpin hand-held nutrunner

ESA ErgoSpin right-angle nutrunner:
ErgoSpin right-angle nutrunner

CC-ESA Current-controlled ErgoSpin

right-angle nutrunner

ESM ErgoSpin Mittelgriffschrauber
(pistol grip nutrunner): Er-
goSpin pistol grip nutrunner

CC-ESM Current-controlled ErgoSpin

pistol grip nutrunner

ESV ErgoSpin VarioLine: ErgoSpin
straight nutrunner without
output drive with zero-play
spur gearing

CC-ESV Current-controlled ErgoSpin
straight nutrunner without
output drive with zero-play

spur gearing
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1.3.4 Abbreviations

This documentation uses the following
abbreviations:

Tab.5: Abbreviations
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2  Safetyinstructions

2.1 General power tool
safety warnings

/\ WARNING

Read all safety warnings, instructions,
illustrations and specifications provided
with this power tool.

Failure to follow all instructions listed below
may result in electric shock, fire and/or
serious injury.

Abbreviation Meaning

DIN Deutsches Institut fiir Nor-
mung (english: German
Institute for
Standardization)

EMC Electro-magnetic compatibility

EN Europédische Norm (European
standard)

ISO International Organization for
Standardization

NEC National Electric Code

NEMA National Electrical Manufac-
turers Association

PELV Protective Extra Low Voltage

Save all warnings and instructions for future
reference.

The term "power tool" in the warnings refers to
your mains-operated (corded) power tool or
battery-operated (cordless) power tool.

ENGLISH
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2.2 Work area safety

P Keep work area clean and well lit.
Cluttered or dark areas invite accidents.

» Do notoperate power tools in explosive
atmospheres, suchas in the presence of
flammable liquids, gases or dust. Power
tools create sparks which may ignite the
dust or fumes.

» Keep children and bystanders away while

operating a power tool.
Distractions can cause you to lose control.
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2.3 Electrical safety

P Power tool plugs must match the outlet.
Never modify the plug in any way. Do not
use any adapter plugs with earthed
(grounded) power tools. Unmodified plugs
and matching outlets will reduce risk of
electric shock.

P Avoid body contact with earthed or
grounded surfaces, such as pipes,
radiators, ranges and refrigerators. There
is an increased risk of electric shock if your
body is earthed or grounded.

» Do not expose power tools to rain or wet
conditions. Water entering a power tool will
increase the risk of electric shock.

» Do not abuse the cord. Never use the cord
for carrying, pulling or unplugging the
power tool. Keep cord away from heat, oil,
sharp edges or moving parts. Damaged or
entangled cords increase the risk of electric
shock.

» When operating a power tool outdoors,
use an extension cord suitable for outdoor
use. Use of a cord suitable for outdoor use
reduces the risk of electric shock.

» If operating a power tool in a damp
location is unavoidable, use a residual
current device (RCD) protected supply.
Use of an RCD reduces the risk of electric
shock.
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2.4 Personal safety

p Stay alert, watch what you are doing and
use common sense when operating a
power tool. Do not use a power tool while
you are tired or under the influence of
drugs, alcohol or medication. A moment of
inattention while operating power tools may
result in serious personal injury.

» Use personal protective equipment.
Always wear eye protection. Protective
equipment such as a dust mask, non-skid
safety shoes, hard hat or hearing protection
used for appropriate conditions will reduce
personal injuries.

» Prevent unintentional starting. Ensure
the switch is in the off-position before
connecting to power source and/or
battery pack, picking up or carrying the
tool. Carrying power tools with your finger
on the switch or energizing power tools that
have the switch on invites accidents.

» Remove any adjusting key or wrench
before turning the power tool on. A
wrench or a key left attached to a rotating
part of the power tool may result in personal
injury.

» Do not overreach. Keep proper footing
and balance at all times. This enables
better control of the power tool in
unexpected situations.

» Dress properly. Do not wear loose
clothing or jewelry. Keep your hair and
clothing away from moving parts. Loose
clothes, jewelry or long hair can be caught in
moving parts.
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» If devices are provided for the connection

of dust extraction and collection facilities,
ensure these are connected and properly
used. Use of dust collection can reduce dust-
related hazards.

Do not let familiarity gained from frequent
use of tools allow you to hecome
complacent and ignore tool safety
principles. A careless action can cause
severe injury within a fraction of a second.
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2.5 Power tool use and care

» Do not force the power tool. Use the
correct power tool for your application.
The correct power tool will do the job better
and safer at the rate for which it was
designed.

» Do not use the power tool if the switch
does not turn it on and off. Any power tool
that cannot be controlled with the switch is
dangerous and must be repaired.

» Disconnect the plug from the power
source and/or remove the battery pack, if
detachable, from the power tool before
making any adjustments, changing
accessories, or storing power tools. Such
preventive safety measures reduce the risk
of starting the power tool accidentally.

p Store idle power tools out of the reach of
children and do not allow persons
unfamiliar with the power tool or these
instructions to operate the power tool.
Power tools are dangerous in the hands of
untrained users.
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Maintain power tools and accessories.
Check for misalignment or binding of
moving parts, breakage of parts and any
other condition that may affect the power
tool’s operation. If damaged, have the
power tool repaired before use. Many
accidents are caused by poorly maintained
power tools.

Keep cutting tools sharp and clean.
Properly maintained cutting tools with sharp
cutting edges are less likely to bind and are
easier to control.

Use the power tool, accessories and tool
bits etc.inaccordance with these
instructions, taking into account the
working conditions and the work to be
performed. Use of the power tool for
operations different from those intended
could result in a hazardous situation.

Keep handles and grasping surfaces dry,
clean and free from oil and grease. Slippery
handles and grasping surfaces do not allow
for safe handling and control of the tool in
unexpected situations.



3608870K30/2022-03 | ErgoSpin/CC-ErgoSpin
Safety instructions

2.6 Service

P Have your power tool serviced by a
qualified repair person using only
identical replacement parts. This will
ensure that the safety of the power tool is
maintained.
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2.7 Safety Warnings for

Screwdriwers

» Hold the power tool by insulated gripping

surfaces, when performing an operation
where the fastener may contact hidden
wiring.Fasteners contacting a "live" wire may
make exposed metal parts of the power tool
"live" and could give the operator an electric
shock.

Use suitable detectors to determine if there
are hidden supply lines or contact the local
utility company for assistance.Contact with
electriccablescan cause fireandelectric
shock. Damaging gaslinescan lead to
explosion. Breaking water pipes causes
property damage.

Hold the power tool securely.When
tightening and loosening screws be prepared
for temporarily high torque reactions.

Secure the workpiece.A workpiece clamped
with clamping devices or in a vice is held more
secure than by hand.

Always waituntilthe powertool has cometo
acompletestop before placing it down. The
application tool can jam and cause you to lose
control of the power tool.

Switch the power tool off immediately if
the application tool becomes blocked. Be
prepared for high torque reactions which
cause kickback. The application tool
becomes blocked when it becomes jammed
in the workpiece or when the power tool
becomes overloaded.

ENGLISH
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/\ WARNING

The dust produced by sanding, sawing,
grinding, drilling and other similar
activities may cause cancer, congenital
defects or genetic mutations.

Some of these dusts contain substances such
as: Lead in lead-based paint and varnish;
crystalline silica in bricks, cement and other
building materials; arsenic and chromate in
chemically treated wood. The risk of becoming
ill depends on how frequently you are exposed
to these substances. To reduce the potential
danger, you should always wear adequate
personal protective equipment (e.g. specially
made breathing apparatus that can filter out
even the smallest of dust particles) and work
only in well-ventilated areas.

Do not use application tools that are worn
or in otherwise less than perfect
condition. Defective application tools can
break, for example, causing material
damage and personal injury.

When fitting an application tool, make
sure thatitis held securely inthe tool
holder. If the application tool is not held
securely in the tool holder, it may become
loose and consequently uncontrollable.

Be careful when screwing in long screws -
there is arisk of slipping when using
particular screws and application tools.
Long screws are often difficult to control and
there is a danger that you will slip and hurt
yourself when screwing them in.

Check which rotational direction is set
before switching on the power tool. If you
want to loosen a screw but the rotational
direction is set to tighten the screw, for
example, the power tool may move violently
and uncontrollably.

Observe all notes on the electric tool.
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Observe the safety regulations of the
country in which the electric tool is used/
operated.

Observe the applicable accident
prevention and environmental protection
regulations.

Observe the technical data and ambient
conditions specified in the product
documentation.

Only use an electric tool if this use is
expressly specified and permitted in the
documentation of the product. If
unsuitable electric tools are installed or used
in safety-relevant applications, unintended
operating states may occur in the application
that may cause personal injuries and/or
damage to property.

Use electric tools only when they are in
good technical order and condition.

You may only commission the electric tool
ifithas been determined that the end
product (e.g., machinery or a system) in
which the Rexroth products are installed
complies with the country-specific
conditions, safety regulations and
standards of the application.
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2.8 Protection against
dangerous movements

Dangerous movements can be caused by im-
proper actuation of connected motors. Causes
can be any of the following:

« Careless or improper wiring

« Errors while operating the components

« Incorrect input of parameters prior to com-
missioning

* Errorinthe measurement and signal trans-
ducers

« Defective components
« Software errors

These errors can occurimmediately after the
system has been switched on or after operating
for an indefinite time.

The monitoring devices in the drive components
almost completely eliminate malfunctions in the
connected drives. However, in view of personal
safety, especially that involving risk of injury
and/or damage to equipment, this alone is not
sufficient. Until the installed monitoring devices
become fully effective, faulty drive movements,
whose magnitude depends on the controller
type and the operating state, must be
anticipated.
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Dangerous movements!
Danger to life, risk of serious injury or damage to equipment!

P Ensure personal safety, either by means of monitoring devices or by superior measures directly
on the system.

» The measures depend on the specific system conditions and are determined based on a risk and
error analysis. The safety regulations applicable to the system must be taken into consideration.
Unintended machine movements or other malfunctions may occur when the safety equipment is
switched off, bypassed, or not activated.

»  Avoid operating high-frequency, remote-controlled, or radio devices in the vicinity of the device
electronics and cables. If this cannot be avoided, check the device and the system for
malfunctions in all working positions. In some cases, a special EMC inspection of the entire
system may be necessary.

» Use atorque support if higher torques are required for tightening.
P The following requirements must be met if the hand-held nutrunner is used as a stationary
device:

— Do not enter the area of travel of the machine and its parts. Possible measures to prevent
unauthorized entry of persons include e. g. protective barriers, protective enclosures,
protective cover or photocells.

— Barriers and covers must be rigid enough to withstand the maximum possible momentum.

— The emergency OFF switch must be easily accessible in the immediate vicinity. Check the
function of the emergency OFF system before commissioning. If the emergency OFF switch
malfunctions, do not operate the device.

— Protection against unintended start-up by means of an emergency OFF circuit.
— Safely bring the drives to a standstill before accessing or entering the danger zone.

— Additionally secure vertical axes from falling or dropping after the motor is switched off by
mechanical locking of the vertical axis, external braking/catching/clamping devices and
sufficient weight compensation of the axis.

— De-energize any electrical equipment using the main switch and protect it against being
switched on again during maintenance and repair work, cleaning and long disruptions in
operation.
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2.9 Intended use

The ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-held nutrunner
is partly completed machinery in the sense of the
currently valid Machinery Directive, see
"Declaration of incorporation" from page 97.

You may use the product as follows:

« forinstallation in partly completed machinery
or in a machine and/or system

« for performing tightenings requiring a con-
tinuous course of the torque.

i

The productisintended forindustrial use and not
for private use.

This product is not suitable for
tightening processes requiring
stepwise tightening of the connection
elements, e. g. impact wrenches.

The product may be commissioned onlyifitis
integrated in the machine/system for whichitis
designed and the machine/system fully complies
with the EC Machinery Directive. Observe the
operating conditions and performance limits
specified in the technical data.

Operation of the hand-held nutrunner is only
permitted in accordance with the national
regulations for the electromagnetic compatibility
(EMC) for the respective application.

° For instructions on EMC-compliant
1 installation, refer to the documen-
tation for the respective component.

Only accessories and add-on units that have been
approved for use in Rexroth tightening systems
may be used therein. Non-approved components
may neither be added nor connected to the
system. The same applies to cablesandlines
which belong to the Rexroth tightening system.
Otherwise, functional and system safety is
jeopardized.
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Intended use includes having read and un-
derstood this documentation and especially the
chapter "Safety instructions".
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2.10

Any other use

Improper use

« than that described in the intended use and

« thanthat described in the respective docu-
mentation

is regarded as unintended use and is therefore
inadmissible.

Bosch Rexroth AG will not accept any liability for
damage caused by improper use. The risks in
case of improper use shall be exclusively borne
by the user.

The improper use of the product and its com-
ponents (if available) includes:

« thatitis subjected to operating conditions that
do not fulfill the specified ambient conditions.
Operation is forbidden e. g. under water, at
high air humidity, under extreme temperature
fluctuations, or under extreme maximum
temperatures.

« thatitis used in applications that have not
been explicitly approved by Bosch Rexroth
AG. Always observe the safety instructions in
the respective documentation.

« thatthe structure is modified such that the
original state is destroyed;

« the improper programming or configuration of
the tightening system.
The user is solely responsible for risks caused
by programming and configuring the tightening
system.
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2.11 Personnel qualification

Assembly, commissioning, maintenance,
troubleshooting and disassembly of this Rexroth
product and the handling of the product require
basic electrical and mechanical knowledge, as
well as knowledge of the appropriate technical
terms.

In order to ensure the safe use, the specified
activities may therefore only be carried out by
qualified technical personnel or an instructed
personunderthedirectionand supervision of
qualified personnel.

Inotherwords, only appropriately trained and
qualified personnel are permitted to work with
or near the product during assembly,
commissioning, maintenance, troubleshooting
and disassembly.

Qualified personnel

« are those who can recognize possible hazards
and take the appropriate safety measures due
to their professional training, knowledge, and
experience as wellas theirunderstanding of
the relevant conditions pertaining to the work
to be done.

« must observe the rules relevant to the subject
area.

» mustbetrained, instructed, and authorized to
switch electrical circuits and devices onand
off in accordance with the accepted rules of
safety engineering, ground them, and
appropriately label them according to job
requirements.

« must be sufficiently familiar with all warnings
and precautions according to this
documentation and the documentation of the
respective componentand understand their
content;

 must have appropriate safety equipment and
be trained in first aid.
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3  Scope of delivery 4

ESA...S/ CC-ESA...S
Right-angle nutrunner with angle head
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About this product
4.1 Symbols on the product

Tah.6: Meaning of the symbols

ESA...G

Right-angle nutrunner with plastic-sheathed angle
head

Symbol

ESV/CC-ESV
Standard machine without output drive with zero-

Meaning

Read all the safety and general
instructions. Failure to observe the
safety and general instructions may
result in electric shock, fire and/or
serious injury.

play spur gearing
<

ESM/ CC-ESM b

Pistol grip nutrunner with integrated tightening
position illumination

According to European Directives,
out-of-use electric tools and
defective and used-up
accumulators/batteries must be
collected separately and recycled in
line with environmental regulations.

Inaddition tostandard outputdrives, itisalso
possible to produce and use special components,
e.g. planetary gearboxes for high torques, for
ESV/ CC-ESVand ESMO25HT/ CC-ESMO25HT.

The scope of delivery moreover includes in-
stallation instructions for the ErgoSpin/CC-
ErgoSpin hand-held nutrunner.

ENGLISH
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4.2 Components in figures

Components in figures are numbered according
to the representation of the hand-held
nutrunners on the graphical pages.

(1) Tool mount (external square) with safety

pin

(2) Outputdrive (e.g. angle head)

(38) Flange of the output drive

(4)  Union nut

(5) Startswitch

(6) Status bar

(7) Tool button

(8) CW/CCW reversal switch ESA/ ESV/
CC-ESA/ CC-ESV

9) CW/CCW reversal switch ESM/ CESM

10
11
12

Handle
Electric connection
Tightening position illumination

—
w

Adapters for handling devices
Rexroth tightening system interface
ErgoSpin connecting cable

Attachment tools (e.g. socket)
Safety pin

Quick-change chuck sliding collar
Assembly aid

Hook spanner

~ e~ o~ e~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ —~
[N

)
)
)
)
)
)
) Rotatable angle plug
)
)
)
)
)
)

Grasping surface

Some of the accessories illustrated or described
are not included in the scope of delivery.
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5 Transport and storage

For storing and transporting the product,
always observe the ambient conditions
specified in the technical data of this product.
Information on the technical data is contained in
the corresponding section of these instructions.
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6  Assembly
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/\ CAUTION

/\ CAUTION

The product is not protected against
incorrect assembly/disassembly!

Risk of injury and damage to the device during
subsequent operation.

P Assemble/disassemble the product
according to the following information and
in the correct order.

» Only qualified personnel are authorized to
assemble/disassemble the product.

» Do notclamp the hand-held nutrunnerinto
avise or the like.

» Pull the plug out of the socket before
assembling/disassembling accessory
parts.

/\ CAUTION

Risk caused by missing torque support at
the hand-held nutrunner in case of high
torques!

When hand-held nutrunners are used for
performing tightening operations with high
torques, the developing forces may cause
injuries, especially to joints (see alsoEN 11148
and EN 1005 as currently applicable).
Recommendations:

P Right-angle nutrunners require the
installation and use of a torque support
when torques exceed 40 Nm.

» Pistol grip nutrunners require the
installation and use of a torque support
when torques exceed 10 Nm.

P Also observe country-specific and/or
company-specific regulations.

Improper handling!

Under unfavorable conditions, handling or
assembling/disassembling specific parts and
components in an unsuitable manner could
cause injuries. Injury due to crushing,
shearing, cutting, impact!

>

vvVvyy v

vy

Observe the general constructionand
safety regulations for handling and as-
sembly/disassembly.

Use suitable assembly/disassembly and
transport equipment.

Prevent trapping and crushinginjuries by
using suitable precautions.

Only use suitable tools.
Use special tools if stipulated.
Use tools appropriately.

If necessary, use suitable protective
equipment (e. g. protective goggles,
safety shoes, protective gloves).

Do not stand under suspended loads.

Lay cables and lines in accordance with
the permissible bending radiuses so
that they cannot be damaged and no
one can trip over them.
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The following assembly steps must be taken
before the hand-held nutrunner can be
commissioned:

ESV/CC-ESV

» Attach the output drive or output drive
adapter.

P If necessary, attach accessory parts.
P If using the hand-held nutrunner as a sta-

tionary device, mount it to a mounting plate.

P Connect the ErgoSpin connecting cable.

ESA/CC-ESA

P If necessary, readjust the angle head.

P If necessary, attach accessory parts.

P If using the hand-held nutrunner as a sta-

tionary device, mount it to a mounting plate.

P Connect the ErgoSpin connecting cable.

ESM...QD/ ESM...SD/ CC-ESM...QD
P If necessary, attach accessory parts.
» Connect the ErgoSpin connecting cable.

ESMO25HT

» Attach the output drive.

P If necessary, attach accessory parts.

P Connect the ErgoSpin connecting cable.
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6.1 Output drive assembly

° There are 24 different positions
B whichcanbetakenin 15°
increments.

ESV/ CC-ESV (see Fig. A)

These hand-held nutrunners require that a
suitable output drive or output drive adapter be
mounted beforehand "Output drives for ESV",
page 89).

Tools required:

 Hook spanner with DIN 1810 shape B hinge,
outer nut diameter 35-60 mm,
pin diameter 4 mm

* Assembly aid ESWM 3 608 876 473

p Fitthe output drive (2) onto the
nutrunner body in the desired position.

p Screwontheunionnut(4).Ensurethat
the union nut will not cant.

» Clamp the assembly aid (20) into a vise or
the like.

p Usingasuitable tool, e.g. the hook spanner
(21), tighten the union nut (4) with the
torque according to table (7). While doing
s0, hold the assemblyaid (20) tothe flange
(3) of the output drive as counterweight.

Tabh.7: Tightening torque

Size Tightening torque
[Nm]
ESV012 30+2
ESV025 - ESV050 40+2
ESVO73 55+2
ESV146 70+5
CC-ESV012 30+2
CC-ESV050 40 +2
CC-ESV146 70+5
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ESMO025HT/ CC-ESMO25HT

These hand-held nutrunners require that a
suitable output drive be mounted first.

Tools required:

« Hook spanner with DIN 1810 shape B hinge,
outer nut diameter 35-60 mm, pin diameter
4mm

P Fit the output drive onto the nutrunner body
in the desired position.

P Screw on the union nut. Ensure that the union
nut will not cant.

p> Tighten the union nut using a suitable tool,
e.g. ahook spanner.
While doing so, fix the output drive in position
using appropriate means. Tightening torque:
40+2 Nm
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6.2 Adjusting the angle head

° There are 24 different positions
1 | whichcanbetakenin 15°
increments.

ESA/ CC-ESA (see Fig. A)

Tools required:

* Hook spanner with DIN 1810 shape B hinge,
outer nut diameter 35-60 mm, pin diameter
4mm

* Assembly aid ESWM 3 608 876 473

P Clamp the assembly aid (20) into a vise or
the like.

P Unscrew the union nut (4) using the hook
spanner (21). While doing so, hold the as-
semblyaid (20) to the flange (3) of the angle
head as counterweight.

P Remove the angle head (2) and refit it in the
desired position.

» Screwontheunionnut(4).Ensurethatthe
union nut will not cant.

» Tighten the union nut (4) with the torque
according to table (8). While doing so, hold
the assembly aid (20) to the flange (3) of the
angle head as counterweight.

Tab.8: Tightening torque

Size Tightening torque
[Nm]
ESA013-ESA030 30+2
ESA040 - ESAQ75 40+2
ESA100 55+2
ESA150-ESA220 70+5
CC-ESA030S 30+2
CC-ESA040S 40+2
CC-ESA100S 55+2
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6.3 Attachment to a mount-
ing plate

The steps required for fastening the ErgoSpin/
CC-ErgoSpin hand-held nutrunner to a mounting
plate (to be produced by the customer) depend
on the output drive that is to be used.

° Do not utilize the spring travel of the
1 respective output drive completely;
and do not move the output drive to
block.

ESA/ESV/CC-ESA/CC-ESV withangle head
(see Fig. B)

When using an ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-held
nutrunner with angle head, proceed as follows:

» Attach the adapter for handling devices (13).

P Screw the adapter for handling devices (13)
to the mounting plate.

/\ CAUTION

Mmax <M = | x Fmax
Damage to property!

» Ifthe adapter (13) for handling devices
is used on the hand-held nutrunner, the
torque T, which results from the cross
force F on the tool and the length | of the
tool, must not exceed the maximum
allowed torque according to table (9).
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Tab.9: Maximum allowed torque

ErgoSpin Maximum allowed
torque Tmax
[Nm]
ESA013-ESA075 40
ESA100-ESA220 50
ESV012 - ESA050 40
ESV073-ESV146 50
CC-ESA030S 40
CC-ESA040S 40
CC-ESA100S 50
CC-ESV012 40
CC-ESV050 40
CC-ESV146 50

ESV/ CC-ESV with straight output drive

When using an ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-held
nutrunner with straight output drive, proceed as
follows:

P Fasten the straight output drive together with
the mounting plate and the output drive
adapter.

ESV/ CC-ESV with offset output drive

When using an ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-
held nutrunner with offset output drive, proceed
as follows:

P Screw the offset output drive to the mounting
plate from below on the side of the output
drive.
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6.4 Connecting the ErgoSpin
connecting cable

The connection between the CS351/CC-CS351
compact system and the ErgoSpin/CC-ErgoSpin
hand-held nutrunner is established by means of
one or up to 5 side-by-side connecting cables.
The same applies to the connection between the
servo amplifier of the modular system and the
ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-held nutrunner.

/\ CAUTION

Danger of injury due to high voltage and loss
of functional and system reliability!

The residual-current-operated protective device
may trigger if the cables between the ErgoSpin
and the CS351 compact system or the CC-
ErgoSpinand a CS351 or CC-CS351 compact
systemis too long. Danger to the functional and
system reliability of the tightening system!

P In connection with the compact system, use
cables with a maximum length of 50
meters.

Note: The length of the connecting cable
for certain components may be limited. You
must therefore observe the length
specification if stickers with limitations are
attached to the components.

P In connection with the servo amplifiers in
the modular system, use cables with a
maximum length of 100 meters.

P Asextension, do not connect more than 5
connecting cables in line.

» Lay the cables in a way that no one will trip
over them.

P Observe the minimum bending radius for
connecting cables for ErgoSpin hand-held
nutrunners:

- Once 3 x cable @

- Repeated 7.5 x cable @

- Optimum 10 x cable @

- Cable-@:12.5mm + 0.3 mm

BoschRexrothAG  77/176

Overvoltage!

Damage to electronic components!
» Do not push the start switch while

plugging.
(] Fit appropriate strain relief devices to
1 prevent kinks in the cable.
Proceed as follows when connecting a con-
necting cable for the hand-held nutrunner:

1. Insert the connecting cable plug on the servo
amplifier side into the interface at the
Rexroth tightening system, establishing a
flush connection (see fig. C).

Screw in the union nut of the angle plug, do,
however, not tighten it completely, yet.

2. Adjustthe cable outlet onthe angle plug,
e.g. in order to adapt it to your use.

Damage!

Overtwisting the angle plug may result in
damages.

P While doing so, observe the angle of turn
of the angle plug (see fig. D).

3. Firmly screw the plug of the connecting
cable to the Rexroth tightening system
(approx. 1 turn).

° The angle plug has only been as-
E sembled correctly if its set angle
position can no longer be changed
when the union nut has been
tightened.

ENGLISH
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Damage!

Rotary motion during operation by an
incompletely tightened union nut leads to
damage at the angle plug.
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7 Commissioning

/\ CAUTION

P Connect the other end of the connecting cable
flush to:
— another connecting line
- the interface at the ErgoSpin/
CC-ErgoSpin (see figure E). Firmly
screw them to each other.

Avoid using wrong components!
Damage to persons and property!

» Only operate the ErgoSpin/ CC-ErgoSpin
hand-held nutrunner in connection with
the components intended for this
purpose!

/\ CAUTION

Loss of protection class IP 40!

Liquids and foreign bodies may penetrate and
damage the product.

P> Before commissioning, ensure that all

plug-in connections are correctly installed
and are undamaged.

The tightening system is commissioned by the
operating system BS350.

i

The electronic connection between the nut-
runner and the tightening system is established
via the ErgoSpin connection cable.

For information on commissioning,
refer to the software of the Rexroth
tightening system, i. e. the operating
system, e. g. BS350.
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8 Operation
NOTICE
/\ CAUTION Damages!
Excessive tightening of the freely rotating
High torques! angle plug may lead to damage.

When hand-held nutrunners are used for
performing tightening operations with high
torques, the developing forces may cause
injuries, especially to joints.

P Assemble and use a torque support.

NOTICE

Stable tool quality
Recommendation
P Toensure stable tool quality, a machine

capability test (MCT) should be carried out
at regular intervals.

» The MCT should comply with VDE/
VDI2645 Sheet 2.

» Bosch Rexroth Service provides these
services (see page 97).

P Please observe the angle of turn of the
freely rotating angle plug, see figure F.

The angle of turn has an impact on the service
life of the freely rotating angle plug. The rotary
plugs have undergone fatigue testing for
500,000 rotation cycles with an angle of turn
of + 90°from neutral position. At an angle of
turn of + 150° from neutral position, the
service life is reduced to < 100,000 rotation
cycles.

Pulling at the cable may lead to damage.

P Use the handling area of the plug.

NOTICE

Perfect quality of the tightening result with
CC-ErgoSpin hand-held nutrunners

Recommendation

P For perfect quality of the tightening
result, a MCT (machine capability test)
should be performed for the tightening
case.

The tightening channel, the tightening programs
and tightening applications, etc., are configured
and changed via the operating program of the
tightening system, BS300, BS350 or BS350
CC-ES (until the BS350 standard with V2.400
has been introduced).

ENGLISH
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8.1 Tool change

NOTICE

Dirty tool mount!
Damage to property!

P Ifalotof dirt has accumulated on the tool
mount, it must be cleaned when the tool is
changed.

NOTICE

Improper handling!

The safety pin may be damaged when the
clearance between socket and tool mount is
too large! If the clearance between the
external square of the socket and the inner
square of the tool mount is too large, the
safety pin may be damaged or torn away if it is
improperly handled (e.g. prizing/levering the
socket out after the tightening)!

P Check at regular intervals and after each
socket change whether

- the dimensions of the socket comply
with the specifications of DIN 3129 and
ISO 2725-2 and

- the dimensions of the outer square of
the tool mount comply with the
specifications of DIN 3121 and ISO
1174-2.
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ESA/ESM...SD/ ESM...HT/ CC-ESA/ CC-
ESM...HT (see figure H)

The output drive has been provided with a
standardized external square according to DIN
3120 to receive the attachment tools.
Removing an attachment tool:

P Push the safety pin (18) on the outer
square inwards, e.g., usingascrewdriver,
and pull the attachment tool (17) off the
tool mount.

Attaching an attachment tool:

p Push the safety pin (18) on the outer
square inwards and slide the attachment
tool (17) over the square until the pin
(18) clicks into place in the recess of the
attachment tool (17).

ESM012QD/ CC-ESM012QD (see figure )
The output drive has been provided with quick-
change chucks to receive the attachment tools.
Removing an attachment tool:

P> Pull the sliding collar (19) of the quick-

change chucktothefrontand removethe
attachment tool (17) in forward direction.

Attaching an attachment tool:

P Pull the sliding collar 19 of the quick-change
chuck to the front, fit the attachment tool
(17) and slide it back until you can hear it
click into place.
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8.2 Adjusting the direction of
rotation

If you change the direction of rotation
during a tightening process, this
change will only take effect in the next
tightening process.

i

ESA /ESV/ CC-ESA/ CC-ESV (see figure J)
Clockwise:

»  Turn the CW/CCW reversal switch (8) to the
right to tighten bolts with right-hand thread.

Counterclockwise:

P Turnthe CW/CCW reversal switch (8) to
the left to loosen or unscrew bolts with
right-hand thread.

ESM/ CC-ESM (see figure K)
Clockwise:

» Pushthe CW/CCW reversal switch (9) to the
left to tighten bolts with right-hand thread.

Counterclockwise:

» Pushthe CW/CCW reversal switch (9) to
the right to loosen or unscrew bolts with
right-hand thread.
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8.3 Nutrunner start

/\ CAUTION

Risk of property damage and personal
injury due to incorrect motor alignment

If the output drive is blocked during first start-
up of the ErgoSpin hand-held nutrunner, the
function of the tightening channel may be
compromised and increased heating of the
motor, reduced performance and reversed
spin direction during the next tightening
operation may occur. Additionally, a system
errorclass 3 (error code 122) is returned. In
current-controlled systems, this may also lead
to incorrect evaluation of results.

p Make sure that the output drive can freely
rotate after switching on the tightening
channel, restart of the servo amplifier and
after connection of the ErgoSpin hand-
held nutrunner. Completion of motor
alignment is indicated by brief vibration
(1s) of the ErgoSpin hand-held nutrunner.

» If nutrunner docking is activated, the
motor is realigned after each docking
operation. Make sure that the output drive
can freely rotate after docking.

The tightening process is started using the start
switch on the hand-held nutrunner.

Push and hold the start switch until the nut-
runner switches off automatically.

Releasing the start switch will abort the tightening
operation. The aborted tightening process is
evaluated by the controller:

ENGLISH
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« Ifthe torque threshold (basic setting: 5% of
the nominal torque of the hand-held
nutrunner) was not exceeded, there will be no
evaluation. The system interprets this process
as "Play at start switch" and ignores it.

« Ifthe initial torque was exceeded, tightening is
evaluated as faulty (NOK) and the red LEDs
are illuminated.

If the ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-

® . .

1 held nutrunner is used as a stationary
tightening spindle, the start switch
must be continually actuated. Lock
the start switch on the ErgoSpin/CC-
ErgoSpin hand-held nutrunner using
the velcro tape.
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8.4  Tool button

° On delivery, the tool button is con-
m figured such that NOK tightening must
be acknowledged with the button.
Further tightening processes can only
be started after this
acknowledgement.

P Push the tool button to acknowledge.

The function of the tool button can be changed
via the PLC assignment table (control signals) in
the operating system, e.g. BS350 or BS350 CC-
ES (until the BS350 standard with V2.400 has
been introduced).



3608870K30/2022-03 | ErgoSpin/CC-ErgoSpin

Maintenance and repair

8.5 Status bar

Tah.10: Status bar

LED Meaning

Green steady light Tightening case evaluation:
OK

Red static Tightening case evaluation:
NOK

Yellow static Ready for operation

Yellow flashing The check interval defined

by the user has elapsed.

Red, yellow and System error

green are flashing

Red, yellow, green System boot

static

Yellow off Not ready or in sequence
test
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9 Maintenance and repair

9.1 Cleaningand care

/\ CAUTION

Direct contact with the detergent!

Direct skin or eye contact with the detergent
as well as swallowing or inhaling the detergent
may cause injuries.

P Avoid direct physical contact with the
detergent.

P Observe the instructions for use and first
aidinthe "Technical safety sheet"as well as
in the "Safety data sheet" of the detergent
manufacturer.

NOTICE

Penetrating dirt or liquids!

Failures may occur. Safe function of the
product is no longer ensured.

P Always provide for absolute cleanliness
when working with the product.

P For cleaning ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-
held nutrunners and their components, use
the LOCTITE® 7063™ detergent, see the
manufacturer's information below.

Manufac- Henkel AG & Co. KGaA
turer: Henkelstr. 67
40191 Diisseldorf
Germany

ENGLISH
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9.2 Inspection

We recommend including the ErgoSpin/CC-

ErgoSpin hand-held nutrunner in the user-
specific quality manual.
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9.3 Maintenance schedule

We recommend having the threads of the plugs
on the connecting cables regreased by qualified
experts every time they have completed the
maintenance-free number of plugging cycles.

P Clean the threads of the union tightenings
using a soft cloth.

» Lubricatethethreadswithasmallamount of
grease (approx. 1 drop).

Grease required: Liqui Moly Paste S1
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9.4 Maintenance

/\ WARNING

Improper execution of service work!

Injuries / damage to property!

P All service work and particularly safety-
relevant work should only be performed
by qualified personnel.

p Rexroth recommends that you contact
Rexroth Service in this case, see chapter
"16 Appendix" on page 96.

ErgoSpin/ CC-ErgoSpin

The hand-held nutrunners have undergone
fatigue testing for one million tightening cycles
(2-level tightening process where nuts are
tightened using the maximum torque) andthey
are maintenance-free.

Output drives

The output drives of the ErgoSpin/CC-ErgoSpin
hand-held nutrunners have undergone fatigue
testingfor one million tightening cycles (2-level
tightening process where nutsare tightened using
the maximumtorque) and they are maintenance-
free. To increase the operating life of the output
drives, we recommend preventive maintenance
by Bosch Rexroth AG in Murrhardt, Germany,
after these cycles have been completed.

ErgoSpin connecting cable

The connecting cables are maintenance-free for
500 plugging cycles, see section
"9.3 Maintenance schedule" on page 84.

The angle of turn has an impact on the service life
of the freely rotating angle plug. The rotary plugs
have undergone fatigue testing for 500,000
rotation cycles with an angle of turn of + 90° from
neutral position. At an angle of turn of + 150°
from neutral position, the service life is reduced
to < 100,000 rotation cycles.
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10 Decommissioning

° After having decommissioned the
1 | tightening system, wait at least 3
minutes before switching it on again.

Proceed as follows to decommission the
hand-held nutrunner:

»  Switch off the controller.

TheLEDsonthecontrollerand the hand-held
nutrunner turn dark.

ENGLISH
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Disassembly and replacement

11 Disassembly and re- /\ CAUTION

placement
Improper handling!
Under unfavorable conditions, handling or
A CAUT|ON assembling/disassembling specific parts and
components in an unsuitable manner could
The product is not protected against cause injuries. Injury due to crushing,
incorrect assembly/disassembly! shearing, cutting, impact!
Risk of injury and damage to the device during > Observe thegeneral constructionand
subsequent operation. safety regulations for handling and
P Assemble/disassemble the product assembly/disassembly.
gccording to the following information and P Use suitable assembly/disassembly and
in the correct order. transport equipment.
P Only qualified personnel are authorized to » Preventtrappingand crushinginjuries by
assemble/disassemble the product. using suitable precautions.
» Do notclamp the hand-held nutrunnerinto P Only use suitable tools.
avise or the fike. P Use special tools if stipulated.
» Pullthe plug qut of the spcket before > Use tools appropriately.
assembling/disassembling accessory ' )
parts. P If necessary, use suitable protective
equipment (e. g. protective goggles,
safety shoes, protective gloves).
» Do not stand under suspended loads.

P Lay cables and lines in accordance with
the permissible bending radiuses so that
they cannot be damaged and no one can
trip over them.

To disassemble the hand-held nutrunner,
take the following individual steps:

P Loosening the ErgoSpin connecting cable
» Disassembling the output drive
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11.1 Loosening the ErgoSpin
connecting cable

/\ CAUTION

The product is not protected against
incorrect assembly/disassembly!

Risk of injury and damage to the device during
subsequent operation.

» Do not push the start switch while
plugging.

NOTICE

Overvoltage!

Damage to electronic components.

P Disconnect voltage to the card rack field
(BT), the system box (SB) or the compact
system (CS), before loosening the
connections.

NOTICE

Damage to the connecting cable!

Incorrect loosening or removal of the con-

necting cable may damage the cable or the

plug.

P Pull out the connecting cable according to
figure G ab.

P Loosen the connecting cable from the in-
terface at the ErgoSpin/CC-ErgoSpin hand-
held nutrunner and pull out the connecting
cable.
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11.2 Disassembling the out-
put drive

ESV/ESA/ CC-ESV/ CC-ESA (see Fig. A)
Tools required:

* Hook spanner with DIN 1810 shape B hinge,
outer nut diameter 35-60 mm, pin diameter
4mm

 Assembly aid ESWM 3 608 876 473

» Clamp the assembly aid (20) into a vise or
the like.

P Unscrew the union nut 4 using the hook
spanner (21). While doing so, hold the as-
sembly aid (20) to the flange (3) of the
output drive as counterweight.

» Remove the output drive (2).

ESMO025HT/ CC-ESM025HT
Tools required:

* Hook spanner with DIN 1810 shape B hinge,
outer nut diameter 35-60 mm, pin diameter
4mm

P Unscrew the union nut using the hook
spanner. While doing so, fix the output drive
in position using appropriate means.

» Remove the output drive.

ENGLISH
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12 Disposal

12.1 Environmental protection

Manufacturing process

The products are produced using manufacturing
processes that are optimized in terms of energy
and raw material and simultane-ously allow for
reuse and recycling of the produced waste. We
regularly try to replace polluted raw, auxiliary
and operating materials with environmentally
friendly alternatives.

Prohibited substances

We guarantee that our products do not contain
any substances included in the Chemicals
Prohibition Ordinance. We moreover declare
that our products are free from mercury, lead,
asbestos, PCB and chlorinated hydrocarbons.

No release of hazardous substances

Our products do not contain any hazardous
substances that could bereleased while they
are used as intended. Normally, you therefore
do not have to fear negative consequences for
the environment.
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Material components

Tab. 11 on page 88 shows the components
that are basically contained in our products.

Tab.11: Main components of the products

ErgoSpin
Steel

Aluminum

Copper

Plastics

Magnetic materials

Electronic components and assemblies

Further, the product may not contain any im-
proper foreign substances or foreign components
when it is returned.

Ship the product free to Rexroth Service; see
chapter "Service and Sales" on page 97.

These instructions have been printed on recycled
paper free of chlorine.
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13 Extension and conversion

The components of the ErgoSpin/CC-ErgoSpin
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Online Product Catalog:

For the complete range of accessories see our

http://www.boschrexroth.com/tightening

hand-held nutrunner must not be converted, i.e.,

the components must neither be opened nor

disassembled nor must the mechanical
properties (dimensions, holes, etc.) be changed.

In case of non-compliance, the warranty claim

will be forfeited.

13.1 Outputdrives for ESV

Tabh.12: ESV angle heads’

Order number (...S)

WHO013S
WH013G

3608 876 051

WHO040S
WH040G

3608 876 055

WHO056S
WHO056G

3608 876 057

WHO065S
WHO065G

3608 876 059

Order number (...G)

3608 876 052

3608 876 056

3608 876 058

3608 876 060

Max. torque™ [Nm] 13 40 56 65
Typical efficiency n=0.95 n=0.95 n=0.95 n=0.95
Reduction ratio i=1.095 i=1.73 i=1.16 i=1.35
Tool mount 1/4" square 3/8" square 3/8" square 1/2" square
WHO075S
WHO75G WH100S WH150S WH220S
Order number (...S) 3608 876 061 3 608 876 063 3 608 876 064 3608 876 065
Order number (...G) 3608876062
Max. torque **) [Nm] 75 100 150 220
Typical efficiency n=0.95 n=0.95 n=0.95 n=0.95
Reduction ratio i=1.563 i=1.421 i=1.095 i=1.588
Tool mount 1/2" square 1/2" square 1/2" square 3/4" square

") Can also be used with CC-ESV

*) Value refers to angle head

ENGLISH
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Tab.13: ESV angle heads for special output drives”
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WHS040 WHS075 WHS100
Order number 3608876081 3608876082 3608876083
Max. torque™ [Nm] 40 75 100
Typical efficiency n=0.95 n=0.95 n=0.95
Reduction ratio i=1.73 i=1.56 i=1.42
Tool mount 3/8"square 1/2" square 1/2" square
") Can also be used with CC-ESV
) Value refers to angle head
Tab.14: ESV straight output drives’
ESISA012 ESIQA012
Order number 0608810047 0608810048
Max. torque™ [Nm] 13 13
Typical efficiency n=1 n=1
Reduction ratio i=1 i=1
Weight [kg] 0.1 0.1
Installation length [mm] 315 315
Tool mount 1/4" square 1/4" quick-change chuck
") Can also be used with CC-ESV
) Value refers to straight output drives
Tab.15: ESV output drive adapters*)
ESOA012 ESOA025 ESOA050 ESOA073 ESOA146
Order number 0608810 0608810 0608810 0608810 0608810
049 050 051 052 053
Max. torque“) 13 25 50 73 146
[Nm]
Typical efficiency n=1 n=1 n=1 n=1 n=1
Reduction ratio i=1 i=1 i=1 i=1 i=1
Weight [kg] 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3
Installation 41.4 40.3 41.2 44.5 44
length [mm]
Output drive Size 2 Size 3 Size 3 Size 4 Size 4
mount

") Can also be used with CC-ESV

") Value refers to output drive adapters
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14 Troubleshooting

Failures and information on faults are displayed
in the tightening system and/or its operating
program, e.g. BS350 (ErgoSpin), BS350 CC-ES
(CC-ErgoSpin, until the BS350 Standard with
V2.400 has been introduced).

» If youare not able to remedy a defect, please
contact one of the addresses that you can
either find at http://www.boschrexroth.com
orinsection "Service and Sales"
on page 97.

Tab.16: General information

General information

Protection class
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15 Technical data

The A-weighted noise pressure level of the
product is typically < 65 dB (A). The handarm
vibration is typically lower than 2.5m/s2.
The accuracy according to VDI/VDE2647
across arange of 6S in

» ESMand ESV systems with straight output
drive is less than + 3 %,

« ESAand ESV with angle head or offset output
driveis less than + 4 %,

» CC-ESMand CC-ESV with straight output
drive is less than + 5 %,

¢ CC-ESAand CC-ESV with angle head or offset
output drive is less than + 7 %.

IP40

Protection class

| (protective grounding)

Interference suppression

Limit class A accordingto EN 55011

Electric connection

11-pin round plug

Admissible ambient temperature 0°C...+40°C
Admissible storage temperature -20°C...+70°C
Allowed air humidity during operation 20-80%
Allowed air humidity during storage 20-90%

ENGLISH


http://www.boschrexroth.com

92/176 Bosch Rexroth AG

Technical data

Noise/vibration information

Noise emission levels determined according to
EN62841-2-2.

The A-weighted sound pressure level of the
electric tool is typically 62 dB(A).
UncertaintyK = 3 dB.

The sound level while working can exceed 80
dB(A).

Ear protection must be worn!

Total vibration levels ah (vector sum of three
directions) and uncertainty K determined
accordingto EN 62841-2-2:

Tightening of screws and nuts of max. admissible
size: ah < 0.3 m/s?,K = 1.5 m/s?

The vibration level and the noise emission level
stated in these instructions have been measured
in accordance with a standardized measurement
method and can be used for the comparison of
different electric tools. They can also be used for
a preliminary assessment of the vibration and
noise emissions.
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The stated vibration level and the noise emission
level represent the main applications of the
electric tool. If, however, the electric tool is used
for other applications, with other attachment
tools or insufficient maintenance, the vibration
level and the noise emission level may be higher.

This can significantly increase the vibration and
noise emissions over the total working time.

For an exact assessment of the vibration and
noise emissions, you should also consider the
times during which the device is switched off or
not actually used although it is running. This can
significantly reduce the vibration and noise
emissions over the total working time.

Specify additional safety measures for protection
of the user against the impact of vibrations, such

as: maintenance of electric tools and attachment
tools, keeping hands warm, organization of work

processes.
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Tab.17: ESA...S-G/ESA...G-G

Hand-held nutrunner ESA013S-G  ESA030S-G  ESA040S-G  ESA056S-G  ESA065S-G
ESA013G-G ESA030G-G ESA040G-G ESA056G-G  ESA065G-G
Order number 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
(...5-G) 205 206 207 208 209
Order number 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
(...G-G) 225 226 227 228 229
Length incl. angle head 382 /385 416/ 423.5 434 | 437 446 /453 448 [ 453
(...5-G/...G-G) [mm]
Weight (...5-G/...G-G) [kg] | ca.1.3/1.3 ca.1.5/1.6 ca.1.7/1.8 ca.1.9/1.9 ca.1.9/1.9
Speed at output drive 1000 800 1000 710 610
[min]
Working range [Nm] 1-13 6-30 8-40 11-56 13-65
Tool mount 1/4" square 3/8" square 3/8"square 3/8"square 1/2" square
Integrated transducer for Yes Yes Yes Yes Yes
angle compensation’
ESA075S-G
ESA075G-G ESA100S-G  ESA150S-G  ESA220S-G
Order number 0608841 0608841 0608841 0608841
(...5-G) 210 211 212 213
Order number 0608841
(...G-G) 230
Length incl. angle head 450/ 454 492 /- 531 /- 541 /-
(...5-G/...G-G) [mm]
Weight ca.2.1/2.1 ca.3.1/- ca.3.8/- ca.4.0/-
(...5-G/...G-G) [kg]
Speed at output drive 530 630 380 260
[min1]
Working range [Nm] 15-75 20-100 30-150 44-220
Tool mount 1/2" square 1/2"square 1/2" square 3/4" square
Integrated transducer for Yes Yes Yes Yes
angle compensation’

") With ErgoSpin hand-held nutrunners with integrated transducer, the angle compensation function
can be used via the operating program from version 2.500 of the BS350.
The angle compensation function is applied to compensate the hand-held nutrunner motion by the user to
measure and return the actual angle values of the tightening process.

ENGLISH
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Tah.18: ESV...-G
Hand-held nut-

ESV012-G  ESV025-G  ESV050-G
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ESV073-G

ESV146-G

runner

Order number 0608841 0608841 0608841 0608841 0608841
244 245 246 247 248

Working range wi- 1-12 5.0-25 10.0-50 14.6-73 29-146

thout output drive

[Nm]

Speed without 1090 1700 830 900 420

output drive [min'1]

Length (without 333 365 375 406 430

angle head) [mm]

Weight [kg] approx. 1.1 approx.1.4  approx.1.5 approx.2.4  approx. 2.8

Integrated trans- Yes Yes Yes Yes Yes

ducer for angle

compensation )

) With ErgoSpin hand

-held nutrunners with integrated transducer, the angle compensation function
can be used via the operating program from version 2.500 of the BS350.

The angle compensation function is applied to compensate the hand-held nutrunner motion by the user to
measure and return the actual angle values of the tightening process.

Tab.19: ESM...-G

Hand-held nut- ESM012SD- ESM012QD- ESM025SD- ESMO25HT- ESM035SD-

runner G G G G G

Order number 0608841 0608841 0608 841 0608841 0608841
254 255 256 257 258

Length [mm] 190 201 223 223 223

Weight [kg] approx. 1.0 approx. 1.0 approx. 1.4 approx. 1.4 approx. 1.4

Speed [min] 1090 1090 1700 1700 1025

Working range 1-12 1-12 5.0-25 5.0-25 7.0-35

[Nm]

Tool mount 1/4" square 1/4" quick- 3/8"square 3/8" square 3/8"square

change chuck

Integrated trans- Yes Yes Yes Yes Yes

ducer for angle

compensation‘)

7 with ErgoSpin hand-held nutrunners with integrated transducer, the angle compensation function

can be used via the operating program from version 2.500 of the BS350.

The angle compensation function is applied to compensate the hand-held nutrunner motion by the user to
measure and return the actual angle values of the tightening process.
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Tab.20: CC-ESA
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Hand-held nutrunner CC-ESA030S CC-ESA040S CC-ESA100S
Order number 0608841087 0608841088 0608841092
Lengthincl. angle head [mm] 416 434 492
Weight [kg] approx. 1.5 approx. 1.7 ca. 3.1
Speed at output drive [min'!] 800 1000 630
Working range [Nm] 6-30 8-40 20-100
Tool mount 3/8" square 3/8"square 1/2" square
Tab.21: CC-ESV
Hand-held nutrunner CC-ESV012 CC-ESV050 CC-ESV146
Order number 0608841090 0608841093 0608841091
Length (without angle head) [mm] 333 375 430
Weight [kg] approx. 1.1 approx. 1.5 approx. 2.8
Speed without output drive [min'!] 1090 830 420
Workingrange without output drive 2.4-12 10-50 29-146
[Nm]
Tab.22: CC-ESM
Hand-held nutrunner CC-ESMO25HT CC-ESM012QD
Order number 0608841094 0608841089
Length [mm] 223 201
Weight [kg] approx. 1.4 approx. 1.0
Speed [min 1] 1700 1090
Working range [Nm] 5-25 24-12
Tool mount 3/8" square 1/4" quick-change chuck

ENGLISH
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16 Appendix

This chapter contains information on the fol-
lowing topics:

 Complaints and repairs

* Warranty

« Service and Sales

« Declaration of incorporation

 EAC Declaration of Conformity

16.1 Complaints and repairs

In case of complaints and repairs, please send
the fully assembled ErgoSpin/CC-ErgoSpin
hand-held nutrunner to the supplier or our
customer service workshop in Murrhardt,
Germany.

Complaints and repairs cannot be accepted if
this procedure is not followed.

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

16.2 Warranty

For Rexroth devices, we give a warranty of 2
years (to be proven by invoice or delivery note).

Damage that is attributed to natural wear,
overload or improper handling remains excluded
from warranty.

The warranty only applies to the delivered
configuration.

The warranty will not apply if the product is
incorrectly assembled or handled or not used as
intended.
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16.3 Service and Sales

Our global service network can be reached atany

timein over 40 countries. You canfind detailed

information on our service locations in Germany

and worldwide on the Internet at:

http://www.boschrexroth.com/service

Information preparation

We will be able to help you quickly and efficiently

if you have the following information ready:

* Detailed description of the malfunction and
the circumstances

« Information on the name plate of the
respective products, particularly the material
and serial numbers

* Telephone/fax numbers and e-mail address
where we can reach you if we have any
questions.

Additional information on service, repairs, and
training, as well as the current addresses of our
sales offices, can be found at:

http://www.boschrexroth.com
If you are located outside of Germany, please
contact your nearest Rexroth partner.

Service Germany

Phone: +49 9352 40 50 60
E-mail: service.svc@boschrexroth.de

Sales Germany

Bosch Rexroth AG

Postfach 1161

71534 Murrhardt, Germany
Fornsbacher Str. 92

71540 Murrhardt, Germany
Phone: +497192 22 208
Fax: +497192 22181
E-mail: rfq.jt@boschrexroth.de

Bosch RexrothAG  97/176

16.4 EAC Declaration
of Conformity
See page 99.

Changes in the content of the EAC declaration of
conformity are reserved. The currently valid
version is available in the media directory:

http://www.boschrexroth.com/mediadirectory

ENGLISH
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www.boschrexroth.com/mediadirectory
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16.5 Declaration of
Incorporation

See page 103.

Changes in the content of the declaration of
Incorporation are reserved. The currently valid
version is available in the media directory:

http://www.boschrexroth.com/mediadirectory
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Appendix

16.6 UK Declaration of
Incorporation

See page 164.

Changes in the content of the declaration of
Incorporation are reserved. The currently valid
version is available in the media directory:

http://www.boschrexroth.com/mediadirectory
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MpunoxxeHne K MHCTPYKLMK NO IKCTINyaTaLuK

MpHunoXxeHHe K HHCTPYKLUH NO SKCNNYyaTaLUH

Bca npoaykuma, npon3BeaeHHan noa KOHTponeM KoHuepHa Bosch Rexroth AG,
PerynsipHo NpoxoauT 0bA3aTenbHyo NpoLeaypy NOATBEPKAEHHA COOTBETCTBUA COMMACHO
[ENCTBYIOLLEMY HAaLMOHANbHOMY 3aKOHOLATENbCTBY U TPEDOBaHMAM TEXHUUECKUX
pernameHToB EBpa3uiickoro 3KOHOMUUECKOro coto3a (TaMoXXEHHOro Cot3a).

WHhopmaLma 0 NoATBEPKAEHHM COOTBETCTBUA*

[H[ TPTC010/2011, TP TC 004/2011, TP TC 020/2011

[eiACTBUTENbHA Ha [iaTy M3rotoBneHuA. [lata U3rotoBNeHUs ykasaHa Ha nocnegnHen CTpaHULe HHCTPYKLK

aaaoman = o/onnmn
npumep: 2021 M12 = 12/2021
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MpunoxxeHne K MHHCTPYKLMK NO IKCTINyaTaLuK

Mogenb

[loKyMeHT, NoATBEePXKAAIOLMA COOTBETCTBHE

Haume-

HoBaHWe Homep
*%

Cpok peicTBua

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

CrpaHa
npouc-
XOXAEHHNA

ESM012SD-G
ESM025SD-G
ESM035SD-G
ESM012QD-G
ESMO25HT-G
ESA005G-G
ESA013G-G
ESA030G-G
ESA040G-G
ESA056G-G
ESA065G-G
ESA075G-G
ESA005S-G
ESA013S-G
ESA030S-G
ESA040S-G
ESA056S-G
ESA065S-G
ESA075S-G
ESA100S-G
ESA150S-G
ESA220S-G
ESV005-G
ESV012-G
ESV025-G
ESV050-G
ESV073-G
ESV146-G
CC-ESM012QD
CC-ESMO25HT
CC-ESA030S
CC-ESA040S
CC-ESA100S
CC-ESV012
CC-ESV050
CC-ESV146

ceptu- RU C-DE.HE23.B.00204/21 15.12.2021 14.12.2026
thukar

[epmaHusa

*k

copepxut koa OpraHa no cepTuduKaLmm

#+  BO3MOXHAA CTPaHa NPOUCXOXAEHWA Mofenu. CTpaHa M3roTOBNEHUS KaXaoro U3fenus
yKazaHa HenocpefCcTBEHHO Ha U3ienuu (MnK Ha TUNoBoK Tabnuuke)
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MpunoXxeHne K HHCTPYKLMM NO IKCNNyaTaLuu

MpunoxeHue K HHCTPYKLUM N0 IKCNNYaTaLUK U3genus
(meficTBYeT TONbKO Ha TepPHUTOPHM CTPaH TaMOXKEeHHOT0 COl3a B
pamkax EBpa3uiickoro s3koHoOMHuecKoro coobuiecrtsa)

» BHMMaTenbHO 03HAKOMbTECH C YKa3aHUAMM N0 TEXHHKE
6e30nacHOCTH, KOTOPbIE HAXOAATCA B MHCTPYKLUHK N0
3KCNNyaTauuu U3Aenus B pasaene «YKasaHua no
6esonacHocTu».

» BHMMaTenbHO 03HAKOMbTECh C AONONHUTENbHOM
uHdopmauuen, NPUBEAECHHO! HUXKe.

Cpok cnyx6bl u3genua

Cpok cnyxbbl u3nenus coctaBnset 10 net. He pekomeHayeTcs K
3Kcnnyatauuu No UCTeueHUU 1 NeT XxpaHeHus ¢ aathbl
M3roToBNeH1nA be3 npeaBapuTenbHON NpoBepku (1aty
M3rOTOBNEHUA CM. Ha STUKETKE).

MepeueHb KPUTHUECKUX OTKA30B U owunbouHbie aeHcTBHA
nepcoHana unv nonb3oBarens

- He UCMoNb30BaTb C NOBPEXAEHHON PYKOATKOM Mk
NOBPEXAEHHbIM 3aLLUTHIM KOXYXOM

- He UCnonb30BaTh NPH NOABNEHMH [1bIMA HEMOCPEACTBEHHO U3
Kopnyca usgenus

- HE UCMoNb30BaThb C NePEOUTLIM UK OTONEHHbIM 3NEKTPUUECKUM
Kabenem

- He UCnonb30BaTh Ha OTKPLITOM NPOCTPAHCTBE BO BpeMs A0XaA (B
pacnbinsiemon Boje)

- He BKMouaTb Npu NonafaHuy Bofbl B KOPMyC

- He UCnonb3oBaTb NP1 CUNbHOM UCKPEHUH

- He UCnonb30BaTb NPU NOABNEHWN CUNbHOM BI/I6D<’:1L|,VIVI

Kputepuu npepenbHbIX COCTOAHUMA
- NepeTépT UNK NOBPEXAEH aNEKTPUUECKUI Kabenb
- MOBPEXAEeH Kopnyc u3aenus
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MpunoxxeHne K MHCTPYKLMK NO SKCTINyaTaLuK

Tun ¥ nepMoANYHOCTb TEXHHUECKOTO OGCI'Iy)KHBaHHH
PekoMeHayeTCA OUMCTUTL MHCTPYMEHT OT MbIAIA MOCNE KaXA0ro
MUCMONMb30BaHHA.

XpaHeHue

- HeobXoLMMO XpaHWUTb B CYXOM MecTe

- HeobxomMMO XpaHWUTb BAANM OT UCTOUHMKOB NOBbILLEHHbIX
Temneparyp ¥ BO3AENCTBUA CONHEYHDIX NyJei

- Npu XpaHeHuu Heobxoanmo u3beratb pe3koro nepenaga
Temneparyp

- XpaHeHue be3 ynakoBku He fonyckaeTca

- noapobHble TpeboBaHmMA K ycnoBuaAM xpaHeHua cmotpute B F[OCT
15150 (Ycnosue 1)

TpaHcnopTHpoBKa

- KaTeropuuecku He [ONYCKAETCA NafieHne 1 NioDble MexaHWueckne
BO3/EMCTBMA Ha YNaKOBKY NPU TPAHCMIOPTUPOBKE

- Npu pasrpy3ke/norpyake He AoNycKaeTca UCNonb3oBaHKe Nioboro
BM[1A TEXHWKM, paboTatoLLei No NPUHLMMY 3aXKKMa YNaKoBKH

- noapobHble TpeboBaHHA K YCOBUAM TPAHCMNOPTUPOBKU CMOTPUTE
BIOCT 15150 (Ycnosue 5)

CepBucHas cnyx6a u cobiT Poccua
bouw Pekcpor 000

BaluyTuHCKoe Wiocce, BnaaeHue 24
141400 r. Xumku, MockoBckas obnactb
Poccua

Heobxoanmas u [ononHUTeNnbHas fOKYMeHTaLus
HeobxonMmasn v IONONHUTENbHYIO JOKYMEHTALWA, CO3aHHasA
Rexroth, nocTynHa B Meua-katanore:
http://www.boschrexroth.com/mediadirectory
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DCTC-30217-002 2022-03-18

de Einbauerklarung
im Sinne der EG-
Maschinenrichtlinie
2006/42/EG,
Anhang I B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Handschrauber Seriennummer

Hiermit erklart der Hersteller, dass die unvollstandige Maschine folgende
grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
entsprechend Kapitelnummer nach Anhang | erfiillt. Die Anforderungen
werden eingehalten, vorausgesetzt, dass die Angaben in den
Produktunterlagen (Montageanleitung, Betriebsanleitung, Unterlagen fiir
Projektierung und Konfiguration) durch den Anwender des Produkts
umgesetzt werden. Hier nicht angegebene Anforderungen des Anhangs |
der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG kommen nicht zur Anwendung und
sind fiir das Produkt nicht relevant. Ferner wird erklart, dass die
speziellen technischen Unterlagen fiir diese unvollstandige Maschine
nach Anhang VIl Teil B erstellt wurden. Diese werden auf Verlangen den
Marktaufsichtsbehdrden in Form von Papierdokumenten / in
elektronischer Form Gibermittelt. Die unvollstdndige Maschine darf erst
dann in Betrieb genommen werden, wenn festgestellt wurde, dass die
Maschine, in die die unvollstdndige Maschine eingebaut werden soll, den
Bestimmungen der EG- Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht,
sofern nach dieser Richtlinie relevant.

Technische Unterlagen bei: *

Konformitét mit den Bestimmungen weiterer EU-Richtlinien, Normen
oder Spezifikationen:

en Declaration of Incorporation
(Translation of the Declaration of
Incorporation) As defined by the EC
Machinery Directive

2006/42/EC, Appendix I B

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Hand-held

nutrunner Serial number

The manufacturer hereby declares that the partly completed machinery
satisfies the following essential requirements of Machinery Directive
2006/42/EC in accordance with the chapter numbers in Appendix I. The
requirements are fulfilled provided that the data in the product
documentation (fitting instructions, operating instructions, project
management and configuration documents) are implemented by the
product user. The requirements of Appendix | to Machinery Directive
2006/42/EC not mentioned here are not applied and have no relevance
for the product. It is also declared that the special technical documents
for this partly completed machinery have been compiled in accordance
with Appendix VII, Part B. These are transferred on request to the market
surveillance body in paper-based/electronic format. The partly
completed machinery may only be put into operation when it has been
established that the machine into which the partly completed machinery
is to be incorporated conforms to the provisions of EC Machinery
Directive 2006/42/EC, where relevant according to this directive.
Technical file at: *

Conformity with the provisions of further EU Directives, Standards or
Specifications:

bg [exknapauus 3a BrpaxaaHe
(NMpeBog Ha opHrMHanHata
[ieKnapauysa 3a BrpaxgaaHe) no
cMucbna Ha [lupekTusara Ha EO
OTHOCHO MalLMH1Te 2006/42/EO,
Mpunoxenue 11 b

C HacToALO0TO NPOM3BOAUTENAT, ieKNApHPa, Ue YaCTUUHO
OKOMMNEKTOBaHaTa MallMHa CbOTBETCTBA Ha CbLUECTBEHUTE U3UCKBAHMA
Ha [iupekTueata Ha EO oTHocHO MatumHute 2006/42/EQ cbrnacHo
TNlaBaTa CbC CbOTBETHUSA HOMeP OT [punoxeHue |. UsnuckBaHusATa ce
M3Mb/IHABAT NPH YCNOBKE, Ue yKasaHWATa OT JOKYMEHTaUMATa Ha
NpoflyKTa (PbKOBOACTBO 32 MOHTAX, PbKOBOACTBO 32 eKCNNOaTalus,
[OKYMEHTALUA N0 NPOEKTUPAHETO U KOH(UIYPUPAHETO) Ca M3MbHEHH
0T noTpebuTens Ha u3aen1eto. HenocoueHnTe TyK MUCKBAHHA OT
Mpunoxenue | Ha [iupexTnsata Ha EOQ oTHocHO MaluuHuTe 2006/42/EQ
He Ce NpUnarar ¥ HAMAT OTHOLLEHUE KbM U3LeNKeTo.
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ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
PbuHa otBepTKa CepueH Homep
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OcBeH TOBa Ce fjeknap1pa, Ye cneluanHara TexHuecka JOKyMeHTaLus
3aTa3n YaCTUYHO OKOMMNEKTOBAHA MalLIMHA e CbCTaBeHa B
cvotBetcTBUe ¢ npunoxenue VI, uact b. Mo UckaHe Ha opraHuTe 3a
Ha[I30p Ha Nnasapa TA Ce NPefaBa Ha XapTUEHH | eNEKTPOHHU HOCUTENH.
YacTMuHO OKOMMNEKTOBaHaTa MalliMHa TpAbBa aa ce nycHe B
eKcrnoarauua, easa cneq karo ce NoTBbPAM, Ue MaluMHaTa, B KOATO Lie
Ce Brpaxga YaCTMUHO OKOMM/IEKTOBaHaTa MalliHa, CbOTBETCTBA Ha
pa3nopenbuTe Ha [inpekTeata Ha EQ oTHocHO MatuuHuTe 2006/42/
EOQ, noKonKoTo Te ca NPUNoXUMHU CbINacHO AMPEKTUBaTA.

TexHMuecka JOKyMeHTalLuA npu: *

CbOTBETCTBME C pa3nopenbute Ha ApyrvM AMpekTHBH Ha EC, cTaHaaptv
UNW cieuudurKaLmm:

(Oversettelse af den originale
indkorporeringserklaering) i
overensstemmelse med EF-
maskindirektivet 2006/42/EF,
Bilag 1l B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Handholdt

skruetraekker ~ Serienummer

cs Prohlaseni o zabudovéni Timto vyrobce prohladuje, Ze netiplné strojni zafizeni spliiuje tyto
(Preklad originalu prohlaseni o zakladni pozadavky smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES v
zabudovani) ve smyslusmérnice  souladu s &islem kapitoly podle pfilohy |. PoZzadavky jsou dodrZeny za
Evropského parlamentuaRadyo  predpokladu, Ze uZivatel vyrobku respektoval tidaje v dokumentaci k
strojnich zafizenich 2006/42/ES,  vyrobku (navod k montaZi, navod k obsluze, podklady pro projektovéni a
prilohy Il B konfiguraci). Pozadavky pfilohy | smérnice o strojnich zafizenich
2006/42/ES, které zde nejsou uvedeny, nejsou pouzity a nejsou tak pro
vyrobek relevantni. Déle se prohlasuje, Ze pro tento nelplny stroj byly
vystaveny zvlastni technické podklady podle pfilohy VII ¢asti B. Na
vyZzadani museji byt tyto podklady predany Gfadim pro dohled nad trhem
v tisténé / elektronické podobé. Tento nelplny stroj smi byt uveden do
provozu teprve poté, co bylo konstatovano, Ze strojni zafizeni, do néhoz
ma byt tento nedplny stroj zabudovan, splfiuje ustanoveni smérnice o
ErgoSpin/ strojnich zarizenich 2006/42/ES, pokud je to dle této smérnice
CC-ErgoSpin relevantni.
Rucni Technické podklady u: *
Sroubovak Sériové Cislo Shoda s ustanovenimi dal$ich smérnic EU, norem nebo specifikaci:
da Inkorporeringserklaring Hermed erklaerer producenten, at delmaskinen overholder falgende

grundlaeggende krav jf. maskindirektivet 2006/42/EF svarende til
kapitelnummer jf. bilag . Kravene overholdes under forudsatning af, at
angivelserne i produktdokumentationen (monteringsvejledning,
driftsvejledning, dokumenter til projektering og konfiguration) felges af
brugeren af produktet. Krav under bilag | i maskindirektivet 2006/42/EF,
der ikke fremgar her, anvendes ikke og er ikke relevant for produktet.
Desuden forklares det, at der er udarbejdet relevant teknisk
dokumentation til disse delmaskiner, jf. bilag VII, del B. Disse videregives
til markedskontrolmyndighederne i form af papirdokumenter/i
elektronisk form efter forlangende. Delmaskinen ma ferst tages i brug,
nar det er bekraeftet, at maskinen, som delmaskinen skal inkorporeres i,
overholder bestemmelserne i EF-maskindirektivet 2006/42/EF, safremt
det jf. dette direktiv er relevant.

Tekniske bilag ved: *

Overensstemmelse med bestemmelser fra andre EU-direktiver,
standarder eller specifikationer:

el AfjAwon TomoBéETnong
(Metagpaon e AnAwonc
TomoBétang anod To
TPWTOTUNO) 0T TTAGioIa TG

0 KaTaOKEUAOTNAGHE TO TIAPOV ONAVEL OTL N pn 0AoKANpwHEVN Hnxavn
nAnpoi TI¢ akoAouBec Baalkég amattioelg Tne odnyiag mepi pnxavav
2006/42/EK, olpgwva pe Toug apiBpoug kepahaiwv, oto Mapdptnuall.
Ol anarrmoeig IkavomoloUvTal pOToV TNEOUVTAL Ta OTOIXEld ToU
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obnyiac mepi pnxavav e E.K.
2006/42/EK, Mapaptnua ll B

avaQpépoVTal oTa €yypada TEXVIKNG TEKUNEiwong (08nyieg
ouvappoAoynong, odnyiec Xelplopou, TEXVIKA Eyypaga yia Tov oxedlacuod
kattn Slapdpewaon) ano Tov XprioTn Tou MEoidvToc. OLanarrroel; Tou
TMapapThuatoc | Tng odnyiac nepi unxavawv 2006/42/EK nou dev
ava@épovTal oTo apov, Sev epappolovTal kal Sev apopouv To TPoIoV.
TMepaiTépw 0 KATaoKeUaaTnG SnAVEL OTLTa EIBIKA TEXVIKA Eyypapa yia
auTiv TV PN oAokAnpwpévn pnxavry, €xouv ouvtaxdel olpewva PeTo
Mapdpetnua VIl Mépog B. Ta Texvikd éyypaga auta napadidovral e Tn
LOPN EKTUNWONC I 0€ NAEKTPOVIKR HopPr, AV auTo (nTnBel amo Tic
apUOOIEC EMOTTIKEC UTNEETIEC. H N oAokAnpwuévn pnxavi emrpéneTat
va TiBeTal o€ Aetroupyia povo, epooov éxel SlamoTwBel OTL N pnxav, otnv
orola mpoketral va TonoBetnOei n un oAokAnpwpévn pnxavry, mnpoi Toug
KavoviopoUc Tng odnyiac mepi punxavov Tne E.K. 2006/42/EK, epdoov ot
Kavoviopoi auToi agpopolv T pnxavn

Texvika €yypaga otn: *

YU POP®WON e Toug Kavoviopouc aMwv odnyiwv Tne E.E., mpoTunwv n
nPodIayPAPWV:

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Katoafid

XEPOC Telplakog apbpoc
es Declaracion de incorporacion

(Traduccion de la Declaracion de
incorporacion original) en el
sentido de la Directiva CE relativa
alas maquinas 2006/42/CE,
anexo 1B

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Atornillador

manual Numero de serie

Con la presente, el fabricante declara que la cuasi maquina cumple los
siguientes requisitos esenciales de la Directiva relativa a las maquinas
2006/42/CE del capitulo correspondiente segtin el anexo I. Los
requisitos se cumplen, bajo el supuesto de que el usuario del producto
respete las indicaciones contenidas en la documentacion del producto
(instrucciones de montaje, instrucciones de servicio, documentacion de
planificacion y configuracion). Los requisitos del anexo | de la Directiva
relativa a las maquinas 2006/42/CE que no se indiquen aqui, no se
aplican ni son relevantes para el producto. Ademas, se da constancia de
la creacion de la documentacidn técnica pertinente para esta cuasi
maquina conforme al anexo VII, parte B. Esta documentacion se hara
llegar a las autoridades de vigilancia del mercado de forma impresa o en
formato electronico. La cuasi maquina se podra poner en
funcionamiento una vez comprobado que la maquina en la que se ha de
instalar la cuasi maquina cumple con la Directiva relativa a las maquinas
2006/42/CE, siempre que sea relevante segln la presente Directiva.
Documentos técnicos de: *

Conformidad con lo dispuesto en otras directivas, normativas o
especificaciones de la UE:

et Masina iihendamise deklaratsioon
(Uhendamisdekla[atsiooni
originaali tolge) EU masinate
direktiivi 2006/42/EU, II B lisa

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Pihustatav
kruvikeeraja ~ Seerianumber

Kaesolevaga deklareerib tootja, et osaliselt komplekteeritud masin
vastab masinate direktiivi 2006/42/EU jargmistele olulistele nduetele
vastavalt | lisa jarel margitud peatiikinumbrile. Nouetest peetakse kinni,
eeldusel et toote kasutaja rakendab toote dokumentides
(paigaldusjuhend, kasutusjuhend, projekteerimis- ja
konfigureerimisdokumendid) toodud andmeid. Siin nimetamata
masinate direktiivi 2006/42/EU | lisa néudeid ei rakendata ja need pole
toote puhul asjakohased. Lisaks deklareeritakse, et kdesoleva osaliselt
komplekteeritud masina spetsiaalsed tehnilised dokumendid koostati
vastavalt VIl lisa B osale. Need esitatakse turujarelevalve asutuste
ndudmisel paberkandjatel / elektroonilisel kujul. Osaliselt
komplekteeritud masinat voib alles siis kasutusele votta, kui on kindlaks
tehtud, et masin, mille sisse tuleb ehitada osaliselt komplekteeritud
masin, vastab EU masinate direktiivi 2004/42/EU satetele, kuivord
need on vastavalt direktiivile asjakohased.

Tehnilised dokumendid saadaval: *

Vastavus teiste EL direktiivide, normide voi spetsifikatsioonide satetele:
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fi Liittamisvakuutus

(Alkuperaisen

asennusilmoituksen
kaannos) Euroopan
yhteisojen konedirektiivin
2006/42/EY liitteen Il B
mukainen vakuutus

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Kasiruuvimei
sseli

Sarjanumero
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Valmistaja ilmoittaa taten, etta puolivalmis kone tayttda seuraavat
olennaiset vaatimukset konedirektiivin 2006/42/EY liitteen |
numeroinnin mukaisesti. Laite on vaatimusten mukainen edellyttaen,
ettd kdyttdja noudattaa laitteen asiakirjoissa (asennusohije, kayttoohje ja
suunnittelua sekd maarityksia koskevat liitteet) olevia ohjeita. Niita
konedirektiivin 2006/42/EY liitteen | vaatimuksia, joita ei ole mainittu
tassd yhteydessa, ei sovelleta eika niilld ole merkitysta tuotteen
kannalta. Lisaksi valmistaja ilmoittaa, ettd tdman puolivalmiin koneen
asiakirjat on laadittu liitteen VIl osan B mukaisesti. Nama asiakirjat
toimitetaan markkinavalvontaviranomaisen pyynnosta paperiasiakirjoina
tai sahkoisessa muodossa. Puolivalmiin koneen saa ottaa kayttoon vasta,
kun on todettu, etta kone, johon puolivalmis kone asennetaan, tayttaa
EY-konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset, mikali niitd voidaan
soveltaa koneeseen.

Tekniset asiakirjat saatavana: *

Muiden EY-direktiivien, normien tai maaraysten vaatimustenmukaisuus:

fr Déclaration d'incorporation
(Traduction de la

déclaration
d'incorporation)

conformément ala
directive sur les machines
2006/42/CE, annexe I| B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Visseuse
manuelle

Numéro de série

Par la présente, le fabricant explique que la quasi-machine satisfait les
exigences fondamentales de la directive sur les machines 2006/42/CE
conformément au numéro de chapitre, annexe I. Les exigences sont
respectées, a condition que les données des documentations produit
(notice de montage, manuel d'utilisation, documents de conception et
de configuration) soient utilisées par |'utilisateur du produit. Les
exigences de I'annexe | de la directive sur les machines 2006/42/CE qui
ne sont pas indiquées ici ne sont pas prises en compte et ne sont pas
applicables pour le produit. Les documentations techniques spéciales,
comme il est expliqué plus loin, ont été créées pour cette quasi- machine
conformément a I'annexe VII, partie B. Les documentations sont
transmises sous la forme de documents papier ou au format
électronique selon le souhait des autorités chargées de la surveillance du
marché. La quasi-machine ne doit étre mise en service que lorsqu'il aura
été constaté que la machine, dans laquelle la quasi-machine doit étre
montée, correspond aux dispositions de la directive « machines »
2006/42/CE, dans la mesure ou celles-ci sont est applicable.

Dossier technique aupreés de: *

Conformité avec les dispositions d'autres directives, normes ou
spécifications européennes:

hr Izjava o ugradniji
(Prijevod originala
deklaracija o sukladnosti)
u smislu Direktive o
sigurnosti strojeva
2006/42/EZ, Dodatak I B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Rucni odvija¢

Serijski broj

Ovime proizvodac, izjavljuje da ovaj djelomi¢no dovrden stroj Ispunjava
sliedece temeljne zahtjeve Direktive o sigurnosti strojeva 2006/42/EZ
odgovarajuceg broja poglavlja prema Dodatkul. Zahtjevi su ispunjeni uz
preduvjet da su podaci iz dokumentacije proizvoda (upute za montazu,
upute za uporabu, podloge za projektiranje i konfiguraciju) provedeni u
djelo od strane korisnika proizvoda. Ovdje nenavedeni zahtjevi Dodatkal|
Direktive o sigurnosti strojeva 2006/42/EZ ne primjenjuju se i nisu
relevantni za proizvod. Nadalje se izjavljuje da je specijalna tehnicka
dokumentacija za ovaj djelomi¢no dovrsen stroj izradena prema Dodatku
VII Dio B. Ona ¢e se na zahtjev dostaviti trzi$noj inspekciji u obliku
papirnate dokumentacije / elektronickom obliku. Djelomi¢no dovrsen
stroj se smije pustiti u pogon tek ako je utvrdeno da stroj u koji treba
ugraditi djelomi¢no dovrsen stroj, odgovara odredbama Direktive

o sigurnosti strojeva 2006/42/EZ, ukoliko je relevantan za ovu direktivu.
Tehnicka dokumentacija se moze dobiti kod: *

Uskladenost s odredbama drugih EZ-direktiva, normamaiili
specifikacijama:
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hu Beépitési itmutato

(Az eredeti Beépitési
Nyilatkozat forditasa) A
2006/42/EK gépekrol szolo
iranyelv fegyelembe vételével,
Il B Fliggelék

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Kézi

csavarozo Sorozatszam
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A gyartd felhivja a figyelmet, hogy a berendezés dnmagaban nem teljes
berendezés A 2006/42/EK gépekrdl A gyartd felhivja a figyelmet, hogy a
berendezés 6nmagaban nem teljes berendezés A 2006/42/EK gépekrdl
megfelelés. Az eldirt feltételek teljesiilnek feltéve, hogy a
termékdokumentacioban feltiintetett elGirasoknak (szerelési itmutato,
gépkonyv, tervezési és konfiguracids dokumentacid) az iizemelteté
eleget tesz. A 2006/42/EK gépekrdl szdl6 iranyelv |. Mellékletében nem
szepl6 eldirasok nem keriilnek betartasra, mert azok termék
szempontjabol nem tekinthetdk relevansnak. Ezenkiviil kiemelendd,
hogy a berendezés a VII. Fliggelék B részében foglalt, 6nmagukban nem
teljes berendezésekre vonatkozd specialis el6irasoknak megfeleléen
késziilt. Fentiek az illetékes piac-feliigyeleti szerv kérésére papiralapu /
vagy elektronikus dokumentacio formajaban igazolasra kertilnek. Az
6nmagaban nem teljes berendezés csak akkor helyezhetd izembe, ha
megallapithato, hogy a gép, melybe a berendezés beépitésre keriil,
2006/42/EK gépekrol sz6l6 iranyelvben meghatarozott eldirasoknak
megfelel, amennyiben ennek az irdnyelvnek a hatalya ala esik.

Mszaki dokumentumok megérzési pontja: *

Megfelelés mas EU-Iranyelveknek, szabalyoknak vagy specifikacioknak:

it

Dichiarazione di incorporazione
(Traduzione della

dichiarazione di

incorporazione originale) ai

sensi della direttiva

"Macchine" 2006/42/CE,
Allegato || B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Avvitatore

manuale Numero di serie

Con la presente, il fabbricante dichiara che la quasi-macchina &
conforme ai requisiti essenziali della direttiva "Macchine" 2006/42/CE
secondo il numero di capitolo di cui all'Allegato I. | requisiti vengono
rispettati, a condizione che |'utilizzatore del prodotto osservi le
indicazioni contenute nella documentazione del prodotto (istruzioni di
montaggio, istruzioni per I'uso, documentazione relativa alla
progettazione e configurazione). | requisiti dell'Allegato | della direttiva
"Macchine" 2006/42/CE non indicati nel presente documento non
trovano applicazione, in quanto non rilevanti per il prodotto. Inoltre si
dichiara che ¢ stata elaborata la documentazione tecnica specifica per la
quasi-macchina conformemente all'Allegato VII, parte B. Detta
documentazione sara inoltrata su richiesta alle autorita di sorveglianza
del mercato in formato cartaceo/elettronico. La quasi-macchina puo
essere messa in funzione solo dopo avere accertato che la macchina in
cui deve essere montata la quasi-macchina soddisfa le disposizioni della
direttiva "Macchine" 2006/42/CE, ove rilevanti ai sensi di tale direttiva.
Documentazione Tecnica presso: *

Conformita con le disposizioni di altre direttive, norme o specifiche
dell'Unione europea:

-

Montavimo deklaracija
(Originalios montavimo
deklaracijos vertimas)
pagal EB masiny direktyvos
2006/42/EB 1B prieda

Siuo dokumentu gamintojas patvirtina, kad ié dalies sukomplektuota
masina atitinka Siuos pagrindinius masiny direktyvos 2006/42/EB
reikalavimus, nurodytus | priedo skyriy numeriy pavadinimuose.
Reikalavimy laikomasi, jeigu gaminio naudotojas taiko gaminio
dokumentuose (montavimo instrukcija, eksploatavimo instrukcija,
projektavimo ir konfigiravimo dokumentai) pateiktus duomenis.
Netaikomi ir gaminiui nereikalingi ¢ia nenurodyti masiny direktyvos
2006/42/EB | priedo reikalavimai. Toliau nurodoma, kad i$ dalies
sukomplektuotos masinos specialieji techniniai dokumentai buvo
sudaryti pagal VIl priedo B dalj. Rinkos prieZiiros institucijoms
pareikalavus, Sie dokumentai perduodami i$spausdinti antpopieriaus /
elektronine forma. I$ dalies sukomplektuota masing eksploatuoti galima
pradéti tik tada, kai nustatoma, kad masina, j kurig turi bati montuojama
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i$ dalies sukomplektuota masina, atitinka EB masiny direktyvos
2006/42/EB nuostatas, jei jos taikomos pagal Sig direktyva.
Techniné dokumentacija saugoma: *

Atitiktis kity ES direktyvy, standarty arba specifikacijy nuostatoms:

Iv Daléji komplektétas masinas
ieklausanas
(Originalas iebavésanas
deklaracijas tulkojums)
saskana ar EK Masinu
direktivas 2006/42/EK Il
pielikuma B dau

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Rokas

skravgriezis Sérijas numurs

Ar So raZotajs apliecina, ka nenokomplektéta masina atbilst Sadam
Masinu direktivas 2006/42/EK | pielikuma attieciga nodalas punkta
pamata prasibam. Prasibas tiek ievérotas ar priek$noteikumu, ka
izstradajuma dokumentos (montazas instrukcija, ekspluatacijas
instrukcija, projektésanas un konfigurésanas dokumenti) doto
informaciju var realizét izstradajuma lietotajs. Prasibas, kuras ietilpst
Masinu direktivas 2006/42/EK | pielikuma, bet Seit netiek noraditas,
netiek piemérotas un neattiecas uz So izstradajumu. Bez tam tiek
apliecinats, ka saskana ar VIl pielikuma B dalu $ai nenokomplektétajai
masinai ir sagatavoti speciali tehniskie dokumenti. Péc pieprasijuma tos
papira forma / elektroniska forma nodod tirgus uzraudzibas iestadém.
Nenokomplektétas masinas ekspluataciju drikst sakt tikai tad, kad ir
konstatéts, ka masina, kura paredzéts iek|aut nenokomplektéto masinu,
atbilst EK Masinu direktivas 2006/42/EK noteikumiem, ja vien to paredz
Sidirektiva.

Tehniska dokumentacija no: *

Atbilstiba citiem ES direktivu, standartu vai specifikaciju noteikumiem:

nl Inbouwverklaring
betreffende niet voltooide
ieklauSanas machines
{Vertaling van de
originele
inbouwverklaring) zoals
bedoeld in EG-
machinerichtlijn
2006/42/EG, bijlage Il B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Handheld

schroevend- )
raaier Serienummer

De fabrikant verklaart hierbij dat de niet voltooide machine voldoet aan
de essentiéle eisen van de machinerichtlijn 2006/42/EG volgens de
hoofdstuknummering van bijlage I. Aan de eisen wordt voldaan, indien
de aanwijzingen vermeld in de productdocumentatie
(montagehandleiding, bedrijfsvoorschriften, ontwerpen
bouwdocumenten) door de gebruiker van het product worden
opgevolgd. De hier niet genoemde eisen van bijlage | van de
machinerichtlijn 2006/42/EG zijn niet van toepassing en hebben geen
relevantie voor het product. Verder verklaart de fabrikant dat de speciale
technische documenten voor deze niet voltooide machine zijn opgesteld
overeenkomstig bijlage VII, onder B. Deze worden op verzoek van de
markttoezichthouders in de vorm van papieren documenten of in
elektronische vorm overgelegd. De niet voltooide machine mag pas in
bedrijf worden genomen, nadat eerst is vastgesteld dat de machine
waarin de niet voltooide machine zal worden ingebouwd, voldoet aan de
bepalingen van de EG-machinerichtlijn 2006/42/EG, voor zover deze
richtlijn hierop van toepassing is.

Technisch dossier bij: *

Conformiteit met de bepalingen van andere EU-richtlijnen, normen of
specificatie:

no Sammenstillingserklaering

(Oversetting av den
opprinnelige

-monteringserklaeringen)
i henhold til med EUs
maskindirektiv
2006/42/EU, vedlegg Il
B

Produsenten erkleerer med dette at den delvis ferdigstilte maskinen
oppfyller falgende grunnleggende krav i maskindirektivet 2006/42/EU
iht. kapittelnumrene i vedlegg |. Kravene overholdes, forutsatt at
angivelsene i produktdokumentasjonen (monteringsveiledning,
bruksanvisning, dokumentasjon for prosjektplanlegging og
konfigurering) tilegnes av brukeren av produktet. Kravene i vedlegg | til
maskindirektivet 2006/42/EF som ikke er angitt her, kommer ikke til
anvendelse og er ikke relevante for produktet. Det erklaeres ogsa at den
spesielle tekniske dokumentasjonen for denne delvis ferdigstilte
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maskinen er opprettet iht. vedlegg VI, del B. Ved foresparsel fra
markedstilsynsmyndighetene vil disse bli oversendt i papirformat /
elektronisk format. Den delvis ferdigstilte maskinen kan ikke tas i bruk
for det er fastsatt at maskinen som den delvis ferdigstilte maskinen skal
monteres i, oppfyller bestemmelsene i EUs maskindirektiv 2006/42/
EF, hvis de er relevante iht. dette direktivet.

Tekniske dokumenter pa: *

Samsvar med bestemmelsene i andre EU-direktiver, normer eller
spesifikasjone:

pl Deklaracja wiaczenia

maszyny nieukonczonej

(Thumaczenie oryginalnej
deklaracji dot.
wbudowania) w rozumieniu
dyrektywy 2006/42/WE w
sprawie maszyn, Zatacznik
1B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Wkretarka

reczna Numer seryjny

Niniejszym producent o$wiadcza, Zze maszyna nieukoficzona spetnia
nastepujace wymagania dyrektywy 2006/42/WE w sprawie maszyn
odpowiednio do numeréw rozdziatéw podanych w Zataczniku I.
Wymagania sa spetnione, pod warunkiem ze wytyczne zawarte w
dokumentacji produktu (instrukcja montazu, instrukcja obstugi,
dokumentacja dot. projektowania i konfiguracji) przestrzegane sa przez
uzytkownika produktu. Niezawarte tutaj wymagania okreslone w
Zataczniku | dyrektywy 2006/42/WE w sprawie maszyn nie maja
zastosowania w przypadku danego produktu. Ponadto oswiadczamy, iz
specjalna dokumentacja techniczna tej maszyny nieukonczonej zostata
stworzona na podstawie Zatacznika VIl cze$¢ B. Dokumentacja ta
dostarczana jest w formie papierowej, jak i elektronicznej na zyczenie
organow nadzoru rynku. Maszyna nieukonczona moze zosta¢ oddana do
uzytku dopiero po stwierdzeniu, ze maszyna finalna, w ktorej ma zostac
wbudowana dostarczona maszyna nieukonczona, odpowiada
postanowieniom dyrektywy 2006/42/WE w sprawie maszyn, o ile
dyrektywa ta ma zastosowanie dla tej maszyny.

Dokumentacja techniczna: *

Zgodnos¢ z postanowieniami pozostatych dyrektyw UE, norm lub
specyfikacji:

p

-

Declaracéo de incorporacao

(Tradugéo da Declaragao
de incorporagao original)
de acordo com a directiva
2006/42/CE relativaa
Maquinas, anexo lI B

ErgoSpin/
CC-ErgoSpin
Parafusadeir

amanual Numero de série

0O fabricante declara com a presente, que a quase-maquina preenche os
seguintes requisitos basicos da directiva "Maquinas" 2006/42/CE, de
acordo com o nlimero de capitulo segundo o anexo I. Os requisitos sao
cumpridos, partindo do principio de que as indicagdes na
documentagdo do produto (manual de montagem, manual de
instrucdes, documentacao para desenvolvimento e configuracao) sao
implementadas pelo utilizador do produto. Os requisitos aqui nao
mencionados, do Anexo | da directiva "Maquinas" 2006/42/CE, ndo sao
utilizados e nao sao relevantes para o produto. Além disso, declara-se
que a documentacao técnica especial para esta quase-maquina foi
elaborada segundo o anexo VIl Parte B. Esta sera enviada, a pedido, em
formato de papel / electrénico as autoridades reguladores do mercado.
A quase-maquina s6 podera ser colocada em funcionamento quando for
determinado que a maquina na qual a quase-maquina sera incorporada
esta em conformidade com o disposto na directiva "Maquinas"
2006/42/CE, se for caso disso.

Documentacdo técnica pertencente a: *

Conformidade com as disposicdes de outras directivas CE, normas ou
especificagdes:

ro Declaratie de incorporare

(Traducerea declaratiei
de instalare originale)

Prin prezenta producatorul declara cd, masina incompleta indeplineste
urmatoarele cerinte esentiale ale Directivei 2006/42/CE privind
echipamentele tehnice, corespunzatoare numerelor de capitole



110/176 Bosch Rexroth AG

conform Directivei
2006/42/CE privind
echipamentele tehnice,
-Anexa |l B
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Surubelnita

manuala Numar de serie
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conform Anexei |. Cerintele sunt respectate plecand de la premisa ca
specificatiile din documentatia produsului (instructiuni de montaj,
instructiuni de operare, documentatie de proiectare si configurare) sunt
transpuse de catre utilizatorul produsului. Cerintele Anexei | a Directivei
2006/42/CE privind echipamentele tehnice nespecificate aici nu se
aplica si nu sunt relevante pentru produs. Mai mult, declaram ca au fost
intocmite documentele tehnice speciale pentru aceasta masina
incompletd, conform anexei VI, partea B. Acestea se predau la cererea
autoritdtilor de monitorizare a pietei sub forma documentelor pe hartie /
in format electronic. Punerea in functiune a masinii incomplete trebuie
efectuata in momentul in care s-a constatat faptul ca aceasta se va
incorpora intr-o masind care corespunde reglementarilor Directivei
2006/42/CE privind echipamentele tehnice, in cazul in care faptul are
relevantd conform acestei directive.

Documentatie tehnica la:*

Conformitatea cu reglementdrile altor directive UE, standarde sau
specificatii:

ru [leknapauuu o COOTBETCTBHH
KOMMOHEHTOB
(MepeBoa NoaMHHKKA)
‘B cootBetcTBUM C
[upektneon EC no
MallMHaM,
MeXaHWU3Mam U
MalUMHHOMY
_obopynoBaHuio
2006/42/EC,
Mpunoxexue I B

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

PyuHon

BUHTOBEPT CepuiHbIf HoMep

lpon3BofuTENb 3aABNAET, UTO YKOMMIEKTOBAHHbIE MALUMHbI U
MeXxaHW3Mbl Y0BNETBOPAOT CNeAYIoLLMM OCHOBHbIM TpeboBaHHAM
[VMpeKTBbI N0 MaLMHAM, MEXaHW3MaM 1 MalMHHOMY 0bopynoBaHHIo
2006/42/EC, B cooTetcTBUM C [Mpunoxexuem |. TpebosaHus
CUMTAOTCA BbINOMHEHHBIMM, MPH YCNOBUM, UTO MHOPMALIUA,
yKa3aHHas B [IOKYMEHTaLMK K NPOAYKTY

(MHCTPYKLMA NO MOHTAXY, MHCTPYKLMA NO IKCN/yaTaLMK, ynpasneHue
MPOEKTOM U [JOKYMEHTbI K KOH(DMUIypaLuK) BbINOMHEHbI NONb30BaTENeM
npoaykta. TpebosaHua Mpunoxenus | 3aTpoHyThie B [IMpekTHBe Mo
MalllMHaM, MexaHM3MaM 1 MalliMHHoMY 0bopynosanuio 2006/42/EC, Ho
He YNOMAHYTbIE 3A€eCb, He NPUMEHAIOTCA U He UMEIOT HUKaKOro
OTHOLUEHHA K NPOAYKTY. CneuunanbHble TEXHUUECKHUe JOKYMEHTbI AA
YaCTUUHO YKOMM/IEKTOBAHHbIX MALLIMH X MEXaHU3MOB COCTABMEHbI B
cootBeTcTBUM C MpunoxeHnem VI, uactb B. Mo 3anpocy AOKYMEHTbI
nepeaaloTcs B OpraH HaA30pa 3a PbIHKOM B ByMaXkHOM UNK1 3NeKTPOHHOM
(hopMe. UaCTUUHO YKOMMNNEKTOBAHHbIE MALUIWHbBI X MEXAHW3MbI MOTYT
ObITb NOCTABNEHDI B AKCMNyaTaLMto TONbKO TOrAa, Koraa bbino
YCTaHOBNEHO, UTO MalLMHa, B KOTOPYIO YCTaHOBNEHbI YaCTUUHO
YKOMMN/EKTOBaHHbIE MEXaHW3Mbl, COOTBETCTBYET NONOXEHUAM
[vpeKTvBe No MaLlMHaM, MexaHM3MaM 1 MaLIMHHOMY 0bopy0BaHHIO
2006/42/EC, cOOTBETCTBYIOLIMX YMECTHBIX CTlyuasix COrMAcHo C 3TOM
[upektnBe. TexHMueckan JOKYMEHTALUA XpaHuTCa y: *

B CootBetcTBuu ¢ nonoxenuamu [upextus EC, HopMbl 1
XapaKTepUCTUKK:

sk Vyhlasenie o zacleneni
(Preklad originalu
Vyhlasenia o zaclenent)
'vzmysle smernice o
strojovych zariadeniach
EU 2006/42/ES,
prilohall B

Vyrobca tymto vyhlasuje, 7e neskompletizovany stroj spiiia nasledujtice
zakladné poZiadavky smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES
zodpovedajlc Cislu kapitoly podla prilohy I. PoZiadavky budi dodrzané
za predpokladu, Ze pouzivatel produktu aplikuje daje v podkladoch
produktu (montazny navod, navod na pouzitie, podklady pre
projektovanie a konfiguraciu). Tu neuvedené poziadavky prilohy |
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES sa neaplikujt a pre
produkt nie st relevantné. Okrem toho sa vyhlasuje, Ze $peciélne
technické podklady pre tento neskompletizovany stroj boli vytvorené
podla prilohy VII, ¢ast B. Tieto budu na vyZiadanie iradom pre dohlad
nad trhom odovzdané vo forme papierovych dokumentov, resp. v
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ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Rucny

skrutkovac Sériové Cislo

elektronickej podobe. Neskompletizovany stroj sa smie uviest do
prevadzky az vtedy, ked bolo stanovené, Ze stroj, do ktorého sa ma
neskompletizovany stroj zabudovat, zodpoveda ustanoveniam
smernice o strojovych zariadeniach EU 2006/42/ES, pokial je to podla
tejto smernice relevantné.

Technické podklady ma spolo¢nost: *

Zhoda s ustanoveniami dalsich smernic EU, normami alebo
Specifikaciami:

sl Izjava o vgradnji
(Prevod izvirne izjave o
vgradnji) v skladu z
Direktivo Evropskega
sveta o strojih
2006/42/ES, Prilogall
B

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Ro¢ni

izvija¢ Serijska Stevilka

S polno odgovornostjo izjavljamo, da delno dokonc¢ani stroj izpolnjuje
naslednje bistvene zahteve Direktive o strojih 2006/42/ES v skladu s
Stevilkami poglavij Priloge I. Zahteve so bile izpolnjene pod pogojem, da
je uporabnik izdelka uposteval navedbe v dokumentaciji izdelka
(navodila za sestavljanje, navodila za uporabo, navodila za nacrtovanje
in konfiguracijo). Zahteve Priloge | Direktive o strojih 2006/42/ES, ki
tukaj niso navedene, niso uporabljene in za izdelek ne pridejo v postev.
Nadalje izjavljamo, da je posebna tehni¢na dokumentacija za ta delno
dokonéan stroj navedena v Prilogi VII, to¢ka B. Ta dokumentacija mora
biti na zahtevo organov trznega nadzora in posredovana v papirni ali
elektronski obliki. Delno dokonc¢an stroj je dovoljeno zaceti uporabljati,
Sele ko je potrjeno, da je stroj, v katerega bo vgrajen delno dokoncani
stroj, skladen z dolo¢bami Direktive Evropskega sveta o strojih
2006/42/ES, v kolikor je to po tej direktivi zahtevano.

Tehnicka dokumentacija kod: *

Skladnost z dolo¢bami drugih evropskih direktiv, norm ali specifikacij:

sv Forsdkran for inbyggnad av
en delvis fullbordad maskin

(Gversittning av
originalférsakran) i
enlighet med EG-
maskindirektivet
2006/42/EG, bilaga ll
B

ErgoSpin/

CC-ErgoSpin

Handhallen

skruvmejsel Serienummer

Harmed deklarerar tillverkaren, att den delvis fullbordade maskinen
uppfyller foljande grundlaggande krav i maskindirektivet 2006/42/EG,
respektive kapitelnummer enligt bilaga |. Kraven uppfylls, under
forutsattning att anvisningarna i produktdokumenten
(monteringsanvisning, bruksanvisning, dokument for projekthantering
och konfiguration) féljs av produktens anvandare. Foreskrifter som inte
anges i bilaga | till maskindirektivet 2006/42/EG kommer inte till
anvandning och ar inte relevanta for produkten. Dessutom klargors det
att de speciella tekniska dokumenten for denna delvis fullbordade
maskinen har skapats enligt bilaga VII, del B. Dessa formedlas pa
begdran av marknadsovervakningsmyndigheten i form av
pappersdokument;/i elektronisk form. Den delvis fullbordade maskinen
far inte tas i drift forran det har faststallts att den maskin som ska
monteras i den ofullstandiga maskinen motsvarar EG-maskindirektivet
2006/42/EG om de ar relevanta.

Teknisk dokumentation: *

Konformitet med bestdmmelser enligt ytterligare EU-direktiv, normer
eller specifikationer:

tr Montaj aciklamasi
(Orijinal montaj
aciklamasinin gevirisi)
2006/42/EG AB Makine
Giivenligi Yonergesi
uyarinca, Ek [1 B

isbu belge ile iiretici, makinenin tamaminin 2006/42/EG Makine
Yonergesinin asagidaki temel sartlarini b6lim numarasina gore Ek |
uyarinca yerine getirdigini aciklar. Uriin dokiimanlarinda (montaj
kilavuzu, kullanma kilavuzu, projeksiyon ve konfigiirasyon) verilen
bilgilerin (iriniin kullanicisi tarafindan uygulanmasi sarti ile tiim talepler
yerine getirilmektedir. Burada yer almayan 2006/42/EG Makine
Yonergesinin Ek I'deki talepleri uygulanmadig gibi iiriin icin de bir
onem teskil etmemektedir. Uretici ayrica, tamamlanmamis bu makine
icin olan ozel teknik dokiimanlarin Ek VII B6lim B uyarinca
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hazirlandigini agiklar. S6z konusu dokiimanlar, istek lizerine pazar
denetim dairelerine matbu halinde veya elektronik sekilde ibraz edilir.
Tamamlanmamis makine ancak, igine tamamlanmamis makinenin monte
edilecegi makinenin 2006/42/EG Makine Yénergesinin kurallarina
(Yonergenin 6ngordiigii dlgiide) uygun oldugu tespit edildigi zaman
isletime alinabilir.

ErgoSpin/ Teknik belgelerin yeri: *

CC-ErgoSpin Baska AB Yonergeleri, norm veya spesifikasyonlarinin kurallari ile
Eltornavida Seri numarasi uyumluluk:

'ESA013S-G 0608841205

ESA013G-G 0608841225

ESA030S-G 0608841206

ESA030G-G 0608841226

ESA040S-G 0608841207

ESA040G-G 0608841227

ESA056S-G 0608841208

ESA056G-G 0608841228

ESA065S-G 0608841209

ESA065G-G 0608841229

ESA075S-G 0608841210

ESA075G-G 0608841230

ESA100S-G 0608841211

ESA150S-G 0608841212

ESA220S-G 0608841213

ESV012-G 0608841244

ESV025-G 0608841245

ESV050-G 0608841246 *Bosch Rexroth AG
ESV073-G 0608841247 rex r‘)t I1 Christoph Rieger
ESV146-G 0608841248 AB h C 71540 Murrhardt
ESMO12SD-G 0608841254 osch Lompany  gepyany
ESM012QD-G 0608841 255

ESM025SD-G 0608841 256

ESMO25HT-G 0608 841 257 / /

ESM035SD-G 0608841258 by proxy / by proxy % M
CC-ESA030S 0608841087

CC-ESA040S 0608841088 . . )

CC-ESALO0S 0608841092 3:2?3? En?i?]geirring and Sales m‘::ie;l‘ gﬁiﬁg Management
CCESVOL2 0608841090 Joining Technologies Assembly Technology
CC-ESV050 0608841093

CC-ESV146 0608841091

CC-ESM025HT 0608 841094 Bosch Rexroth AG, Fornsbacher Str. 92, 71540 Murrhardt, GERMANY
CC-ESM012QD 0608841089 Murrhardt, 18.03.2022
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de Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG,

Anhang |
Hinweise:

L,applied“ bedeutet, dass die Anforderung zur Anwendung kommt und fiir das Produkt relevant ist
(Kennzeichnung X unter ,applied®).
Anforderungen mit der Kennzeichnung ,-“ unter ,.applied“ kommen nicht zur Anwendung und sind nicht

relevant fiir das Produkt.

unter fulfilled* bedeuten: ,X“= ja, erfiillt und ,-“= nicht erfiillt.

Allgemeine Grundsitze

1. Risikobeurteilung und
Risikominderung

1. Grundlegende Sicherheits-
und Gesundheits-
anforderungen

1.1 ALLGEMEINES

1.1.1 Begriffsbestimmungen

1.1.2 Grundsétze fiir die
Integration der Sicherheit

1.1.3 Materialien und Produkte

1.1.4 Beleuchtung

1.1.5 Konstruktion der Maschine
im Hinblick auf die Handhabung

1.1.6 Ergonomie

1.1.7 Bedienungsplatze

1.1.8Sitze

1.2 STEUERUNGEN UND
BEFEHLSEINRICHTUNGEN

1.2.1 Sicherheit und
Zuverlassigkeit von Steuerungen

1.2.2 Stellteile

1.2.3 Ingangsetzen

1.2.4 Stillsetzen

1.2.4.1 Normales Stillsetzen

1.2.4.2 Betriebsbedingtes
Stillsetzen

1.2.4.3 Stillsetzen im Notfall

1.2.4.4 Gesamtheit von
Maschinen

1.2.5 Wahl der Steuerungs- oder
Betriebsarten

1.2.6 Stérung der
Energieversorgung

1.3 SCHUTZMASSNAHMEN
GEGEN MECHANISCHE
GEFAHRDUNGEN

1.3.1 Risiko des Verlusts der
Standsicherheit

1.3.2 Bruchrisiko beim Betrieb

1.3.3 Risiken durch herabfallende
oder herausgeschleuderte
Gegenstande

1.3.4 Risiken durch Oberflachen,
Kanten und Ecken

1.3.5 Risiken durch mehrfach

kombinierte Maschinen

1.3.6 Risiken durch Anderung der
Verwendungsbedingungen

1.3.7 Risiken durch bewegliche
Teile

1.3.8 Wahl der
Schutzeinrichtungen gegen
Risiken durch bewegliche Teile

1.3.8.1 Bewegliche Teile der
Kraftiibertragung

1.3.8.2 Bewegliche Teile, die am
Arbeitsprozess beteiligt sind

1.3.9 Risiko unkontrollierter
Bewegungen

1.4 ANFORDERUNGEN AN
SCHUTZEINRICHTUNGEN

1.4.1 Aligemeine Anforderungen

1.4.2 Besondere Anforderungen
an trennende
Schutzeinrichtungen

1.4.2.1 Feststehende trennende
Schutzeinrichtungen

1.4.2.2 Bewegliche trennende
Schutzeinrichtungen mit
Verriegelung

1.4.2.3 Zugangsbeschrankende
verstellbare
Schutzeinrichtungen

1.4.3 Besondere Anforderungen
an nichttrennende
Schutzeinrichtungen

1.5 RISIKEN DURCH SONSTIGE
GEFAHRDUNGEN

1.5.1 Elektrische
Energieversorgung

1.5.2 Statische Elektrizitat

1.5.3 Nichtelektrische
Energieversorgung

1.5.4 Montagefehler

1.5.5 Extreme Temperaturen

1.5.6 Brand

1.5.7 Explosion

1.5.8Larm

1.5.9 Vibrationen

1.5.10 Strahlung

1.5.11 Strahlung von auBen

1.5.12 Laserstrahlung

1.5.13 Emission gefahrlicher
Werkstoffe und Substanzen

1.5.14Risiko, in einer Maschine
eingeschlossen zu werden

1.5.15 Ausrutsch-, Stolper-und
Sturzrisiko

1.5.16 Blitzschlag

1.6 INSTANDHALTUNG

1.6.1 Wartung der Maschine

1.6.2 Zugang zu den
Bedienungsstanden und den
Eingriffspunkten fiir die
Instandhaltung

1.6.3 Trennung von den
Energiequellen

1.6.4 Eingriffe des
Bedienungspersonals

1.6.5 Reinigung innen liegender
Maschinenteile

1.7 INFORMATIONEN

1.7.1 Informationen und
Warnhinweise an der Maschine

1.7.1.1 Informationen und
Informationseinrichtungen

1.7.1.2 Warneinrichtungen

1.7.2 Warnung vor Restrisiken

1.7.3 Kennzeichnung der
Maschinen

1.7.4 Betriebsanleitung

1.7.4.1 Aligemeine Grundsétze fiir
die Abfassung der
Betriebsanleitung

1.7.4.2 Inhalt der
Betriebsanleitung

1.7.4.3 Verkaufsprospekte

2. Zusétzliche Grundlegende
Sicherheits- und
Gesundheitsschutzanforderun
gen an bestimmte
Maschinengattungen

2.1 NAHRUNGSMITTEL-
MASCHINEN UND MASCHINEN
FUR KOSMETISCHE ODER
PHARMAZEUTISCHE
ERZEUGNISSE
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2.1.1 Aligemeines

2.1.2 Betriebsanleitung

2.2HANDGEHALTENE
UND/ODERHANDGEFUHRTE

TRAGBAREMASCHINEN

2.2.1 Aligemeines

2.2.1.1 Betriebsanleitung

2.2.2 TRAGBARE .
BEFESTIGUNGSGERATE UND
ANDERE SCHUSSGERATE

2.2.2.1 Aligemeines

2.2.2.2 Betriebsanleitung

2.3 MASCHINEN ZUR
BEARBEITUNG VON HOLZ UND
VON WERKSTOFFEN MIT
AHNLICHEN PHYSIKALISCHEN
EIGENSCHAFTEN

2.4 MASCHINEN ZUR
AUSBRINGUNG VON
PESTIZIDEN

2.4.1 Begriffsbestimmung

2.4.2 Allgemeines

2.4.3 Bedienung und
Uberwachung

2.4.4 Fiillung und Entleerung

2.4.5 Ausbringung von Pestiziden

2.4.5.1 Ausbringungsrate

2.4.5.2 Verteilung, Anlagerung
und Abdrift von Pestiziden

2.4.5.3 Priifungen

2.4.5.4 Unbeabsichtigte
Freisetzungen wahrend und
nach der Abschaltung

2.4.6 Wartung

2.4.6.1 Reinigung

2.4.6.2 Instandhaltung

2.4.7 Kontrollen

2.4.8 Kennzeichnung von Diisen,
Sieben und Filtern

2.4.9 Angabe des verwendeten
Pestizids

2.4.10 Betriebsanleitung

3. Zusétzliche Grundlegende
Sicherheits- und
Gesundheitsschutzanforderun
gen zur Ausschaltung der
Gefahrdungen, die von der
Beweglichkeit von Maschinen
ausgehen

3.1 ALLGEMEINES

3.1.1 Begriffsbestimmungen

3.2 BEDIENERPLATZE

3.2.1Fahrerplatz

3.2.2 Sitze

3.2.3 Platze fiir andere Personen

3.3 STEUERUNG

3.3.1 Stellteile
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3.3.2Ingangsetzen/Verfahren

3.3.3 Stillsetzen/Bremsen

3.3.4 Verfahren
mitgangergefiihrter Maschinen

3.3.5 Storung des Steuerkreises

3.4 SCHUTZMABNAHMEN
GEGEN MECHANISCHE
GEFAHRDUNGEN

3.4.1 Unkontrollierte Bewegungen

3.4.2 Bewegliche
Ubertragungselemente

3.4.3 Uberrollen und Umkippen

3.4.4 Herabfallende Gegenstande

3.4.5 Zugange

3.4.6 Anhdngevorrichtungen

3.4.7 Kraftiibertragung zwischen
einer selbstfahrenden Maschine
(oder einer Zugmaschine) und
einer angetriebenen Maschine

3.5 SCHUTZMABNAHMEN
GEGEN SONSTIGE
GEFAHRDUNGEN

3.5.1 Batterien

3.5.2 Brand

3.5.3 Emission von geféhrlichen
Stoffen

3.6 INFORMATIONEN UND
ANGABEN

3.6.1 Zeichen,
Signaleinrichtungen und
Warnhinweise

3.6.2 Kennzeichnung

3.6.3 Betriebsanleitung

3.6.3.1 Vibrationen

3.6.3.2 Mehrere
Verwendungsmoglichkeiten

4. Zusétzliche Grundlegende
Sicherheits- und Gesundheits-
schutzanforderungen zur
Ausschaltung der durch
Hebevorgange bedingten
Geféhrdungen

4.1 ALLGEMEINES

4.1.1 Begriffsbestimmungen

4.1.2 SchutzmaBnahmen gegen
mechanische Gefahrdungen

4.1.2.1 Risiken durch mangelnde
Standsicherheit

4.1.2.2 An Fiihrungen oder auf
Laufbahnen fahrende Maschinen

4.1.2.3 Festigkeit

4.1.2.4Rollen, Trommeln,
Scheiben, Seile und Ketten

4.1.2.5 Lastaufnahmemittel und
ihre Bauteile

4.1.2.6 Bewegungsbegrenzung

4.1.2.7 Bewegung von Lasten

wahrend der Benutzung

4.1.2.8 Maschinen, die feste
Ladestellen anfahren

4.1.2.8.1 Bewegungen des
Lasttragers

4.1.2.8.2 Zugang zum Lasttrager

4.1.2.8.3 Risiken durch Kontakt
mit dem bewegten Lasttrager

4.1.2.8.4 Risiken durch vom
Lasttrager herabstiirzende
Lasten

4.1.2.8.5 Ladestellen

4.1.3 Zwecktauglichkeit

4.2 ANFORDERUNGEN AN
MASCHINEN, DIE NICHT
DURCH MENSCHLICHE KRAFT
ANGETRIEBEN WERDEN

4.2.1 Bewegungssteuerung

4.2.2 Belastungsbegrenzung

4.2.3 Seilgefiihrte Einrichtungen

4.3 INFORMATIONEN UND
KENNZEICHNUNG

4.3.1 Ketten, Seile und Gurte

4.3.2 Lastaufnahmemittel

4.3.3 Maschinen zum Heben von
Lasten

4.4 BETRIEBSANLEITUNG

4.4.1 Lastaufnahmemittel

4.4.2 Maschinen zum Heben von
Lasten

5. Zusétzliche Grundlegende
Sicherheits- und
Gesundheitsschutzanforderun
gen an Maschinen, die zum
Einsatz unter Tage bestimmt
sind

5.1 RISIKEN DURCH
MANGELNDE
STANDSICHERHEIT

5.2 BEWEGUNGSFREIHEIT

5.3 STELLTEILE

5.4 ANHALTEN DER
FAHRBEWEGUNG

5.5 BRAND

5.6 EMISSION VON ABGASEN

6. Zusatzliche Grundlegende
Sicherheits- und
Gesundheitsschutzanforderun
gen an Maschinen, von denen
durch das Heben von
Personen bedingte
Gefdhrdungen ausgehen

6.1 ALLGEMEINES

6.1. 1 Festigkeit

6.1.2 Belastungsbegrenzung bei
nicht durch menschliche Kraft
angetriebenen Maschinen
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6.2 STELLTEILE

6.3. RISIKEN FUR IN ODER AUF
LASTTRAGERN BEFINDLICHE
PERSONEN

6.3.1 Risiken durch Bewegung des
Lasttragers

6.3.2 Risiko des Sturzes aus dem

Lasttrager

6.3.3 Risiken durch auf den
Lasttrager herabfallende
Gegenstande

6.4 MASCHINEN, DIE FESTE
HALTESTELLEN ANFAHREN

6.4.1 Risiken fiir in oder auf dem
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Lasttrager befindliche Personen
6.4.2 Befehlseinrichtungen an den
Haltestellen
6.4.3 Zugang zum Lasttrager
6.5 KENNZEICHNUNG

en Essential health and safety requirements in accordance with Machinery Directive 2006/42/EC, Appendix |

Notes:

"applied" means that the requirement is used and relevant to the product ("X" identifier appears under

"applied").

Requirements with identifier "-" under "applied" are not used and are not relevant to product.
The following identifiers under "fulfilled" mean: "X"= yes, fulfilled and "-" = not fulfilled.

General principles

1. Risk assessment and risk
reduction

1. Essential health and safety
requirements

1.1 GENERAL REMARKS

1.1.1 Definitions

1.1.2 Principles of safety
integration

1.1.3 Materials and products

1.1.4 Lighting

1.1.5 Design of machinery to
facilitate its handling

1.1.6 Ergonomics

1.1.7 Operating positions

1.1.8 Seating

1.2 CONTROL SYSTEMS

1.2.1 Safety and reliability of
control systems

1.2.2 Control devices

1.2.3 Starting

1.2.4 Stopping

1.2.4.1 Normal stop

1.2.4.2 Operational stop

1.2.4.3 Emergency stop

1.2.4.4 Assembly of machinery

1.2.5 Selection of control or
operating modes

1.2.6 Failure of the power supply

1.3 PROTECTION AGAINST
MECHANICAL HAZARDS
General principles

1.3.1 Risk of loss of stability

1.3.2 Risk of break-up during
operation

1.3.3 Risks due to falling or ejected
objects

1.3.4 Risks due to surfaces, edges
orangles

1.3.5 Risks related to combined
machinery

1.3.6 Risks related to variations in
operating conditions

1.3.7 Risks related to moving parts

1.3.8 Choice of protection against
risks arising from moving parts

1.3.8.1 Moving transmission parts

1.3.8.2 Moving parts involved in
the process

1.3.9 Risks of uncontrolled
movements

1.4 REQUIRED
CHARACTERISTICS OF
GUARDS AND PROTECTIVE
DEVICES

1.4.1 General requirements

1.4.2 Special requirements for
guards

1.4.2.1 Fixed guards

1.4.2.2 Interlocking movable
guards

1.4.2.3 Adjustable guards
restricting access

1.4.3 Special requirements for
protective devices

1.5 RISKS DUE TO OTHER
HAZARDS

1.5.1 Electricity supply

1.5.2 Static electricity

1.5.3 Energy supply other than
electricity

1.5.4 Errors of fitting

1.5.5 Extreme temperatures

1.5.6 Fire

1.5.7 Explosion

1.5.8 Noise

1.5.9 Vibrations

1.5.10 Radiation

1.5.11 External radiation

1.5.12 Laser radiation

1.5.13 Emissions of hazardous
materials and substances

1.5.14 Risk of being trapped
inside a machine

1.5.15 Risk of slipping, tripping or
falling

1.5.16 Lightning

1.6 MAINTENANCE

1.6.1 Machinery maintenance

1.6.2 Access to operating
positions and servicing points

1.6.3 Isolation of energy sources

1.6.4 Operator intervention

1.6.5 Cleaning of internal parts

1.7 INFORMATION

1.7.1 Information and warnings on
the machine

1.7.1.1 Information and
information devices

1.7.1.2 Warning devices

1.7.2 Warning of residual risks

1.7.3 Marking of machinery

1.7.4 Instructions

1.7.4.1 General principles for the
drafting of instructions

1.7.4.2 Contents of the
instructions

1.7.4.3 Sales literature

2. Supplementary essential
health and safety
requirements for certain
categories of machinery

2.1 FOODSTUFFS MACHINERY
AND MACHINERY FOR
COSMETICS OR
PHARMACEUTICAL
PRODUCTS
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2.1.1 General

2.1.2 Instructions

2.2 PORTABLE HAND-HELD

AND/OR HAND-GUIDED

MACHINERY

2.2.1 General

2.2.1.1 Instructions

2.2.2 PORTABLE FIXING AND
OTHER IMPACT MACHINERY

2.2.2.1 General

2.2.2.2 Instructions

2.3 MACHINES FORWORKING
WOOD AND MATERIAL WITH
SIMILAR PHYSICAL
CHARACTERISTICS

2.4 MACHINERY FOR PESTICIDE
APPLICATION

2.4.1 Definition

2.4.2 General

2.4.3 Controls and monitoring

2.4.4 Filling and emptying

2.4.5 Application of pesticides

2.4.5.1 Application rate

2.4.5.2 Distribution, deposition
and drift of pesticide

2.4.5.3Tests

2.4.5.4 Losses during stoppage

2.4.6 Maintenance

2.4.6.1 Cleaning

2.4.6.2 Servicing

2.4.7 Inspections

2.4.8 Marking of nozzles, strainers
and filters

2.4.9 Indication of pesticide in use

2.4.10 Instructions

3. Supplementary essential
health and safety
requirements to offset hazards
caused by the mobility of
machinery

3.1 GENERAL REMARKS

3.1.1 Definitions

3.2 WORK POSITIONS

3.2.1 Driving position

3.2.2 Seating

3.2.3 Positions for other persons

3.3 CONTROL SYSTEMS

3.3.1 Control devices

3.3.2 Starting/moving

3.3.3 Traveling function

3.3.4 Movement of pedestrian-
controlled machinery

3.3.5 Control circuit failure

3.4 PROTECTION AGAINST
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MECHANICAL HAZARDS

3.4.1 Uncontrolled movements

3.4.2 Moving transmission parts

3.4.3 Roll-over and tip-over

3.4.4 Falling objects

3.4.5 Means of access

3.4.6 Towing devices

3.4.7 Transmission of power
between self-propelled
machinery (or tractor) and
recipient machinery

3.5 PROTECTION AGAINST
OTHER HAZARDS

3.5.1 Batteries

3.5.2 Fire

3.5.3 Emissions of hazardous
substances

3.6 INFORMATION AND
INDICATIONS

3.6.1 Signs, signals and warnings

3.6.2 Marking

3.6.3 Instructions

3.6.3.1 Vibrations

3.6.3.2 Multiple uses

4. Supplementary essential
health and safety
requirements to offset hazards
due to lifting operations

4.1 GENERAL REMARKS

4.1.1 Definitions

4.1.2 Protection against
mechanical hazards

4.1.2.1 Risks due to lack of
stability

4.1.2.2 Machinery running on
guide rails and rail tracks

4.1.2.3 Mechanical strength

4.1.2.4 Pulleys, drums, wheels,
ropes and chains

4.1.2.5 Lifting accessories and
their components

4.1.2.6 Control of movements

4.1.2.7 Movement of loads during
handling

4.1.2.8 Machinery serving fixed
landings

4.1.2.8.1 Movements of the
carrier

4.1.2.8.2 Access to the carrier

4.1.2.8.3 Risks due to contact
with the moving carrier

4.1.2.8.4 Risks due to the load
falling off the carrier

4.1.2.8.5 Landings

4.1.3 Fitness for purpose
4.2 REQUIREMENTS FOR

MACHINERY WHOSE POWER
SOURCE IS OTHER THAN
MANUAL EFFORT

4.2.1 Control of movements

4.2.2 Loading control

4.2.3 Installations guided by ropes

4.3 INFORMATION AND
MARKINGS

4.3.1 Chains, ropes and webbing

4.3.2 Lifting accessories

4.3.3 Lifting machinery

4.4 INSTRUCTIONS

4.4.1 Lifting accessories

4.4.2 Lifting machinery

5. Supplementary essential
health and safety
requirements for machinery
intended for underground
work

5.1 RISKS DUE TO LACK OF
STABILITY

5.2 MOVEMENT

5.3 CONTROL DEVICES

5.4 STOPPING

5.5 FIRE

5.6 EXHAUST EMISSIONS

6. Supplementary essential
health and safety
requirements for machinery
presenting particular hazards
due to the lifting of persons

6.1 GENERAL REMARKS

6.1.1 Mechanical strength

6.1.2 Loading control for
machinery moved by power
other than human strength

6.2 CONTROL DEVICES

6.3. RISKS TO PERSONS IN OR
ON THE CARRIER

6.3.1 Risks due to movements of
the carrier

6.3.2 Risk of persons falling from
the carrier

6.3.3 Risk due to objects falling on
the carrier

6.4 MACHINES SERVING FIXED
LANDINGS

6.4.1 Risks to persons in or on the
carrier

6.4.2 Controls at landings

6.4.3 Access to the carrier

6.5 MARKINGS
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bg  CbluecTBeHy 3nCKBaHus 3a be3onacHoCT M onassaxe Ha 38paBeTo cbrnacHo [lupexTusara Ha EO oTHocHO
Malumnute 2006/42/EO, Mpunoxenue |

YkaszaHua:

"applied" o3HauaBa, ue M3MCKBAHETO Ce MPUNara 1 e peNeBaHTHO 3a NPoayKTa (oTMeTka "X" noa

"applied").

M3ncKBaHUATa C 0TMETKA
3HaueHweTo nop "fulfilled" e cnegHoTo: "X"= Aa, U3MbAHEHO U

06K NpUHLKMNKU

1. OueHKa 1 HamanaBaHe Ha
puUcKoBeTe

1. CbLyecTBeHN H3UCKBaHHA 3a
6e3onacHOCT ¥ ona3BaHe Ha
3/ApaBeTo

1.1 OBLLU NONOXEHKA:

1.1.1 Onpepnenehua

1.1.2 MpuUHUMNK 33 OCUTypABaHe
Ha be3onacHocTTa

1.1.3 Matepwuanu 1 usgenua

1.1.4 OcBeTnenvne

1.1.5 MpoeKTupaHe Ha MallKHaTa
C Or/Ieq NECHOTO M MOBAUTaHe U
TpaHcnopTUpaHe

1.1.6 EproHomus

1.1.7 PaboTtHo mAcTO

1.1.8 Cepanka

1.2 CUCTEMU 3A YNPABNEHUE

1.2.1 Be30nacHOCT U HABEXAHOCT
Ha CUCTeMMTE 3a ynpaBneHue

1.2.2 YcTponcTBa 3a ynpaBneHue

1.2.3 MNyckaHe B AencTBUe

1.2.4 CnupaHe

1.2.4.1 HopmanHo cnupaxe

1.2.4.2 CnupaHe no NpuumnHu,
CBbP3aHu C eKcnnoarauuaTa

1.2.4.3 ABapu1iHO cnupaHe

1.2.4.4 KomnnekcHU MHCTanauuu
OT MallnHK1

1.2.5 U3b0op Ha pexumuTe Ha
YNpaBieHWE UK Ha
(DYHKLMOHWPaHe

1.2.6 Otka3 B
eHepro3axpaHBaHeTo

1.3 MEPKHW 3A TPE[1NTASBAHE
OT MEXAHWUYHU OMACHOCTH

1.3.1 OnacHocT oT 3aryba Ha
YCTOWUMBOCT

1.3.2mOnacHocT 0T cuynBaHe npv
“3nonssaHe

1.3.3 OnacHocT oT nagaiyy unu
M3XBbPNEHN NPeAMETH

1.3.4 OnacHOCT OT NOBbPXHOCTH,
pbboBe 1 bru

1.3.5 OnacHocT 0T KOMBMHMPaHH
MaLLWHH

nop "applied" He ce npunarat 1 He ca OT 3HaUeHWe 3a NPoaYKTa.

1.3.6 OnacHocT B pe3ynTar ot
NPOMSAHA Ha YCNOBHUATa Ha
(DYHKLMOHUPaHe

1.3.7 OnacHoCTH, Npean3BUKBaHHU
OT IBMXXELLM Ce UacTH

1.3.8 M3bop Ha 3awuTa cpely
0MacHOCT, Npean3BUKBaHa OT
LIBUXELLM Ce yacTv

1.3.8.1 [IBuxelLLm ce uacTi Ha
TPAHCMUCHU

1.3.8.2 [IBuxelLum ce uactu, Kouto
yuacTBar npsKo B pabotHus
npouec

1.3.9 OnacHocCTH, Npean3BUKBaHKU
OT HEKOHTPONMPAHH IBUXEHUA

1.4 "SUCKBAHUA KbM
NPEANASUTENUTEU
MPEONA3HUTE YCTPOUCTBA

1.4.1 0bwu UsnckBaHua

1.4.2 CneunanHu U3MCKBaHUS KbM
npeanasuren1re

1.4.2.1 HenogBuXHM
npeanasurent

1.4.2.2 NopBwXHW Npeanasutenm
C YCTPOWCTBO 3a 3aK/ouBaHe

1.4.2.3 Perynupyemu
npeanas1Tent 3a orpaHuuaBaHe
Ha JOCTbN

1.4.3 CneunanHu U3MCKBaHUA KbM
npegnasH1Te yCTponcTBa

1.5 PUCKOBE,
MPEOU3BUKBAHU OT PYTU
ONACHOCTH

1.5.1 EnektposaxpaHBaHe

1.5.2 CTaTMuHO eneKTpuuecTso

1.5.3 EHepro3axpaHBaHe ¢
eHeprus, pasnuuHa ot
€NeKTPUUECTBO

1.5.4 Tpewku, CBbp3aHu ¢
MOHTaXa

1.5.5 EKCTpeMHH Temnepatypu

1.5.6 Noxap

1.5.7 Ekcnnosus

1.5.8 lym

1.5.9 Bubpauuu

1.5.10 /TbueHus

1.5.11 BbHLWHK NbUeHuA

= HEU3Nb/THEHO.

1.5.12 1asepHu nbueHua

1.5.13 EMMCHHM Ha onacHu
MaTepuanu v BeLLecTsa

1.5.14 Puck ot 0CTaBaHe Ha xopa,
3aTBOPEHM B MaLLMHATA

1.5.15 Puck oT noaxnb3BaHe,
3aryba Ha paBHoBecHe Unu
nagaHe

1.5.16 MbnHua

1.6 NOAAPBHXKA

1.6.1 MNoaapbxKa Ha MaliMHaTa

1.6.2 [loctbn A0 paboTHUTE MecTa
1 B0 MecTata 3a obcnyxsaHe

1.6.3 UskniouBaHe Ha MalwMHaTa
OT U3TOUHULMTE Ha eHeprua

1.6.4 Hameca Ha onepatopa

1.6.5 [ouncTBaHe Ha BbTPELLHH
uactu

1.7 UHOOPMALIUA

1.7.1 UHdopmaums v npeaynpex-
[leHWA, NOCTaBEHN HA MalLMHaTa

1.7.1.1 UHcpopmaums u
MH(OPMALMOHHH YCTPOHCTBA

1.7.1.2 Npepynpenutentu
yCTpoWcTBa

1.7.2 Npepynpexaexus 3a
OCTaTbUHU PUCKOBE

1.7.3 MapkupoBKa Ha MalUMHKTE

1.7.4 NHCTpyKUMA 32
eKcnnoarauun

1.7.4.1 061 NpUHUMNK Ha
CbCTaBAHE Ha MHCTPYKLMATA 32
ekcnnoarauus

1.7.4.2 CoabpaHue Ha
MHCTPYKLMATA 3a eKcnnoarayus

1.7.4.3 ToproBCcKu BOKYMEHTH

2. lonbNHUTENHK CbLIECTBEHH
U3MCKBaHMA 3a beaonacHocT 1
ona3BaHe Ha 34,paBeTo KbM
ornpeaeneHyn KaTeropuu
MaLIMHK

2.1 MALLIMHH,
MPEOHA3HAUEHU 3A
XPAHUTENHO-BKYCOBATA
MPOMULLNEHOCT, U
MALLIUHK, NPEOHASHAUEHHU
3A KO3METUUHATA
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MU ®APMALIEBTUYHATA
NPOMULLNEHOCT

2.1.1 06K nonoxeHus

2.1.2 NHCTpyKUmA 33
ekcnnoarauua

2.2 MPEHOCUMU PBYHO
ObPXAHU U/VNU PBYHO
YNPABNABAHUA MALUUHU

2.2.1 O6wwm nonoxeHus

2.2.1.1 UHCTpyKUuMA 3a
eKcnnoarauua

2.2.2 NPEHOCUMW MALLMHK 3A
3AKPEMNBAHE U IPYIU
BMOOBE MALLMHK C YOAPHO
NENCTBUE

2.2.2.1 06w nonoxeHua

2.2.2.2 MHcTpyKumA 3a
eKcnnoarauun

2.3 MALLMHN 3A OBPABOTKA
HA IbPBO UMK HA
MATEPWAIA C NOQOBHU
OU3NYECKU
XAPAKTEPUCTUKHU

2.4 MALLIMHW 3A NPUNATAHE
HA NECTMUNON

2.4.1 Onpepenexve

2.4.2 O6Lwm nonoxeHus

2.4.3 KoHTpon 1 HabnopeH1e

2.4.4 TbNHeHe 1 U3npasBaHe

2.4.5 MNpunaraHe Ha NecTMUMAau

2.4.5.1[lo3aupaHe npu
npu1naraHeTo

2.4.5.2 Pa3npenenetue,
HaHacsAHe W 0THaCAHe Ha CTpyATa
necTuuuam

2.4.5.3 M3nutBaHua

2.4.5.4 3arybv npu cnupaHe

2.4.6 Mopnpbxka

2.4.6.1 MNouncTBaHe

2.4.6.2 0bcnyxBaHe

2.4.7 MpoBepku

2.4.8 MapK1pOBKa Ha Ato3u, Leaku
1 unTpu

2.4.9 MocouBaHe Ha
M3MON3BaHUTE NECTULMAN

2.4.10 UHCTpyKumA 3a
eKcnnoarauua

3. [loNbNHUTENHK CbLLECTBEHH
M3NCKBaHMA 3a besonacHoCT U
onasBaHe Ha 34paBeTo 3a
npefoTBparABaHe Ha
OMaCHOCTHTE, AbMKaLlM Ce Ha
NMOABHXHOCTTA Ha MaLUWHUTE

3.1 OBLLU NONOXEHKA

3.1.1 OnpeneneHus

3.2 PABOTHU MECTA

3.2.1 MacTo 3a ynpaBneHu1e
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3.2.2 Cepanka

3.2.3 MecTa, npeaHa3HaueHu 3a
APYTY nvua

3.3 CUCTEMU 3A YNPABNEHUE

3.3.1YctpoitcTaa 3a ynpaeneHue

3.3.2TlyckaHe B
[neiCTBUe/NPHUABHKBAHE

3.3.3 OyHKUMA NO NPUABMKBaHE
Ha MalLMHaTa

3.3.4 lNpuaBrxKBaHe HAa MaLLUHK,
yNpaBNABaHW OT BOAAY, KOWTO 1
CbNPOBOXAA Nella

3.3.5 HensnpaBHOCT BbB Bepurara
3a ynpasneHue

3.4 3ALLNATA CPELLY
MEXAHWYHU ONACHOCTU

3.4.1 HeKOHTPONMpaHu fBUXEHHA

3.4.2 [IBvXeLLm ce uacTu Ha
TPaHCMUCHK

3.4.3 NpeobpblyaHe

3.4.4 MNapalm npeameTy

3.4.5 CpepncTBa 3a 40CTHN

3.4.6 YcTpolicTBa 3a TerneHe

3.4.7 lNpepasaHe Ha MOLLHOCT OT
camoxofHaTa MalunHa (unu
TPAKTOP) KbM 33iBUXKBaHaTa
MallnHa

3.5 MEPKU 3A 3ALLUTA OT
LPYI'A ONACHOCTH

3.5.1 Akymynatopu

3.5.2 MNoxap

3.5.3 EM1cum Ha onacHu
BellecTBa

3.6 UHOOPMALIUA U
OBbO3HAYEHHA

3.6.1 CurHanusauus, CUrHanu u
npegynpexneHus

3.6.2 Mapk1poBKa

3.6.3 MHcTpyKuMA 3a
ekcnnoarauun

3.6.3.1 Bubpauuw

3.6.3.2 MHorocTpaHHa ynotpeba

4. [loNbNHUTENHH CbLIECTBEHH
W3UCKBaHMA 3a besonacHocT 1
ornasBaHe Ha 34paBeTo 3a
npepoTBpaTABaHe Ha
OMacHOCTHTe BCeAcTBHE
NoAeMHH onepaLmnu

4.1 OBLLU MONOXEHUA

4.1.1 OnpepeneHus

4.1.2 Mepku 3a npeanasBaHe oT
MeXaHWYHM OMaCHOCTH

4.1.2.2 MaluuHa, iBUXella ce no

4.1.2.1 OnacHocTH,
NpeAU3BUKBaHH 0T 3aryba Ha
YCTOWUMBOCT HanpaBnABalLK
pencu unu pencoBu MbTULLA

4.1.2.3 MexaHWuHa fiKoc

4.1.2.4 Ponku, bapabanu,
MaKapH, BbXeTa U Bepuru

4.1.2.5 ToBapo3axBalLaliu
NpUCNOCOBNEHNs U TEXHUTE
yactu

4.1.2.6 KoHTpon Ha ABMXKEHHATA

4.1.2.7 [IBMeHNA Ha TOBapHTE No
BPEMe Ha TOBapO-pa3ToBapH1Te
[IENHOCTH

4.1.2.8 MawuHu, obcnyxeawm
HEeNoABWXHM NNOLAAKKU

4.1.2.8.1 [IBxeHus Ha
NPEeB03BalLLOTO YCTPOACTBO

4.1.2.8.2 loctbn no
NPEeBo3BalLIOTO YCTPOHCTBO

4.1.2.8.3 OnacHOCT OT KOHTaKT ¢
NIBUXELLIOTO Ce NPEeB03BaLLo
YCTPOWCTBO

4.1.2.8.4 OnacHocr,
npean3BrUKBaHa OT TOBAP, KOWTO
nazia oT NPeBo3BaLL0To
YCTPOWCTBO

4.1.2.8.5 Mnowaaku

4.1.3 FogHocT 3a ynotpeba

4.2 U3UCKBAHUA KbM
MALLMHWUTE, KOUTO HE CE
3ANBWXBAT OT YOBELLKA
CUNA

4.2.1 KOHTpON Ha ABUXEHMATA

4.2.2 KoHTpON Ha HaToBapBaHeTO

4.2.3 CbopbKeHus,
HanpaBnABaHM MO BbXeTa

4.3 AHOOPMALILA U
MAPKWUPOBKHU

4.3.1 Bepuru, BbxeTa U pemMblu

4.3.2 ToBapo3axBaLlatiu
npucnocobnexus

4.3.3 MNofeMHU MalLnHK1

4.4 UHCTPYKLUA 3A
EKCMNNOATALMA

4.4.1 ToBapo3saxBaLiatu
npucnocobnexus

4.4.2 NopeMHU MalLlvHK1

5. [IoONbAHUTENHU CbLLECTBEHH
M3UCKBAHMA 3a ONasBaHe Ha
3[paBeTo U 6e30nacHOCT KbM
MalUWHWUTE, NpefHa3HaueHu 3a
nop3emHa pabota

5.1 OMACHOCTH,
NPEAU3BAKBAHKN OT 3ATYBA
HAYCTOMUUBOCT

5.2 IBUXEHUE

5.3YCTPOMCTBA 3A
YNPABITEHUE

5.4 CMIUPAHE

5.5 MMOXAP
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5.6 EMUCHN OT OTPABOTEHH
TA30BE

6. [I0ONbNHUTENHU CbILEeCTBEHH
W3UCKBaHMA 3a besonacHocT 1
ornasBaHe Ha 3gpaBeTo,
NpUNaraHyi KbM MalKWHKUTE,
Npeau3BUKBaLL KU Bb3HUKBaHe
Ha cneundUYHK ONACHOCTH,
BCNeACTBUe NOBAUraHe Ha
xopa

6.1 ObLLIA NONOXEHKUA

6.1.1 MexaHuuHa AKocT

6.1.2 KoHTpon Ha HaToBapBaHETO

Ha MaLLMHKTE, KOUTO He Ce
3a/IBMXBAT OT YOBELUKA CUNa

6.2 YCTPOMUCTBA 3A
YNPABNEHUE

6.3. PUCKOBE 3A XOPATA,
KOUTO CE HAMUPAT B
NPEBO3BALLOTO
YCTPOUCTBO

6.3.1 PuckoBe, Npean3B1KBaHK OT
[IBUXEHWATA Ha NPEBO3BALLOTO
YCTPOWCTBO

6.3.2 PuckoBe 0T nagaHe Ha xopa
0T NPEBO3BALLIOTO YCTPOMCTBO
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6.3.3 OnacHocT, npean3BrKBaHa
OT N3fiaHeTo Ha NPeAMETH BbpXY
NpPeB0O3BaLLOTO YCTPOHCTBO

6.4 MALLIMHW, OBCNY>KBALLIX
HENOABWXHU NMNOLWALKA

6.4.1 PuckoBe 3a xopata, KOMTO ce
Hamupar B NPEBO3BaLLOTO
YCTPOWCTBO

6.4.2 YcTpoicTBa 3a ynpasnexue,
Pa3nonoxeHu Ha NNoLLafK1Te

6.4.3 [locTbn 40 NPEBO3BALLOTO
YCTPOWCTBO

6.5 MAPKNPOBKH

cs Zakladni pozadavky na ochranu zdravi a bezpec¢nost podle smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES,

prilohy |
Upozornéni:

L»applied*znamend, Ze pozadavek je pouZit a je pro vyrobek relevantni (oznaceni ,X“ pod ,.applied”).

PoZadavky s oznacenim

Obecné zasady

1. Posouzeni a snizeni rizika

1. Zékladni pozadavky na
ochranu zdravi a bezpe¢nost

1.1 OBECNE

1.1.1 Definice

1.1.2 Zasady zajistovani
bezpecnosti

1.1.3 Materialy a vyrobky

1.1.4 Osvétleni

1.1.5 Konstrukce strojniho zafizeni

z hlediska manipulace

1.1.6 Ergonomie

1.1.7 Stanovisté obsluhy

1.1.8 Sedadla | .

1.2 OVLADACI SYSTEMY

1.2.1 Bezpecnost a spolehlivost
ovladacich systémii

1.2.2 Ovladaci zafizeni

1.2.3 Spousténi

1.2.4 Zastavovani

1.2.4.1 BéZné zastaveni

1.2.4.2 Provozni zastaveni

1.2.4.3 Nouzové zastaveni

1.2.4.4 Soubor strojniho zafizeni

1.2.5 Volba ovladacich nebo
pracovnich rezimd

1.2.6 Vypadek dodévky energie

1.3 OCHRANA PRED 3
MECHANICKYM NEBEZPECIM

1.3.1 Riziko ztraty stability

1.3.2 Riziko destrukce béhem
provozu

1.3.3 Rizika zplsobena padajicimi
nebo vymrsténymi pfedméty
1.3.4 Rizika zplsobena povrchy,
hranami a rohy

1.3.5 Rizika tykajici se
kombinovaného strojniho
zafizeni

1.3.6 Rizika souvisejici se zménami
provoznich podminek

1.3.7 Rizika zptisobena
pohybujicimi se ¢astmi

1.3.8 Volba ochrany pred riziky
vyplyvajicimi z pohybuijicich se
Casti

1.3.8.1 Pohybujici se ¢asti
prevodi

1.3.8.2 Pohybuijici se ¢asti pfimo
se podilejici na pracovnim
procesu

1.3.9 Riziko nefizenych pohyb(

1.4 POZADOVANE VLASTNOSTI
OCHRANNYCH KRYTU A
OCHRANNYCH ZARiZENi

1.4.1 Obecné pozadavky

1.4.2 ZvIastni pozadavky na
ochranné kryty

1.4.2.1 Pevné ochranné kryty

1.4.2.2 Snimatelné ochranné kryty
se zajisténim

1.4.2.3 Nastavitelné ochranné
kryty omezujici pfistup

1.4.3 Zvlastni pozadavky na
ochranna zafizeni

»~ = nesplnén.

,~ pod ,apllied” se nepouZivaji a nejsou pro vyrobek relevantni.
Pod , fulfilled “ znamena oznaceni: ,X“= ano, spinén a

1.5 RIZIKA SOUVISEJICI S JINYM
NEBEZPECIM

1.5.1 Pfivod elektrické energie

1.5.2 Staticka elektfina

1.5.3 Pfivod jiné nez elektrické
energie

1.5.4 Chybnd instalace

1.5.5 Extrémni teploty

1.5.6 PoZar

1.5.7 Vybuch

1.5.8 Hluk

1.5.9 Vibrace

1.5.10 Zafeni

1 5 12 Laserové zareni

1.5.13 Emise nebezpecnych
materil{ a latek

1.5.14 Riziko zachyceni ve stroji

1.5.15 Riziko uklouznuti,
zakopnuti nebo padu

1.5.16 Uder blesku

1.6 UDRZBA

1.6.1 Udrzba strojniho zafizeni

1.6.2 Pristup ke stanovistim
obsluhy a mistGim adrzby

1.6.3 Odpojeni zdrojti energie

1.6.4 Zasah obsluhy

1.6.5 Cisténi vnitfnich ¢asti
strojniho zafizeni

1.7 INFORMACE

1.7.1 Informace a vystrahy na
strojnim zarizeni

1.7.1.1 Informace a informacni
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zarizeni

1.7.1.2 Vystrazna zafizeni

1.7.2 Vystraha pred dalSimi riziky

1.7.3 Znaceni strojniho zafizeni

1.7.4 Navod k pouzivani

1.7.4.1 Obecné zasady pro
vypracovani navodu k pouzivani

1.7.4.2 Obsah navodu k pouzivani

1.7.4.3 Prodejni dokumentace

2. Dopliikové zakladni
pozadavky na ochranu zdravi a
bezpecnost pro urcité
kategorie strojnich zafizeni

2.1 POTRAVINARSKA STROJNI
ZARIZENI A STRO,JNI ZARIZENi
PRO KOSMETICKE NEBO
FARMACEUTICKE VYROBKY

2.1.1 Obecné

2.1.2 Navod k pouzivani

2.2 PRENOSNA RUCNI NEBO
RUCNE VEDENA STROJUNI
ZARIZENI

2.2.1 Obecné

2.2.1.1 Navod k pouzivani ;

2.2.2 PRENOSNA UPEVNOVACI
ZARIZENI A JINE RAZOVE
STROJE

2.2.2.1 Obecné

2.2.2.2 Navod k pouZivani

2.3 STROJNI ZARIZENI NA
ZPRACOVANI DREVAA |
MATERIALU S PODOBNYMI
FYZIKALNIMI VLASTNOSTMI

2.4 STROJNI ZARIZENI PRO
APLIKACI PESTICIDU

2.4.1 Definice

2.4.2 Obecné

2.4.3 Kontroly a sledovani

2.4.4 PInéni a vyprazdiovani

2.4.5 Aplikace pesticidt

2.4.5.1 Aplika¢ni davk

2.4.5.2 Distribuce, nanos a tlet
pesticidl

2.4.5.3 Testy

2454 Ztraty pfi zastaveni

2.4.6 Udrzba

2.4.6.1 Cisténi

2.4.6.2 Servis

2.4.7 Kontroly

2.4.8 Oznacovani trysek, sit afiltrii

2.4.9 Udaj o pouzivaném pesticidu

2.4.10 Pokyny

3. Dopliikové zakladni
pozadavky na ochranu zdravi a
bezpecnost k vylouceni
nebezpeéi zplisobenych
pohyblivosti strojnich zafizeni
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3.1 OBECNE

3.1.1Definice |

3.2 PRACOVNI MISTA

3.2.1 Misto fidice

3.2.2 Sedadla

3.2.3 Mista pro ostatnj osoby

3.3 OVLADACI SYSTEMY

3.3.1 Ovladaci zafizeni

3.3.2 Spousténi/pojizdéni

3.3.3 Zastavovani/brzdéni

3.3.4 Pohyb strojniho zafizeni
ovladaného pésim fidicem

3.3.5 Selhani ovlddaciho obvodu

3.4 OCHRANA PRED .
MECHANICKYM NEBEZPECIM

3.4.1 Nefizené pohyby

3.4.2 Pohybuijici se pfevodové
casti

3.4.3 Prevraceni

3.4.4 Padajici predméty

3.4.5 Pristup na pracovni misto

3.4.6 Tazna a zavésna zafizeni

3.4.7 Pfenos energie mezi
samojizdnym strojnim zafizenim
(nebo traktorem) a pohanénym
strojnim zafizenim

3.5 OCHRANA PRED DALSIMI
NEBEZPECIMI

3.5.1 Baterie

3.5.2 Pozér

3.5.3 Emise nebezpecnych latek

3.6 INFORMACE A OZNACEN(

3.6.1 Znacky, signaly a vystrahy

3.6.2 Oznaceni

3.6.3 Navod k pouzivani

3.6.3.1 Vibrace

3.6.3.2 Viceucelové pouziti

4. Dopliikové zakladni
pozadavky na ochranu zdravi a
bezpecnost k vylouceni
nebezpeci vyvolanych
zvedanim_

4.1 OBECNE

4.1.1 Definice

4.1.2 Ochrana pfed mechanickym
nebezpecim

4.1.2.1 Nebezpeci vyplyvajici
z nedostatecné stability

4.1.2.2 Strojni zafizeni
pojizdéjici/pohybujici se po
vodicich drahéch a kolejovych
drahéch

4.1.2.3 Mechanicka pevnost

4.1.2.4 Kladky, bubny, kola, lana a
retézy

4.1.2.5 PrisluSenstvi pro zdvihani
ajejich casti

4.1.2.6 Ovladani pohybi

4.1.2.7 Pohyby béhem manipulace
s bremeny

4.1.2.8 Strojni zafizeni obsluhujici
pevna nastupisté

4.1.2.8.1 Pohyby nosné ¢asti

4.1.2.8.2 Pristup k nosné Casti

4.1.2.8.3 Rizika v ddsledku styku
s pohybujici se nosnou ¢asti

4.1.2.8.4 Rizika padu bfemene
znosné Casti

4.1.2.8.5 Nastupisté

4.1.3 Zpiisobilost pro dany tcel

4.2 POZADAVKY NA STROJNI
ZARIZENI, U NICH; JE ZDROJ
ENERGIE JINY NEZ LIDSKA
SILA

4.2.1 Ovladani pohybi

4.2.2 Kontrola zatizeni

4.2.3 Zafizeni s vodicimi lany

4.3 INFORMACE A OZNACENI

4.3.1 Retézy, lana a popruhy

4.3.2 Prislusenstvi pro zdvihani

4.3.3 Zdvihaci strojni zafizeni

4.4 NAVOD K POUZIVANI

4.4.1 Prisluenstvi pro zdvihani

4.4.2 Zdvihaci strojni zafizeni

5. Doplikové zakladni
pozadavky na ochranu zdravi a
bezpecnost pro strojni zaFizeni
urcend pro prace v podzemi

5.1 NEBEZPECI WPLYVAJICI
Z NEDOSTATECNE STABILITY

5.2 POHYB 0SOB )

5.3 OVLADACI ZARIZENI

5.4 ZASTAVOVANI

5.5 POZAR

5.6 VYFUKOVE PLYNY

6. Dopliikové zakladni
pozadavky na ochranu zdravi a
bezpecnost pro strojni zafizeni
se zvlastnim nebezpedim
vyvolanym zvedanim osob

6.1 OBECNE

6.1.1 Mechanicka pevnost

6.1.2 Kontrola zatizeni u strojniho
zafizeni pohanéného jinak nez
lidskou silou

6.2 OVLADACI ZARIZENi

6.3. RIZIKA PRO OSOBY
NACHAZEJICI SEV NOSNE
CASTINEBO NA Ni

6.3.1 Rizika vyvolana pohybem
nosné ¢asti

6.3.2 Riziko padu osob z nosné
Casti

6.3.3 Riziko vyvolané padem
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predmétd na nosnou ¢ast
6.4 STROJNI ZARIZEN

OBSLUHUJICI PEVNA

NASTUPISTE

6.4.1 Rizika pro osoby nachazejici

se v nosné ¢asti nebo na ni

6.4.2 Ovladaci zafizeni na

nastupistich
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6.4.3 Pristup k nosné Casti
6.5 OZNACENI

da  Devasentlige sikkerheds- og sundhedskrav jf. maskindirektivet 2006/42/EF, Bilag |

Henvisninger:

"applied" betyder, at kravet kommer til anvendelse og er relevant for produktet (Maerket "X" under

"applied").

Krav, der er maerket med "-" under "applied" kommer ikke til anvendelse og er ikke relevante for

produktet.

under "fulfilled" betyder: "X"= ja, opfyldt og "-" = ikke opfyldt.

Genereller principper

1. Risikovurdering og
risikonedsattelse

1. Vasentlige sikkerheds- og
sundhedskrav

1.1 GENERELT

1.1.1 Definitioner

1.1.2 Principper for integrering af
sikkerheden

1.1.3 Materialer og produkter

1.1.4 Belysning

1.1.5 Konstruktion af maskinen
med henblik pa hdndtering

1.1.6 Ergonomi

1.1.7 Arbejdspladser

1.1.8 Saeder

1.2 STYRESYSTEMER

1.2.1 Styresystemernes sikkerhed
og pélidelighed

1.2.2 Betjeningsanordninger

1.2.3 Igangsatning

1.2.4 Stop

1.2.4.1 Normalt stop

1.2.4.2 Driftsstop

1.2.4.3 Nedstop

1.2.4.4 Samlinger af maskiner

1.2.5 Valg af betjenings- og
driftsmade

1.2.6 Svigt i energitilfarslen

1.3 BESKYTTELSESFO-
RANSTALTNINGER MOD
MEKANISKE RISICI

1.3.1 Risiko for stabilitetstab

1.3.2 Brudfare under anvendelse

1.3.3Risici i forbindelse med
genstandes fald og udslyngning

1.3.4Risici i forbindelse med
overflader, kanter og hjerner

1.3.5 Risici i forbindelse med
kombinerede maskiner

1.3.6 Risici i forbindelse med

forskelle i driftsbetingelser

1.3.7 Risici i forbindelse med
bevaegelige dele

1.3.8 Valg af beskyttelse mod risici
forarsaget af bevaegelige dele

1.3.8.1 Bevaegelige,
kraftoverfgrende dele

1.3.8.2 Bevaegelige dele, der er
involverede i processen

1.3.9 Risici i forbindelse med
ukontrollerede bevaegelser

1.4 KENDETEGN VED
AFSKARMNINGER OG
BESKYTTELSESUDSTYR

1.4.1 Generelle krav

1.4.2 Seerlige krav til
afskaermninger

1.4.2.1 Faste afskaeermninger

1.4.2.2 Bevaegelige
afskaermninger med
tvangskobling

1.4.2.3 Justerbare
afskeermninger, der begraenser
adgangen

1.4.3 Serlige krav til
beskyttelsesudstyr

1.5 RISICI, DER SKYLDES
ANDRE FARER

1.5.1 Elektrisk energi

1.5.2 Statisk elektricitet

1.5.3 Anden energi end elektricitet

1.5.4 Monteringsfejl

1.5.5 Ekstreme temperaturer

1.5.6 Brand

1.5.7 Eksplosion

1.5.8 Stgj

1.5.9 Vibrationer

1.5.10 Stréling

1.5.11 Ydre straling

1.5.12 Laserstraling

1.5.13 Emission af farlige

materialer og stoffer

1.5.14 Risiko for at blive lukket
inde i en maskine

1.5.15 Risiko for at glide, snuble
eller falde

1.5.16 Lynnedslag

1.6 VEDLIGEHOLDELSE

1.6.1 Vedligeholdelse af maskinen

1.6.2 Adgangsveje til
betjeningspladser og
servicepladser for
vedligeholdelse

1.6.3 Adskillelse af energikilderne

1.6.4 Betjeningspersonalets
indgriben

1.6.5 Renggring af indre dele

1.7 OPLYSNINGER

1.7.1 Oplysninger og advarsler pa
maskinen

1.7.1.1 Oplysninger og
informationsudstyr

1.7.1.2 Alarmsanordninger

1.7.2 Advarsel om resterende risici

1.7.3 Maerkning af maskiner

1.7.4 Brugsanvisning

1.7.4.1 Generelle principper for
udarbejdelsen

1.7.4.2 Brugsanvisningens indhold

1.7.4.3 Salgsmaterialet

2. Supplerende vaesentlige
sikkerheds- og sundhedskrav
for visse kategorier af
maskiner

2.1 FODEVAREMASKINER 0G
MASKINER TIL KOSMETISKE
ELLER FARMACEUTISKE
PRODUKTER

2.1.1 Generelt

2.1.2 Brugsanvisning

2.2 HANDHOLDTE OG/ELLER
HANDSTYREDE MASKINER
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2.2.1 Generelt

2.2.1.1 Brugsanvisning

2.2.2 BARBARE
FASTG@RELSESMASKINER OG
ANDRE SLAGMASKINER

2.2.2.1 Generelt

2.2.2.2 Brugsanvisning

2.3 MASKINER TIL
FORARBEJDNING AF TRE 0G
MATERIALER MED
TILSVARENDE FYSISKE
EGENSKABER

2.4 PESTICIDUD-
BRINGNINGSMASKINER

2.4.1 Definition

2.4.2 Generelt

2.4.3 Betjening og overvagning

2.4.4 Pafyldning og temning

2.4.5 Udbringning af pesticider

2.4.5.1 Udbringningshastighed

2.4.5.2 Pesticidfordeling, -
aflejring og —afdrift

2.4.5.3 Afpravninger

2.4.5.4 Spild ved standsning

2.4.6 Vedligeholdelse

2.4.6.1 Renggring

2.4.6.2 Service

2.4.7 Inspektioner

2.4.8 Markning af dyser, sier og
filtre

2.4.9 Angivelse af det anvendte
pesticid

2.4.10 Brugsanvisning

3. Supplerende vaesentlige
sikkerheds- og sundhedskrav
med henblik pa forebyggelse
af risici, der skyldes maskiners
mobilitet

3.1 GENERELT

3.1.1 Definitioner

3.2 ARBEJDSPLADSER

3.2.1 Farerplads

3.2.2 Seder

3.2.3 Pladser til andre personer

3.3 STYRESYSTEMER

3.3.1 Betjeningsanordninger

3.3.2 Igangsatning/kersel

3.3.3 Karselsfunktionen

3.3.4 Kersel med maskiner med
gaende farer

3.3.5 Svigt i servostyringen

3.4 BESKYTTELSESFO-
RANSTALTNINGER MOD
MEKANISKE RISICI

3.4.1 Utilsigtede bevaegelser

3.4.2 Bevaegelige
kraftoverfgringsdele
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3.4.3 Valtning og tipning

3.4.4 Nedfaldende genstande

3.4.5 Adgangsveje

3.4.6 Trekanordninger

3.4.7 Kraftoverfersel mellem den
selvkgrende maskine (eller
traktoren) og den tilkoblede
maskine

3.5 BESKYTTELSESFO-
RANSTALTNINGER MOD
ANDRE FARER

3.5.1 Batterier

3.5.2Brand

3.5.3 Emission af farlige stoffer

3.6 OPLYSNINGER 0G
ANVISNINGER

3.6.1 Skilte og signal- og
varslingsanordninger

3.6.2 Markning

3.6.3 Brugsanvisning

3.6.3.1 Vibrationer

3.6.3.2 Flere
anvendelsesmuligheder

4. Supplerende vaesentlige
sikkerheds- og sundhedskrav
til imgdegdelse af farer
i forbindelse med hejse- og
lafteoperationer

4.1 GENERELT

4.1.1 Definitioner

4.1.2 Beskyttelsesforan-
staltninger mod mekaniske farer

4.1.2.1 Manglende stabilitet

4.1.2.2 Maskiner, som bevaeger
sig langs styreskinner eller pa
kareskinner

4.1.2.3 Mekanisk
modstandsdygtighed

4.1.2.4 Tovskiver, tromler, ruller,
tove og keeder

4.1.2.5 Hejse- og leftetilbehar

4.1.2.6 Styring af maskinens
bevagelser

4.1.2.7 Handterede byrders
bevagelser

4.1.2.8 Maskiner, der betjener
faste ladesteder

4.1.2.8.1 Stolens (ladets)
bevagelser

4.1.2.8.2 Adgang til stolen (ladet)

4.1.2.8.3Risici som falge af
kontakt med stolen (ladet), nar
den er i bevaegelse

4.1.2.8.4Risiko for, at byrden kan
falde ned fra stolen (ladet)

4.1.2.8.5 Ladesteder

4.1.3 Egnethed til formalet

4.2 KRAV TIL MASKINER, SOM
BEVZGES VED ANDEN
ENERGI END DEN
MENNESKELIGE KRAFT

4.2.1 Styring af bevaegelser

4.2.2 Kontrol med belastningen

4.2.3 Tovstyrede anlag

4.3 OPLYSNINGER OG
MARKNING

4.3.1 Kaeder, tove og stropper

4.3.2 Hejse- og leftetilbehar

4.3.3 Hejse- og leftemaskiner

4.4 BRUGSANVISNING

4.4.1 Hejse- og leftetilbehar

4.4.2 Hejse- og laftemaskiner

5. Supplerende vaesentlige
sikkerheds- og sundhedskrav
for maskiner bestemt til
arbejde under jorden

5.1 Risici som falge af
manglende stabilitet

5.2 BEVAGELSESFRIHED

5.3 BETUENINGSANORD-
NINGER

5.4 STANDSNING AF KGRSEL

5.5 BRAND

5.6 UDSTADNINGSGAS

6. Supplerende vaesentlige
sikkerheds- og sundhedskrav
til maskiner, der indebarer
sarlige farer i forbindelse med
personlaft

6.1 GENERELT

6.1.1 Mekanisk
modstandsdygtighed

6.1.2 Kontrol af belastningen pa
maskiner, som bevages ved
anden energi end den
menneskelige kraft

6.2 BETJENINGSANORD-
NINGER

6.3. RISICI FOR PERSONER |
ELLER PA STOLEN (LADET)

6.3.1 Risici som fglge af stolens
(ladets) bevaegelser

6.3.2 Risiko for, at personer kan
falde ned fra stolen (ladet)

6.3.3 Risici, der skyldes
genstande, der falder ned pa
stolen (ladet)

6.4 MASKINER, DER BETJENER
FASTE LADESTEDER

6.4.1 Risici for personer, der
opholder sig pa stolen (ladet)

6.4.2 Betjeningsanordninger ved
ladestederne

6.4.3 Adgang til stolen (ladet)
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6.5 MAERKNING
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el  Baowkég anarrhoe uyeiag kat acpaleiag, cuppwva peTnv odnyia nepi pnxavav 2006/42/EK, Mapdptnpal

Yrnobeitelc:

»applied* onuaivel, 0TL N anaitnon epappoleTat kat 6TLagopd To MPoidv (Apavon ,X* aTo onueio

~applied”).

Anarrnoelg pe onpavon - oto onpeio ,applied” 6ev epappdlovtal kat bev apopolv To MPoiov.
oro onueio ,fulfilled” onpaivouv: ,X“= vat, kavomolei kat ,.-“= 6ev Kavomolei.

l'evikéc BaoIkEC apyes

1. Ektipnon kat eAdTTwon
KivUvwv

1. Baoikég anarrroels acaelag
KaL mpootaciag Tng uyeiag

1.1 TENIKA

1.1.1 KaBopiopdg opohoyiag

1.1.2 Baolkéc apxég yla tnv
€QAPUOYN oUOTNUATWY
aogaheiag

1.1.3 YAa kat mpoiovta

1.1.4 Qwtiopog

1.1.5 Kataokeun Tng unxavng pe
YVWLIOVA TOV XEIPIOUO

1.1.6 Epyovopia

1.1.7 ©éoelg xelplopou

1.1.8 KaBiopata

1.2 LYITHMATA EAEMXOY KAl
AIATAZEIX ENTOAOAOTHZHX

1.2.1 Aopdalela kat aglomoTia Twv
OUOTNHATWY EAEYXOU

1.2.2 Pubpiotikd e€apthpata

1.2.3 'Evapén Aetroupyiac

1.2.4 ©éon extoc AetToupyiag

1.2.4.1 Kavovikn Béon ekToc
Aetroupyiag

1.2.4.2 ©€on exTog Aetroupyiag
0QeINOpEVN aTO €l60C TNC
epyaoiag

1.2.4.3 ©¢éon ektoC AetToupyiag oe
TEPITTWON avaykng

1.2.4.4 Yuvolr danoyn nepi
HNYavay

1.2.5 EmAoyn Twv Tponwv eAéyxou
KL XELPIOHOU

1.2.6 BAGn otnv Tpopodoaia
EVEPYELTC

1.3 METPATIPOLTAZIAZ ATIO
MHXANIKOYZ KINAYNOYX

1.3.1 Kivbuvoc anwAetag Tng
euotaBelac

1.3.2 Kivbuvoc pnéng kata
Aetroupyia

1.3.3 Kivbuvoc ano minTovTa Kat
ekopevOovI(OpEVa avTIKeipeva

1.3.4 Kivbuvol amo emeaveleg,

QKUECKAL YWVIES

1.3.5 Kivbuvol and moAAamhoug
ouvbuacpolc Pnxaveov

1.3.6 Kivouvol Aoyw ahaynic Twv
ouvOnKwv xpnong

1.3.7 Kivbuvol ano kivoUpeva
eCapmruata

1.3.8 EmAoyr Twv ouoTnpaTwv
mpooTaciac amo Kivouvoug Adyw
KivoUpevwv e€aptnuaTtwv

1.3.8.1 KwvoUpeva e€aptnpata
PETA600NC UNXAVIKAG LOXUOG

1.3.8.2 KivoUpeva e€aptnparta,
ou oup peTéypuv otn dladikaoia
™C epyaoiag

1.3.9 Kivbuvog avetéheykTwy
KIVHOEWV

1.4 ATTAITHZEIZ ZXETIKA ME TA
YYITHMATATIPOLTAZIAY

1.4.1 TevikéG amattioelg

1.4.2 161aiTepec anarrmoeig yia a
TIPOOTATEUTIKA OUCTAH AT
anopovwong

1.4.2.1 Y1aBep€C MPOOTATEUTIKEC
Slatagelg anopdvwonc

1.4.2.2 KivoUpeveg mpooTATEUTIKES
S1atagelc anopdvwonc Pe
KAeibwpa

1.4.2.3 MeTaTpenopeves
TIPOOTATEUTIKEC OLaTALELC
TIEpLOPLopOU IPOafacng

1.4.3 |8laitepec anarrmoelg yia Ti¢
npooTaTeuTIkES Slatatelc
anopovVwong

1.5 AOITOI KINAYNOI

1.5.1 HAextpik) To0@0b00ia

1.5.2 Z1aTIKOG NAEKTPIONOG

1.5.3 Mn nAekTpikr Tpogoboaia
EVEPYELC

1.5.4 YpaAua ouvappoloynong

1.5.5 Akpaieg Beppokpaoieg

1.5.6 Mupkayla

1.5.7 'Ekpnén

1.5.8 ©dpufog

1.5.9 Aovnoelg

1.5.10 AkTivofoAia

1.5.11 E€wrepikn akTivofoAia

1.5.12 AkTivoPohia Aéilep

1.5.13 Eknopm emkivéuvwv
UNK®V KaL 0usLwv

1.5.14 Kivbuvog eykAelopol otn
unxavi

1.5.15 Kivéuvoc yAioTprjparog,
AVaTEOTIG KALTITRONC

1.5.16 Kepauvog

1.6 LYNTHPHIH

1.6.1 Zuvtipnon TG Pnxaving

1.6.2 MpooPaon mpoc Ti¢ OEaelC
XElplopoU kalTa onpeia
enéyfaong yla Tn ouvThENON

1.6.3 Anopovwon ano Ti¢ yEg
€VEPYELOC

1.6.4 Eneppaceig Tou mpoowmkoU
Xelplopou

1.6.5 KaBaplopdg ecwtepikav
€€apTNUATWV TNG PNXavng

1.7 TIAHPOOOPIEX

1.7.1 TIAnpo@opieg Kat
TIPOELOOTIOINCELG OTN HNXavh

1.7.1.1 TTAnpogopiec Kat
0UOTNHATA TANPOPOENONG

1.7.1.2 TpoetbomnoinTikéc dlatatelc

1.7.2 Tlpoetbomoinon yia
UTIOAELOPEVOUG KIVOUVOUG

1.7.3 ZAuavon Twv pnxavav\

1.7.4 Obnyiec xelptopol

1.7.4.1 Tevikég Baolkéc apyeg ya
™ ouvtagn Twv odnylwv
XEIPLOOU

1.7.4.2 Tepiexdpeva Twv odnylwv
XEIPLOOU

1.7.4.3 AlapnpioTika uAAGdia

2. TMlpdaberteg Paoikég anarrioelg
ao@aleiac kal mpooTaciag TG
uyeiag oe opLoEVeEC KaTNYOPIEC
HnXavav

2.1 MHXANEX TPODIMQN KAI
MHXANEZ A TIPOIONTA
KAAAYNTIKQN KAI
OAPMAKEYTIKHZ

2.1.1TENIKA

2.1.2 Obnyieg xelplopou
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2.2 MHXANEX XEIPOZ KAI/H
XEIPOKINHTEZ ®OPHTEZ
MHXANEX

2.2.1TENIKA

2.2.1.1 06nyiec xelptopol

2.2.2 OOPHTEX LYZKEYEL
YTEPEQXHY KAI AMEX
YYXKEYEX BOAHZ

2.2.2.1TENIKA

2.2.2.2 O6nyiec xelplopou

2.3 MHXANEZ A THN
ETEZEPFAZIA ZYAQY KAI
YAIKQN ME TTAPOMOIEZ
OYZIKEZ IAIOTHTEZ

2.4 MHXANHMATA EQAPMOIHZ
OYTOOAPMAKQON

2.4.1 Opiopoi

2.4.2 Tevika

2.4.3 'EAeyxol kat mapakoAoBnon

2.4.4 TIApwON Kat EKKEVWON

2.4.5 Epappoyn gutoQappakou

2.4.5.1 Adon epappoyng

2.4.5.2 Aavopry, evamoBeon kat
LIETATOMION TOU WEKAOTIKOU
VEPOUC TOU PUTOPAPHAKOU

2.4.5.3 AoKipég

2.4.5.4 AnwAeleg kara T Slakor

2.4.6 Yuvtiipnon

2.4.6.1 Kabapiopog

2.4.6.2 Epyaoiec ouvtiipnong

2.4.7 EmBewpnoelc

2.4.8 Ipavon Twv akpopuaiwy,
TWV MAEYHATWV KatTwv iATpwv

2.4.9 'Evéeién Tou
XPNOLLOTOLOUHEVOU
(PUTOPAPUAKOU

2.4.10 ®UMo obnywv

3. TlpdabeTeg Bacikég anatrioelg
aogaleiag kat npootaciag Tng
uyelag yia Tnv e€oubetépwon
Kiv6Uvwv, Tou mpokUnTouv amno
TNV Kivnon Twv pnxavav

3.1TENIKA

3.1.1 KaBopiopog opohoyiag

3.2 OEZEIZ XEIPIZTON

3.2.1 ©éan obnyou

3.2.2 Kabiopata

3.2.3 ©éoelc yia aAa atopa

3.3 ZYZTHMA EAETXOY

3.3.1 PubpioTika e€aptnpata

3.3.2 'Evapén kivnong/Awadikacia

3.3.3 Awakor kivnone/Tédnon

3.3.4 06rynon pULOUAKOUEVWV
Hnyavay

3.3.5 BAAPn Tou KukAwpaTog
eAéyxou

3.4 METPATIPOLTAZIAZ ATIO
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MHXANIKOYZ KINAYNOYZ

3.4.1 AveEéeykTec KIvhoelg

3.4.2 Kwvnta otolxeia peradoong

3.4.3 AvakAion kat avatponn

3.4.4TlinTovTa avTikeipeva

3.4.5Tpoofaoelg

3.4.6 Aata€eic avaptnong

3.4.7 Metadoon 6uvapng pera&l
auToKIvVOU pevng unxavic (1) evog
€\KUOTNPa) Kat piag
QUHOUAKOUPEVNG HMXAVTiC

3.5 METPATIPOZTAZIAZ ENANTI
AOITION KINAYNQN

3.5.1 Mnatapieg

3.5.2 Mupkayta

3.5.3 Eknopm emkivouvwv oustwv

3.6 TIAHPOOOPIEX KAI ZTOIXEIA

3.6.1 Inyata, ouoThpaTa oRUavong
KaL TIPOELOOTIONNOEIC

3.6.2 Inuavon

3.6.3 00nyiec xelplopol

3.6.3.1 Aovioelg

3.6.3.2 lMeplooodTepec SuvatotnTeg
XPAoNg

4. Tlp60oBeTeC amattoelg
aooaAeiac kat mpooraciag Trng
uyelag yia Tnv e€oubetépwon
KvGUVWV TIoU TpOKUNTOUV amod
TI¢ 6labikaoiec aviwwong

4.1 TENIKA

4.1.1 KaBoplopoc opoAoyiag

4.1.2 Métpanpootaciac ano
HNXaVIKOUG KIvOUvoug

4.1.2.1 Kivbuvot ano e
euotafela

4.1.2.2 Mnxavég mou KivoUvTal o€
0bnyoug 1y oe bladpopoug

4.1.2.3 AvBekTIKOTNTO

4.1.2.4Tpoyol, TUumava, biokol,
ouppatooyolva kal ahuoideg

4.1.2.5 Méoa avapTnonc opTiwv
KaiTa e€apTnuaTa Toug

4.1.2.6 TMeploplopog Kivnong

4.1.2.7 Kivnon Twv ¢opTinv Kata

m

4.1.2.8 Mnxavég mou KivouvTal oe
otabepa onpeia poPTWONC

4.1.2.8.1 Kivoeic Tou gopéa
QopTiwV

4.1.2.8.2 TpooBacn aTov popéa
QopTiwV

4.1.2.8.3 Kivbuvol ano Tnv enagn
HETOV KIVOULEVO POPET POPTIWV

4.1.2.8.4 Kivbuvol ano ¢opria mou
TIEYTOUV Mo TOV POPE POPTIWV

4.1.2.8.5 Inpeia popTwong

4.1.3 KataAMnAdTnTa yia Tov 0KOTIO

NG XPNang

4.2 ATTAITHZEIZ FA MHXANEZ,
Ol OMOIEZ AEN AAMBANOYN
KINHZH ME MYIKH AYNAMH

4.2.1 YUotnpa eAéyxou kivnong

4.2.2 Teplopiopoc optiou

4.2.3 EYKaTaoTAOEIC EAEYXOHEVES
L€ GUPHATOOXOWVT

4.3 TIAHPO®OPIEL KAl
THMANZH

4.3.1 Ahuoibec, ouppatoayotva Kat
HAVTEG

4.3.2 Méoa avapTnong gopTinv

4.3.3 Mnxavéc yia Tnv aviywon
PopTILV

4.4 OAHTIEZ XEIPIZMOY

4.4.1 Méoa avapTnong gopTinv

4.4.2 Mnxavéc yia Tnv aviywon
PopTILV

5. Mpdabereg faoikéc anarrioelg
ao@aleiac kal mpooTaciag TG
uyelac yia pnxavég, mou
mpoPAémovTat yia xprion oe
UNOYELEC OTOEC

5.1 Kivéuvot and eMurh
€uoTdfela

5.2 EAEYOEPIA KINHZHZ

5.3 PYOMIZTIKA EEAPTHMATA

5.4 AIAKOTIHZ THZ KINHZHZ
TTOPEIAL

5.5 Tlupkayld

5.6 EKTIOMITEZ KAYZAEPIQN

6. Tp6aBeTeC Pacikéc anatrioelg
aogaAeiag kat mpooTaciag TG
uyelac yia pnxaveéc, amo Ti¢
omoleg mpokUnTouV Kivouvol
and v aviywon atopwv

6.1 FENIKA

6.1.1 AvBexTikoTnTa

6.1.2 Meplopiopoc poptiou o€
unxaveéc mou 6ev Aappavouv
Kivnon pe puki uvapn

6.2 PYOMIZTIKA EEAPTHMATA

6.3. KINAYNOI TIA ATOMATIOY
BPIZKONTAI ENTOZX 'H ETII
TQN ®OPEQN ®OPTION

6.3.1 Kivéuvot amo Tnv kivnon
TOUQOPET POPTILV

6.3.2 Kivéuvog ntwaong and Tov
(POpET POPTILV

6.3.3 Kivbuvot amo avTikeipeva mou
MIEQPTOUV aMd TOV POPEX POPTIWV

6.4 MHXANEZ IMOY KINOYNTAI
TTPOL LI TAGEPA THMEIA
ITAOMEYZHL

6.4.1 Kivéuvol yia atopanou
[BpiokovTal evroc 1 emi Tou popéa
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QopTiWY
6.4.2 EyKaTaoTaoElg
€vtoAodOTNONC o€ onpeia

oTabpeuonc
6.4.3 Tpoofaon oTov gpopéa
POpTIWV
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6.5 THMANZH

es Requisitos esenciales de seguridad y de salud conforme la Directiva relativa a las maquinas 2006/42/CE,

anexo |
Indicaciones:

“applied” significa que el requisito se aplica y que es relevante para el producto (marcado con una “X” en

“applied”).

Los requisitos con la identificacion “-” en “applied” no se aplican, ni son relevantes para el producto.
Para “fulfilled” significa: “X”= si, cumplido y “-”= no cumplido.

Principios generales

1. Evaluacion y reduccion de
riesgos

1. Requisitos esenciales de
seguridad y de salud

1.1 GENERALIDADES

1.1.1 Definiciones

1.1.2 Principios de integracion de
la seguridad

1.1.3 Materiales y productos

1.1.4 lluminacion

1.1.5 Disefio de la maquina con
vistas a su manutencion

1.1.6 Ergonomia

1.1.7 Puestos de mando

1.1.8 Asientos

1.2 SISTEMAS DE MANDO

1.2.1 Seguridad y fiabilidad de los
sistemas de mando

1.2.2 Organos de accionamiento

1.2.3 Puesta en marcha

1.2.4 Parada

1.2.4.1 Parada normal

1.2.4.2 Parada operativa

1.2.4.3 Parada de emergencia

1.2.4.4 Conjuntos de maquinas

1.2.5 Seleccion de modos de
mando o de funcionamiento

1.2.6 Fallo de la alimentacién de
energia .

1.3 MEDIDAS DE PROTECCION
CONTRA PELIGROS
MECANICOS

1.3.1 Riesgo de pérdida de
estabilidad

1.3.2 Riesgo de rotura en servicio

1.3.3 Riesgos debidos ala caiday
proyeccion de objetos

1.3.4 Riesgos debidos a
superficies, aristas 0 angulos

1.3.5 Riesgos debidos a las
maquinas combinadas

1.3.6 Riesgos relacionados con las
variaciones de las condiciones
de funcionamiento

1.3.7 Riesgos relacionados con los
elementos mdviles

1.3.8 Eleccion de la proteccion
contra los riesgos ocasionados
por los elementos mdviles

1.3.8.1 Elementos mdviles de
transmision

1.3.8.2 Elementos mdviles que
intervienen en el trabajo

1.3.9 Riesgos debidos a
movimientos no intencionados

1.4 CARACTERISTICAS QUE
DEBEN REUNIR LOS
RESGUARDOS Y LOS
DISPOSITIVOS DE
PROTECCION

1.4.1 Requisitos generales

1.4.2 Requisitos especificos para
los resguardos

1.4.2.1 Resguardos fijos

1.4.2.2 Resguardos movibles con
dispositivo de enclavamiento

1.4.2.3 Resguardos regulables que
restrinjan el acceso

1.4.3 Requisitos especificos para
los dispositivos de proteccion

1.5 RIESGOS DEBIDOS A OTROS
PELIGROS

1.5.1 Energia eléctrica

1.5.2 Electricidad estatica

1.5.3 Energias distintas de la
eléctrica

1.5.4 Errores de montaje

1.5.5 Temperaturas extremas

1.5.6 Incendio

1.5.7 Explosion

1.5.8 Ruido

1.5.9 Vibraciones

1.5.10 Radiaciones

1.5.11 Radiaciones exteriores

1.5.12 Radiaciones laser

1.5.13 Emisiones de materiales y
sustancias peligrosas

1.5.14 Riesgo de quedar atrapado
en una maquina

1.5.15 Riesgo de patinar, tropezar
o caer

1.5.16 Rayos

1.6 MANTENIMIENTO

1.6.1 Mantenimiento de la
maquina

1.6.2 Acceso a los puestos de
trabajo o a los puntos de
intervencion

1.6.3 Separacion de las fuentes de
energia

1.6.4 Intervencion del operador

1.6.5 Limpieza de las partes
interiores i

1.7 INFORMACION

1.7.1 Informacién y sefales de
advertencia sobre la maquina

1.7.1.1 Informacién y dispositivos
de informacion

1.7.1.2 Dispositivos de
advertencia

1.7.2 Advertencia de los riesgos
residuales

1.7.3 Marcado de las maquinas

1.7.4 Manual de instrucciones

1.7.4.1 Principios generales de
redaccion del manual de
instrucciones

1.7.4.2 Contenido del manual de
instrucciones

1.7.4.3 Informacidn publicitaria

2. Requisitos esenciales de
seguridad y de salud para
algunas categorias
de maquinas

2.1 MAQUINAS DESTINADAS A
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LOS PRODUCTOS
ALIMENTICIOS, ,
COSMETICOS O FARMACEUTI
CcOoS

2.1.1 Datos generales

2.1.2 Manual de instrucciones

2.2 MAQUINAS PORTATILES Y
MAQUINAS GUIADAS A MANO

2.2.1 Datos generales

2.2.1.1 Manual de instrucciones

2.2.2 MAQUINAS PORTATILES DE
FIJACION Y OTRAS MAQUINAS
DE IMPACTO PORTATILES

2.2.2.1 Generalidades

2.2.2.2 Manual de instrucciones

2.3 MAQUINAS PARA TRABAJAR
LA MADERA Y MATERIAS CON
CARACTERISTICAS FISICAS
SEMEJANTES

2.4 MAQUINAS PARA LA
APLICACION DE PLAGUICIDAS

2.4.1 Definicion

2.4.2 Generalidades

2.4.3 Controles y supervision

2.4.4 Llenado y vaciado

2.4.5 Aplicacion de plaguicidas

2.4.5.1 Dosis de aplicacion

2.4.5.2 Distribucién, depésito y
dispersion de plaguicidas

2.4.5.3 Ensayos

2.4.5.4 Pérdidas durante las
paradas

2.4.6 Mantenimiento

2.4.6.1 Limpieza

2.4.6.2 Intervenciones

2.4.7 Inspecciones

2.4.8 Marcado de boquillas,
tamices y filtros

2.4.9 Indicacion del plaguicida
empleado

2.4.10 Manual de instrucciones

3. Requisitos esenciales de
seguridad y de salud para
neutralizar los peligros
debidos a la movilidad de las
maquinas

3.1 GENERALIDADES

3.1.1 Definiciones

3.2 PUESTOS DE TRABAJO

3.2.1 Puesto de conduccion

3.2.2 Asientos

3.2.3 Puestos para otras personas

3.3 SISTEMAS DE MANDO

3.3.1 Organos de accionamiento

3.3.2 Puestaen
marcha/desplazamiento

3.3.3 Funcion de desplazamiento
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3.3.4 Desplazamiento de
maquinas con conductor a pie

3.3.5 Fallo del circuito de mando

3.4 MEDIDAS DE PROTECCION
CONTRARIESGOS
MECANICOS

3.4.1 Movimientos no
intencionados

3.4.2 Elementos moviles de
transmision

3.4.3 Vuelco e inclinacion

3.4.4 Caida de objetos

3.4.5 Medios de acceso

3.4.6 Dispositivos de remolque

3.4.7 Transmision de potencia
entre lamaquina automotora (o el
tractor) y lamaquina receptora

3.5 MEDIDAS DE PROTECCION
CONTRA OTROS PELIGROS

3.5.1 Bateria de acumuladores

3.5.2 Incendio

3.5.3 Emisiones de sustancias
peligrosas i

3.6 INFORMACION E
INDICACIONES

3.6.1 Rétulos, senalesy
advertencias

3.6.2 Marcado

3.6.3 Manual de instrucciones

3.6.3.1 Vibraciones

3.6.3.2 Mdltiples usos

4. Requisitos esenciales de
seguridad y de salud para
neutralizar los peligros
derivados de las operaciones
de elevacion

4.1 GENERALIDADES

4.1.1 Definiciones

4.1.2 Medidas de proteccion
contra
peligros mecanicos

4.1.2.1 Riesgos debidos a la falta
de estabilidad

4.1.2.2 Maquina que circula por
guias o por pistas de rodadura

4.1.2.3 Resistencia mecanica

4.1.2.4 Poleas, tambores, rodillos,
cables y cadenas

4.1.2.5 Accesorios de elevacion y
sus elementos

4.1.2.6 Control de los
movimientos

4.1.2.7 Movimiento de las cargas
durante la manutencidn

4.1.2.8 Maquinas que comuniquen
rellanos fijos

4.1.2.8.1 Movimientos del

habitaculo

4.1.2.8.2 Acceso al habitaculo

4.1.2.8.3 Riesgos debidos al
contacto con el habitaculo en
movimiento

4.1.2.8.4 Riesgos de caida de la
carga fuera del habitaculo

4.1.2.8.5 Rellanos

4.1.3 Aptitud para el uso

4.2 REQUISITOS PARA LAS
MAQUINAS MOVIDAS POR
UNA ENERGIA DISTINTADE LA
FUERZA HUMANA

4.2.1 Control de los movimientos

4.2.2 Control de carga

4.2.3 Instalaciones guiadas por
cables .

4.3 INFORMACION Y MARCADOS

4.3.1 Cadenas, cables y cinchas

4.3.2 Accesorios de elevacion

4.3.3 Maquinas de elevacion

4.4 MANUAL DE
INSTRUCCIONES

4.4.1 Accesorios de elevacion

4.4.2 Maquinas de elevacion

5. Requisitos esenciales
complementarios de seguridad
y de salud para las
maquinas destinadas a
trabajos subterraneos

5.1 RIESGOS DEBIDOS A LA
FALTA DE ESTABILIDAD

5.2 CIRCULACION

5.3 ORGANOS DE
ACCIONAMIENTO

5.4 PARADA

5.5 INCENDIO

5.6 EMISIONES DE ESCAPE

6. Requisitos esenciales
complementarios de seguridad
y de salud para las maquinas
que presentan peligros
particulares debidos a la
elevacion de personas

6.1 GENERALIDADES

6.1.1 Resistencia mecanica

6.1.2 Control de carga para las
maquinas movidas por una
energia distinta de la fuerza
humana

6.2 ORGANOS DE
ACCIONAMIENTO

6.3. RIESGOS PARA LAS
PERSONAS QUE SE
ENCUENTREN EN EL
HABITACULO

6.3.1 Riesgos debidos a los
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desplazamientos del habitaculo
6.3.2 Riesgos de caida fuera del
habitaculo

6.3.3 Riesgos debidos a la caida de

objetos sobre el habitaculo
6.4 MAQUINAS QUE

COMUNIQUEN RELLANOS
FIJOS

6.4.1 Riesgos para las personas

que se encuentren enel
habitaculo

6.4.2 Organos de accionamiento
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situados en los rellanos
6.4.3 Acceso al habitaculo

6.5 MARCADOS

et Olulised tervisekaitse- ja ohutusnduded vastavalt masinate direktiivi 2006/42/EU, | lisale

Juhised:

«applied» tahendab, et nduet rakendatakse ja see on toote puhul asjakohane (this «X» «applied» all).
noudeid tahisega «-» «applied» all ei rakendata ja need pole toote puhul asjakohased.
«fulfilled» all tdhendavad: «X»= jah, taidetud ja «-»= ei, taitmata.

Uldpdhimatted

1. Riskihindamine ja riski
vdhendamine

1. Olulised tervisekaitse- ja
ohutusnduded

1.1 ULDISED MARKUSED

1.1.1 Mdisted

1.1.2 Ohutuse tagamise
pohimotted

1.1.3 Materjalid ja tooted

1.1.4 Valgustus

1.1.5 Masina kasitsemist
holbustav konstruktsioon

1.1.6 Ergonoomika

1.1.7 To6tamiskohad

1.1.8Istmed

1.2 JUHTIMISSUSTEEMID

1.2.1 Juhtimissiisteemide ohutus
jatookindlus

1.2.2 Juhtimisseadised

1.2.3 Kdivitamine

1.2.4 Seiskamine

1.2.4.1 Tavaseiskamine

1.2.4.2 Seiskamine kditamise ajal

1.2.4.3 Hadaseiskamine

1.2.4.4 Masinate kogum

1.2.5 Juhtimis- ja téotamisviiside
valik

1.2.6 Energiavarustuse haired

1.3 KAITSE MEHAANILISTE
OHTUDE EEST

1.3.1 Stabiilsuse kadumise risk

1.3.2 Purunemisoht toGtamise ajal

1.3.3 Kukkuvatest voi
eemalepaiskuvatest esemetest
tulenevad ohud

1.3.4 Pindadest, servadest ja
nurkadest tulenevad ohud

1.3.5 Uhendmasinatega seotud
ohud

1.3.6 Té6olude muutustega seotud

ohud

1.3.7 Liikuvate osadega seotud
risk

1.3.8 Liikuvatest osadest
tulenevate ohtude eest kaitsvate
seadiste valik

1.3.8.1 Jouiilekande liikuvad osad

1.3.8.2 Liikuvad osad
tooprotsessis

1.3.9 Ootamatute liikumiste risk

1.4 KAITSEPIIRETE JA
KAITSESEADISTE NOUTAVAD
OMADUSED

1.4.1 Uldnduded

1.4.2 Kaitsepiirete kohta
esitatavad erinduded

1.4.2.1 Kinnitatud kaitsepiirded

1.4.2.2 Avatavad blokeerivad
kaitsepiirded

1.4.2.3 Juurdepadsu piiravad
reguleeritavad kaitsepiirded

1.4.3 Kaitseseadiste kohta
esitatavad erinduded

1.5 MUUDE OHTUDEGA SEQOTUD
RISK

1.5.1 Elektritoide

1.5.2 Staatiline elekter

1.5.3 Muu toide, v.a elektritoide

1.5.4 Koostamisvead

1.5.5 Adrmuslikud temperatuurid

1.5.6 Tuli

1.5.7 Plahvatusoht

1.5.8 Miira

1.5.9 Vibratsioon

1.5.10Kiirgus

1.5.11 Valiskiirgus

1.5.12 Laserkiirgus

1.5.13 Ohtlike materjalide ja
ainete leke

1.5.14 Masinasse kinnijadamise oht

1.5.15 Libisemis-, komistamis- ja

kukkumisoht

1.5.16 Valgulook

1.6 HOOLDUS

1.6.1 Masina hooldus

1.6.2 Juurdepaas
tootamiskohtadele ja
hoolduspunktidele

1.6.3 Energiaallikatest lahutamine

1.6.4 Operaatori sekkumine

1.6.5 Siseosade puhastamine

1.7 TEAVE

1.7.1 Teave ja hoiatused masina
kohta

1.7.1.1 Teave ja infoseadised

1.7.1.2 Hoiatusseadised

1.7.2 Jaakriski eest hoiatamine

1.7.3 Masina margistus

1.7.4 Kasutusjuhend

1.7.4.1 Kasutusjuhendi
koostamise (ildpohimotted

1.7.4.2 Kasutusjuhendi sisu

1.7.4.3 Triikised

2. Tdiendavad olulised
tervisekaitse- ja ohutusnouded
teatavate masinate puhul

2.1 TOIDUAINETETOOSTUSE
MASINAD NING KOSMEETIKA-
VOI FARMAATSIATOOSTUSE
MASINAD

2.1.1 Uldist

2.1.2 Kasutusjuhend

2.2 KAASASKANTAVAD
KAESHOITAVAD JA/VOI
KASIJUHITAVAD MASINAD

2.2.1 Uldist

2.2.1.1 Kasutusjuhend

2.2.2 LOOKTOIMELISED
KANTAVAD KINNITUS- JAMUUD
MASINAD

2.2.2.1 Uldist

2.2.2.2 Kasutusjuhend
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2.3 PUIDU JA PUIDUSARNASTE
MATERJALIDE TOOTLEMISE
MASINAD

2.4 PESTITSIIDIDEGA
TOOTLEMISE MASINAD

2.4.1 Maiste

2.4.2 Uldist

2.4.3 Kontroll ja jarelevalve

2.4.4 Tditmine ja tiihjendamine

2.4.5 Pestitsiidiga tootlemine

2.4.5.1 Kasutatav maar

2.4.5.2 Pestitsiidi jaotumine,
sadestus ja triiv

2.4.5.3 Katsed

2.4.5.4 Kaod seisatud olekus

2.4.6 Hooldus

2.4.6.1 Puhastamine

2.4.6.2 Teenindus

2.4.7 Kontrollimine

2.4.8 Otsakute, kurnade ja filtrite
margistus

2.4.9 Kasutatava pestitsiidi
markimine

2.4.10 Juhendid

3. Tdiendavad olulised
tervisekaitse- ja ohutusnuded
teatavate masina
liikumisest tulenevate ohtude
vdltimiseks

3.1 ULDIST

3.1.1 Moisted

3.2 TOOTAMISKOHAD

3.2.1 Juhtimiskoht

3.2.2 Istmed

3.2.3 Teiste inimeste kohad

3.3 JUHTIMISSUSTEEMID

3.3.1 Juhtimisseadmed

3.3.2 Kaivitamine/liikumine

3.3.3 Soitmisfunktsioon

3.3.4 Kaies juhitavate masinate
liikumine

3.3.5 Juhtimisahela torge

3.4 KAITSE MEHHAANILISTE
OHTUDE EEST

3.4.1 Ootamatu liikkumine

3.4.2 Liikuvad iilekandeosad

3.4.3 Umberminek

3.4.4 Kukkuvad esemed

3.4.5 Juurdepaasuvahendid
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3.4.6 Pukseerimisseadised

3.4.7 Iseliikuva masina (voi
veduki) ja kaitatava masina
vaheline jouiilekanne

3.5 KAITSE MUUDE OHTUDE
EEST

3.5.1 Akud

3.5.2Tuli

3.5.3 Ohtlike ainete emissioonid

3.6 TEAVE JANAIDIKUD

3.6.1 Margid, signaalid ja
hoiatusmarguanded

3.6.2 Margistus

3.6.3 Kasutusjuhend

3.6.3.1 Vibratsioon

3.6.3.2 Mitmekiilgne kasutamine

4. Téiendavad olulised
tervisekaitse- ja ohutusnuded
teatavate tostmisest
tulenevate

4.1 ULDIS

4.1.1 Moisted

4.1.2 Kaitse mehhaaniliste ohtude
eest

4.1.2.1 Ebastabiilsusest tulenev
risk

4.1.2.2 Masinad, mis liiguvad
juhtrodbastel ja roobasteedel

4.1.2.3 Mehhaaniline
vastupidavus

4.1.2.4 Plokirattad, trumlid,
rattad, trossid ja ketid

4.1.2.5 Tostmise abiseadised ja
nende koostisosad

4.1.2.6 Liikumise juhtimine

4.1.2.7 Lasti liikumine kdsitlemise
ajal

4.1.2.8 Liikumatuid
vastuvotuplatvorme
teenindavad masinad

4.1.2.8.1 Kanduri liikumine

4.1.2.8.2 Juurdepads kandurile

4.1.2.8.3 Liikuva kanduriga
kokkupuutumisest tekkiv oht

4.1.2.8.4 Lasti kandurilt
allakukkumise oht

4.1.2.8.5 Vastuvotuplatvormid

4.1.3 Otstarbele vastavus

4.2 NOUDED MASINATE KOHTA,

MIS El OLE KASITSI
KAITATAVAD

4.2.1 Liikumise juhtimine

4.2.2 Kontroll lasti tile

4.2.3 Trossidel liikuvad masinad

4.3 TEAVE JAMARGISTUSED

4.3.1 Ketid, trossid ja linttropid

4.3.2 Tostmise abiseadised

4.3.3 Tostemasinad

4.4 Kasutusjuhend

4.4.1 Tostmise abiseadised

4.4.2 Tostemasinad

5. Allmaatomasinate kohta
esitatavad tdiendavad olulised
tervisekaitse- ja ohutusnduded

5.1 EBASTABIILSUSEST
TULENEV RISK

5.2 Liikumine

5.3 Juhtimispidemed

5.4 PEATUMINE

5.5 TULI

5.6 HEITGAASID

6. Tdiendavad olulised
tervisekaitse- ja ohutusnouded
masinate kohta
inimeste tostmisest

6.1 ULDIST

6.1.1 Mehhaaniline vastupidavus

6.1.2 Koormuse kontroll muul kui
inimjoul tédtava kanduri puhul

6.2 JUHTIMISSEADISED

6.3. KANDURIS VOI KANDURIL
OLEVATE INIMESTE OHUD

6.3.1 Kanduri likumisest tulenev
risk

6.3.2 Inimeste kandurist
kukkumise risk

6.3.3 Kandurile kukkuvate
esemete pohjustatud risk

6.4 Liikumatuid
vastuvotuplatvorme
teenindavad masinad

6.4.1 Kanduris voi kanduril
inimestele avalduv risk

6.4.2 Juhtimisseadised kanduri
juhtimiseks
vastuvotuplatvormide laheduses

6.4.3 Juurdepaas kandurile

6.5 Margistused

fi  VYleisesti sovellettavat olennaiset terveys- ja turvallisuusvaatimukset konedirektiivin 2006/42/EY liitteen |

mukaisesti
Ohje:

"applied" tarkoittaa, etta vaatimus koskee tuotetta ja silla on merkitysta tuotteen toiminnalle ("applied"-
kohdassa oleva merkinta "X").
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Niita "applied"-kohdan vaatimuksia, joissa on merkinta -, ei noudateta eika niilld ole merkitysta tuotteen

kannalta.

"fulfilled"-kohdan merkinnat: "X" tarkoittaa, ettd laite tayttad vaatimuksen ehdot, ja "-" tarkoittaa, ettd
laite ei tayta vaatimuksen ehtoja.

Yleiset periaatteet

1. Riskin arviointi ja riskin
pienentaminen

1. Olennaiset turvallisuus- ja
terveysvaatimukset

1.1 YLEISTA

1.1.1 Maaritelmat

1.1.2 Turvallistamisen periaatteet

1.1.3 Materiaalit ja tuotteet

1.1.4 Valaistus

1.1.5 Koneen suunnittelu sen
kasittelyn helpottamiseksi

1.1.6 Ergonomia

1.1.7 Kdyttopaikat

1.1.8Istuimet _ R

1.2 OHJAUSJARJESTELMAT

1.2.1 Ohjausjarjestelmien
turvallisuus ja toimintavarmuus

1.2.2 Ohjauslaitteet

1.2.3 Kaynnistaminen

1.2.4 Pysayttaminen

1.2.4.1 Normaali pysaytys

1.2.4.2 Toiminnallinen pysaytys

1.2.4.3 Hatapysaytys

1.2.4.4 Koneyhdistelma

1.2.5 Ohjaus- tai toimintatapojen
valinta

1.2.6 Tehonsy6ton hairiot

1.3 SUOJAAMINEN
MEKAANISILTA VAAROILTA

1.3.1 Vakavuuden menettamisen
riski

1.3.2 Rikkoutumisriski toiminnan
aikana

1.3.3 Putoavista ja sinkoutuvista
esineista aiheutuvat riskit

1.3.4 Pinnoista, reunoista tai
kulmista aiheutuvat riskit

1.3.5 Yhdistelmakoneisiin liittyvat
riskit

1.3.6 Kayttoolosuhteiden
muutoksista aiheutuvat riskit

1.3.7 Liikkuvista osista aiheutuvat
riskit

1.3.8 Suojaustavan valinta
liikkuvista osista aiheutuvan
riskin torjumiseksi

1.3.8.1 Voimansiirron liikkuvat
osat

1.3.8.2 Prosessiin liittyvat

liikkuvat osat

1.3.9 Hallitsemattomien liikkeiden
aiheuttamat riskit

1.4 SUOJUKSILTA JA
TURVALAITTEILTA
VAADITTAVAT OMINAISUUDET

1.4.1 Yleiset vaatimukset

1.4.2 Suojuksia koskevat
erityisvaatimukset

1.4.2.1 Kiinteat suojukset

1.4.2.2 Toimintaankytketyt
avattavat suojukset

1.4.2.3 Padsya rajoittavat
aseteltavat suojukset

1.4.3 Turvalaitteita koskevat
erityisvaatimukset

1.5 MUISTA VAAROISTA
AIHEUTUVAT RISKIT

1.5.1 Sahkonsyotto

1.5.2 Staattinen sahko

1.5.3 Muun kuin sahkoenergian
syotto

1.5.4 Asennusvirheet

1.5.5 Adrilampatilat

1.5.6 Tulipalo

1.5.7 Réjahdys

1.5.8 Melu

1.5.9 Térind

1.5.10 Sateily

1.5.11 Ulkoinen sateily

1.5.12 Lasersateily

1.5.13 Vaaraa aiheuttavien
materiaalien ja aineiden
padstoistd aiheutuvat riskit

1.5.14 Koneeseen loukkuun
jadmisen riski

1.5.15 Liukastumis-,
kompastumis- ja putoamisriski

1.5.16 Salamanisku

1.6 KUNNOSSAPITO

1.6.1 Koneen kunnossapito

1.6.2 Paasy kaytto- ja
huoltopaikkoihin

1.6.3 Erottaminen energialahteista

1.6.4 Kayttdjan puuttuminen
koneen toimintaan

1.6.5 Siséosien puhdistus

1.7 TIEDOT

1.7.1 Koneessa olevat tiedot ja
varoitukset

1.7.1.1 Tiedot ja tietoja nayttavat
laitteet

1.7.1.2 Varoituslaitteet

1.7.2 Varoittaminen
jaannosriskeista

1.7.3 Koneen merkinnat

1.7.4 Ohjeet

1.7.4.1 Ohjeiden laatimisen yleiset
periaatteet

1.7.4.2 Ohjeiden sisalto

1.7.4.3 Myyntiaineisto

2. Tiettyja koneryhmia koskevat
taydentavét olennaiset
terveys-ja
turvallisuusvaatimukset

2.1 ELINTARVIKEKONEET JA
KOSMETIIKKA- TAI
LAAKETUOTTEIDEN
VALMISTAMISESSA
KAYTETTAVAT KONEET

2.1.1Vleista

2.1.2 Ohjeet B

2.2 KANNETTAVAT KASIKONEET
JA/TAI KASINOHJATTAVAT
KONEET

2.2.1Vleista

2.2.1.1 Ohjeet

2.2.2 KANNETTAVAT
KIINNITYSKONEET JA MUUT
ISKEVAT KONEET

2.2.2.1Yleista

2.2.2.2 Ohjeet

2.3 PUUN JA FYSIKAALISILTA
OMINAISUUKSILTAAN
SAMANLAISTEN AINESTEN
TYOSTOKONEET

2.4 TORJUNTA-AINEIDEN
LEVITYSKONEET

2.4.1 Madritelma

2.4.2 Yleista

2.4.3 Hallintalaitteet ja koneen
toiminnan seuranta

2.4.4 Tayttaminen ja
tyhjentdminen

2.4.5 Torjunta-aineiden levitys

2.4.5.1 Levitysnopeus

2.4.5.2 Torjunta-aineen
levittdminen, jakautuminen ja
kulkeutuminen

2.4.5.3 Testit
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2.4.5.4 Pysdhdysten aikainen
havikki

2.4.6 Kunnossapito

2.4.6.1 Puhdistus

2.4.6.2 Huolto

2.4.7 Tarkastukset

2.4.8 Suuttimien, siivildiden ja
suodattimien merkinnat

2.4.9 Merkinta kaytettavasta
torjunta-aineesta

2.4.10 Ohjeet

3. Koneen liikkumisesta
aiheutuvien erityisten vaarojen
poistamista koskevat
tdydentavat olennaiset
terveys- ja
turvallisuusvaatimukset

3.1YLEISTA

3.1.1 Méaritelmat

3.2 TYOSKENTELYPAIKAT

3.2.1 Ohjaustila

3.2.2 Istuimet

3.2.3 Muiden henkildiden paikat

3.3 OHJAUSJARJESTELMAT

3.3.1 Ohjauslaitteet

3.3.2 Kaynnistys ja liikkuminen

3.3.3 Ajotoiminnot

3.3.4 Kavellen ohjattavien
koneiden liikkkuminen

3.3.5 Ohjauspiirin vikaantuminen

3.4 SUOJAAMINEN
MEKAANISILTA VAAROILTA

3.4.1 Hallitsemattomat liikkeet

3.4.2 Voimansiirron liikkuvat osat

3.4.3 Ympari kaatuminen ja sivulle
kaatuminen

3.4.4 Putoavat esineet

3.4.5 Kulkutiet

3.4.6 Hinauslaitteet

3.4.7 Omalla kdyttovoimalla
liikkuvan
koneen (tai traktorin) ja
kaytettavan koneen vélinen
voimansiirto

3.5 SUOJAAMINEN MUILTA
VAAROILTA

3.5.1 Akut

3.5.2 Tulipalo

3.5.3 Vaaraa aiheuttavien aineiden
paastot
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3.6 TIEDOT JA MERKINNAT

3.6.1 Kilvet, merkinannot ja
varoitukset

3.6.2 Merkinnat

3.6.3 Ohjeet

3.6.3.1 Tarind

3.6.3.2 Useat
kayttomahdollisuudet

4. Taydentavét olennaiset
terveys- ja
turvallisuusvaatimukset
nostamisesta aiheutuvien
vaarojen poistamiseksi

4.1YLEISTA

4.1.1 Maaritelmat

4.1.2 Suojaaminen mekaanisilta
vaaroilta

4.1.2.1 Vakavuuden puutteesta
aiheutuvat riskit

4.1.2.2 Kiskoilla tai radoilla
liikkuvat koneet

4.1.2.3 Mekaaninen lujuus

4.1.2.4 Koysipyordt, telat, pyorat,
koydet ja ketjut

4.1.2.5 Nostoapuvalineet ja niiden
komponentit

4.1.2.6 Liikkeiden ohjaus

4.1.2.7 Kuormien liilkkuminen
kasittelyn aikana

4.1.2.8 Kiinteiden tasojen valilla
liikkuvat koneet

4.1.2.8.1 Kuorman kantavan
yksikon liikkeet

4.1.2.8.2 Paasy kuorman
kantavaan yksikkoon

4.1.2.8.3 Liikkuvan kuorman
kantavan yksikon kanssa
kosketukseen joutumisesta
aiheutuvat riskit

4.1.2.8.4 Kuorman putoamisriski

4.1.2.8.5 Pysahdystasot

4.1.3 Soveltuvuus
kayttotarkoitukseen

4.2 MUITAKUIN
KASIKAYTTOISIA KONEITA
KOSKEVAT VAATIMUKSET

4.2.1 Liikkeiden ohjaus

4.2.2 Kuormituksen valvonta

4.2.3 Kdysin ohjatut laitteet

4.3 TIEDOT JA MERKINNAT

4.3.1 Ketjut, kdydet ja vyot

4.3.2 Nostoapuvalineet

4.3.3 Nostolaitteet

4.4 OHJEET

4.4.1 Nostoapuvilineet

4.4.2 Nostolaitteet

5. Maanalaiseen tyohon
tarkoitettuja koneita koskevat
taydentavat olennaiset
terveys- ja
turvallisuusvaatimukset

5.1 VAKAVUUDEN PUUTTEESTA
AIHEUTUVAT RISKIT

5.2 LIIKKUMINEN

5.3 OHJAUSLAITTEET

5.4 PYSAYTYS

55 TULIPALO

5.6 PAKOKAASUPAASTOT

6. Taydentavét olennaiset
terveys- ja
turvallisuusvaatimukset
koneille, joiden kayttoon liittyy
erityisid vaaroj a henkildiden
nostamisen vuoksi

6.1 YLEISTA

6.1.1 Mekaaninen lujuus

6.1.2 Muulla kuin ihmisvoimalla
toimivien koneiden
kuormituksen valvonta

6.2 OHJAUSLAITTEET

6.3. KUORMAN KANTAVAN
YKSIKON SISALLA TAI PAALLA
OLEVILLE HENKILOILLE
AIHEUTUVAT RISKIT

6.3.1 Kuorman kantavan yksikon
liikkumisen aiheuttamat riskit

6.3.2 Kuorman kantavasta
yksikosta putoamisen riski

6.3.3 Kuorman kantavan yksikon
padlle putoavien esineiden
aiheuttama riski

6.4 KINTEIDEN TASOJEN
VALILLA LIIKKUVAT KONEET

6.4.1 Kuorman kantavan yksikon
sisalld tai paalla oleviin
henkil6ihin kohdistuvat riskit

6.4.2 Ohjaimet tasoilla

6.4.3 Paasy kuorman kantavaan
yksikkdon

6.5 MERKINNAT

fr  Exigences fondamentales applicables en matiére de sécurité et de santé conformes aux directives sur les

machines 2006/42/CE, annexe |

Remarques:

« applied » signifie que I'exigence s'applique et est pertinente pour le produit (« X » dans la colonne

« applied >>).
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Les exigences présentant le signe « - » dans la colonne « exécutée » ne s'appliquent pas et ne sont pas

pertinentes pour le produit.

Dans la colonne « fulfilled », « X » signifie oui, satisfaite et « - » non satisfaite.

Principes généraux

1. Evaluation et réduction des
risques

1. Exigences essentielles de
sant¢ et de sécurité

1.1 GENERALITES

1.1.1 Définitions

1.1.2 Principes d'intégration de la
sécurité

1.1.3 Matériaux et produits

1.1.4 Eclairage

1.1.5 Conception de la machine en
vue de sa manutention

1.1.6 Ergonomie

1.1.7 Poste de travail

1.1.8 Siege

1.2 SYSTEMES DE COMMANDE

1.2.1 Sécurité et fiabilité des
systémes de commande

1.2.2 Organes de service

1.2.3 Mise en marche

1.2.4 Arrét

1.2.4.1 Arrét normal

1.2.4.2 Arrét pour des raisons de
service

1.2.4.3 Arrét d'urgence

1.2.4.4 Ensemble de machines

1.2.5 Sélection des modes de
commande ou de
fonctionnement

1.2.6 Défaillance de I'alimentation
en énergie

1.3 MESURES DE PROTECTION
CONTRE LES RISQUES
MECANIQUES

1.3.1 Risque de perte de stabilité

1.3.2 Risque de rupture en service

1.3.3 Risques dus aux chutes, aux
éjections d'objets

1.3.4 Risques dus aux surfaces,
aux arétes et aux angles

1.3.5 Risques dus aux machines
combinées

1.3.6 Risques dus aux variations
des conditions de
fonctionnement

1.3.7 Risques liés aux éléments
mobiles

1.3.8 Choix d'une protection
contre les risques engendrés par
les éléments mobiles

1.3.8.1 Eléments mobiles de

transmission

1.3.8.2 Eléments mobiles
concourant au travail

1.3.9 Risques dus aux
mouvements non commandés

1.4 CARACTERISTIQUES
REQUISES POUR LES
PROTECTEURS ET LES
DISPOSITIFS DE PROTECTION

1.4.1 Exigences de portée
générale

1.4.2 Exigences particulieres pour
les protecteurs

1.4.2.1 Protecteurs fixes

1.4.2.2 Protecteurs mobiles avec
dispositif de verrouillage

1.4.2.3 Protecteurs réglables
limitant I'accés

1.4.3 Exigences particuliéres pour
les dispositifs de protection

1.5 RISQUES DUS A D'AUTRES
DANGERS

1.5.1 Alimentation en énergie
Electrique

1.5.2 Electricité statique

1.5.3 Alimentation en énergie
autre qu'électrique

1.5.4 Erreurs de montage

1.5.5 Températures extrémes

1.5.6 Incendie

1.5.7 Explosion

1.5.8 Bruit

1.5.9 Vibrations

1.5.10 Rayonnements

1.5.11 Rayonnements extérieurs

1.5.12 Rayonnements laser

1.5.13 Emission de matieres et de
substances dangereuses

1.5.14 Risque de rester prisonnier
dans une machine

1.5.15 Risque de glisser, de
trébucher ou de tomber

1.5.16 Foudre

1.6 ENTRETIEN

1.6.1 Entretien de la machine

1.6.2 Acceés aux postes de travail
ou aux points d'intervention

1.6.3 Séparation de la machine de
ses sources d'énergie

1.6.4 Intervention de I'opérateur

1.6.5 Nettoyage des parties
intérieures

1.7 INFORMATIONS

1.7.1 Informations et
avertissements sur la machine

1.7.1.1 Informations et dispositifs

1.7.1.2 Dispositifs
d'alerted'information

1.7.2 Avertissement sur les
risques résiduels

1.7.3 Marquage des machines

1.7.4 Notice d'instructions

1.7.4.1 Principes généraux de
rédaction de la notice
d'instructions

1.7.4.2 Contenu de la notice
d'instructions

1.7.4.3 Documents commerciaux

2. Exigences essentielles
complémentaires de santé et
de sécurité pour certaines
catégories de machines

2.1 MACHINES DESTINEES A
L'INDUSTRIE ALIMENTAIRE ET
MACHINES DESTINEES A
L'INDUSTRIE COSMETIQUE OU
PHARMACEUTIQUE

2.1.1 Généralités

2.1.2 Notice d'instructions

2.2 MACHINES PORTATIVES
TENUES ET/OU GUIDEES A LA
MAIN

2.2.1 Généralités

2.2.1.1 Manuel d'utilisation

2.2.2 MACHINES PORTATIVES DE
FIXATION ET AUTRES
MACHINES

2.2.2.1 Généralités

2.2.2.2 Notice d'instructions

2.3 MACHINES ABOIS ET
MATERIAUX AYANT DES
CARACTERISTIQUES
PHYSIQUES SIMILAIRES

2.4 MACHINES DESTINEES A
L’APPLICATION DES
PESTICIDES

2.4.1 Définition

2.4.2 Généralités

2.4.3 Commandes et surveillance

2.4.4 Remplissage et vidange

2.4.5 Application de pesticides

2.4.5.1 Taux d'application

2.4.5.2 Distribution, dépot et
dérive de pesticides
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2.4.5.3 Essais

2.4.5.4 Pertes au cours de l'arrét

2.4.6 Maintenance

2.4.6.1 Nettoyage

2.4.6.2 Entretien

2.4.7 Vérifications

2.4.8 Marquage des buses, des
tamis et des filtres

2.4.9 Indication du pesticide
utilisé

2.4.10 Notice d'instructions

3. Exigences essentielles
complémentaires de santé et
de sécurité pour pallier les
dangers dus a la mobilité des
machines |

3.1 GENERALITES

3.1.1 Définitions

3.2 POSTES DE TRAVAIL

3.2.1 Poste de conduite

3.2.2 Siege

3.2.3 Postes destinés aux autres
personnes

3.3 SYSTEMES DE COMMANDES

3.3.1 Organes de service

3.3.2 Mise en
marche/déplacement

3.3.3Arrétdu
déplacement/freinage

3.3.4 Déplacement de machines a
conducteur a pied

3.3.5 Défaillance du circuit de
commande

3.4 PROTECTION CONTRE LES
RISQUES MECANIQUES

3.4.1 Mouvements non
commandés

3.4.2 Eléments mobiles de
transmission

3.4.3 Retournement et
basculement

3.4.4 Chutes d'objets

3.4.5 Moyens d'accés

3.4.6 Dispositifs de remorquage

3.4.7 Transmission de puissance
entre la machine automotrice
(ou le tracteur) et la machine
réceptrice

3.5 MESURES DE PROTECTION
CONTRE D'AUTRES RISQUES

3.5.1 Accumulateurs

3.5.2 Incendie
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3.5.3 Emissions de substances
dangereuses

3.6 INFORMATIONS ET
INDICATIONS

3.6.1 Signalisation, signaux et
avertissements

3.6.2 Marquage

3.6.3 Notice d'instructions

3.6.3.1 Vibrations

3.6.3.2 Usages multiples

4. Exigences essentielles de
santé et de sécurité
complémentaires pour pallier
les dangers dus aux opérations
delevage

4.1 GENERALITES

4.1.1 Définitions

4.1.2 Mesures de protection
contre les risques mécaniques

4.1.2.1 Risques dus au manque de
stabilité

4.1.2.2 Machines circulant le long
de guidages ou sur des chemins
de roulement

4.1.2.3 Résistance mécanique

4.1.2.4 Poulies, tambours,
galets,cables et chaines

4.1.2.5 Accessoires de levage et
leurs éléments

4.1.2.6 Controle des mouvements

4.1.2.7 Mouvements des charges
lors de la manutention

4.1.2.8 Machines desservant des
paliers fixes

4.1.2.8.1 Déplacements de
I'habitacle

4.1.2.8.2 Acces a I'habitacle

4.1.2.8.3 Risques dus au contact
avec I'habitacle en mouvement

4.1.2.8.4 Risques dus a une
charge tombant de I'habitacle

4.1.2.8.5 Paliers

4.1.3 Aptitude a I'emploi

4.2 EXIGENCES POUR LES
MACHINES MUES PAR UNE
ENERGIE AUTRE QUE LA
FORCE HUMAINE

4.2.1 Commande des mouvements

4.2.2 Controle des sollicitations

4.2.3 Installations guidées par des
cables

4.3 INFORMATION ET

MARQUAGES

4.3.1 Chaines, cables et sangles

4.3.2 Accessoires de levage

4.3.3 Machines de levage

4.4 NOTICE D'INSTRUCTIONS

4.4.1 Accessoires de levage

4.4.2 Machines de levage

5. Exigences essentielles de
santé et de sécurité
complémentaires pour les
machines destinées a des
travaux souterrains

5.1 RISQUES DUS AU MANQUE
DE STABILITE

5.2 CIRCULATION

5.3 ORGANES DE SERVICE

5.4 ARRET

5.5 INCENDIE

5.6 EMISSIONS DE GAZ
D'ECHAPPEMENT

6. Exigences essentielles de
santé et de sécurité
complémentaires pour les
machines présentant des
dangers particuliers dus au
levage de personnes

6.1 GENERALITES

6.1.1 Résistance mécanique

6.1.2 Contrdle des sollicitations
pour les machines mues par une
énergie autre que la force
humaine

6.2 ORGANES DE SERVICE

6.3. RISQUES POUR LES
PERSONNES SE TROUVANT
DANS L'HABITACLE

6.3.1 Risques dus aux
déplacements de I'habitacle

6.3.2 Risques de chute des
personnes hors de I'habitacle

6.3.3 Risques dus a la chute
d'objets sur I'habitacle

6.4 MACHINES DESSERVANT
DES PALIERS FIXES

6.4.1 Risques pour les personnes
se trouvant dans I'habitacle

6.4.2 Commandes situées aux
paliers

6.4.3 Acces a I'habitacle

6.5 MARQUAGES

hr  Temeljni zahtjevi sigurnosti i zastite zdravlja prema Direktivi o sigurnosti strojeva 2006/42/EZ, Dodatak |

Napomene:

»applied* znaci da se primjenjuje zahtjev i da je on relevantan za proizvod (oznaka ,.X“ ispod ,applied®).
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ozahtjevi s oznakom ,-“ ispod ,,applied” se ne primjenjuju i nisu relevantni za proizvod.
ispod ,fulfilled” znadi: ,X“ = da, ispunjen je i ,-“ = nije ispunjen.

Opca osnovna nacela

1. Procjena i smanjenje rizika

1. TEMELJNI ZDRAVSTVENI I
SIGURNOSNI ZAHTJEVI

1.1 OPCE NAPOMENE

1.1.1 Definicije

1.1.2 Nacela objedinjene
sigurnosti

1.1.3 Materijali i proizvodi

1.1.4 Rasvjeta

1.1.5 Konstruiranje strojeva za
lak$e rukovanje

1.1.6 Ergonomija

1.1.7 Upravljacka mjesta

1.1.8 Sjedenje

1.2 KONTROLNI SUSTAVI

1.2.1 Sigurnost i pouzdanost
kontrolnih sustava

1.2.2 Kontrolni uredaji

1.2.3 Pokretanje

1.2.4 Zaustavljanje

1.2.4.1 Normalno zaustavljanje

1.2.4.2 Operativno zaustavljanje

1.2.4.3 Zaustavljanje u sluaju
opasnosti

1.2.4.4 Sklopovi

1.2.5 Odabir nacina kontrole i
upravljanja

1.2.6 Prekid napajanja energijom

1.3 ZASTITA OD MEHANICKIH
OPASNOSTI

1.3.1 Rizik od gubitka stabilnosti

1.3.2 Rizik od puknucéa tijekom
rada

1.3.3Rizici koji se odnose na
padanje ili izbacivanje predmeta

1.3.4 Rizici koji se odnose na
povrsine, rubove ili kutove

1.3.5 Rizici povezani sa slozenim
strojevima

1.3.6 Rizici povezani s
promjenama u uvjetima
upravljanja

1.3.7 Rizici povezani s pokretnim
dijelovima

1.3.8 Izbor zastite od rizika
nastalih od pokretnih dijelova

1.3.8.1 Pokretni dijelovi prijenosa

1.3.8.2 Pokretni dijelovi ukljuceni
u proces

1.3.9Rizici od nekontroliranog
kretanja .

1.4 ZAHTIJEVANE ZNACAJKE

STITNIKA | ZASTITNIH
UREDAJA

1.4.1 Op¢i Zahtjevi

1.4.2 Posebni zahtjevi za Stitnike

1.4.2.1 Nepomicni Stitnici

1.4.2.2 Pomicni blokirajudi Stitnici

1.4.2.3 Podesivi $titnici koji
onemogucuiju pristup

1.4.3 Posebni zahtjevi za zastitne
uredaje

1.5 RIZICI OD DRUGIH
OPASNOSTI

1.5.1 Elektri¢no napajanje

1.5.2 Staticki elektricitet

1.5.3 Napajanje energijom koja
nije elektricna

1.5.4 Greske kod ugradnje

1.5.5 Ekstremne temperature

1.5.6 Pozar

1.5.7 Eksplozija

1.5.8 Buka

1.5.9 Vibracije

1.5.10 Zracenje

1.5.11 Vanjsko zracenje

1.5.12 Lasersko zracenje

1.5.13 Emisije opasnih materijala i
tvari

1.5.14 Rizik od zatvaranja u stroj

1.5.15Rizik od klizanja, spoticanja
ili padanja

1.5.16 Zastita od udara groma

1.6 ODRZAVANJE

1.6.1 Odrzavanje strojeva

1.6.2 Pristup upravljackim
mjestima i mjestima servisiranja

1.6.3 Odvajanje od izvora energije

1.6.4 Djelovanje operatera

1.6.5 CiSéenje unutarnjih dijelova

1.7 INFORMACIJE

1.7.1 Informacije i upozorenja na
strojevima

1.7.4.1 Opca nacela pisanja uputa

1.7.1.1 Informacije i uredaji za
obavjescivanje

1.7.1.2 Uredaji za upozoravanje

1.7.2 Upozorenje narizik zbog
rezidua

1.7.3 Oznacivanje strojeva

1.7.4 Upute

1.7.4.2 SadrZaj uputa

1.7.4.3 Prodajni prospekti

2. DODATNI BITNI ZDRAVSTVENI
| SIGURNOSNI ZAHTJEVI ZA

ODREDENE KATEGORIJE
STROJEVA

2.1 STROJEVI U PROIZVODNJI
HRANE | STROJEVIZA |
PROIZVODNJU KOZMETICKIH |
FARMACEUTSKIH PROIZVODA

2.1.1 Opcenito

2.1.2 Upute .

2.2 PRIJENOSNI RUCNI I/ILI
RUCNO UPRAVLJANI
STROJEVI

2.2.1 Opcenito

2.2.1.1 Upute

2.2.2 Prijenosni strojevi za
pricvrscivanje i drugi strojevi za
utiskivanje

2.2.2.1 Opéenito

2.2.2.2 Upute

2.3 STROJEVI ZA OBRADU DRVA
| MATERIJALA SA SLICNIM
FIZIKALNIM
KARAKTERISTIKAMA

2.4 STROJEVI ZA PRIMJENU
PESTICIDA

2.4.1 Definicija

2.4.2 Opcenito

2.4.3 Kontrole i pracenje

2.4.4 Punjenje i praznjenje

2.4.5 Primjena pesticida

2.4.5.1 Koli¢ina primjene

2.4.5.2 Raspodijela, talozenje i
razno$enje pesticida

2.4.5.3 Ispitivanja

2.4.5.4 Gubici kada je stroj
zaustavljen

2.4.6 Odrzavanje

2.4.6.1 Ciscenje

2.4.6.2 Servisiranje

2.4.7 Nadzor

2.4.8 Oznacavanje mlaznica,
cjedilaifiltera

2.4.9 Oznaka pesticida u uporabi

2.4.10 Upute

3. DODATNI TEMELJNI
ZDRAVSTVENI | SIGURNOSNI
ZAHTJEVI ZA UBLAZAVANJE
OPASNOSTI ZBOG
MOGUCNOSTI POMICANJA
STROJEVA

3.1 OPCENITO

3.1.1 Definicije

3.2 RADNA MJESTA

3.2.1 Mjesto vozaca
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3.2.2 Sjedala

3.2.3 Mjesta za druge osobe

3.3 KONTROLNI SUSTAVI

3.3.1 Kontrolni uredaji

3.3.2 Pokretanje/kretanje

3.3.3 Funkcije kretanja

3.3.4 Premjestanije strojeva kojima
se upravlja hodajuci

3.3.5 Kvar upravljackoga kruga

3.4 ZASTITA OD MEHANICKIH
OPASNOSTI

3.4.1 Nekontrolirano kretanje

3.4.2 Pokretni dijelovi prijenosa

3.4.3 Prevrtanje i izvrtanje

3.4.4 Predmeti koji padaju

3.4.5 Sredstva za pristup

3.4.6 Vucni uredaji

3.4.7 Prijenos energije izmedu
strojeva s vlastitim pogonom (ili
traktora) na druge strojeve

3.5 ZASTITA OD DRUGIH
OPASNOSTI

3.5.1 Akumulatori

3.5.2 Pozar

3.5.3 Emisije opasnih tvari

3.6 INFORMACIJE | OZNAKE

3.6.1 Znakovi, signalizacija i
upozorenja

3.6.2 Oznacivanje

3.6.3 Upute

3.6.3.1 Vibracije

3.6.3.2 Visenamjenska uporaba

4. DODATNI BITNI ZDRAVSTVENI
| SIGURNOSNI ZAHTJEVI ZA
UBLAZAVANJE OPASNOSTI
KOD POSTUPAKA DIZANJA

4.1 OPCENITO

4.1.1 Definicije

4.1.2 Zastita od mehanickih
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opasnosti

4.1.2.1 Rizici zbog nedostatne
stabilnosti

4.1.2.2 Strojevi koji se
krecutracnicama vodilicama i
Zeljeznickim kolosijecima

4.1.2.3 Mehanicka ¢vrstoéa

4.1.2.4 Remenice, valjci, kotaci,
uzad i lanci

4.1.2.5 Pribor za dizanje i njegove
komponente

4.1.2.6 Kontrola kretanja

4.1.2.7 Pomicanje tereta za
vrijeme rukovanja

4.1.2.8 Strojevi koji se koriste na
nepomicnim razinama

4.1.2.8.1 Kretanje nosaca

4.1.2.8.2 Pristup nosacu

4.1.2.8.3Rizici povezani uz
kontakt s nosacem u pokretu

4.1.2.8.4 Rizik od pada tereta s
nosaca

4.1.2.8.5Razine

4.1.3 Prikladnost za namjenu

4.2 POSEBNI ZAHTJEVI ZA
STROJEVE KOJI SE NE
POGONE LJUDSKOM SNAGOM

4.2.1 Kontrola kretanja

4.2.2 Kontrola optereéenja

4.2.3 Instalacije vodene s pomoc¢u
uzadi

4.3 INFORMACIJE |
OZNACIVANJE

4.3.1 Lanci, uzad i pleteno
remenije (,gurte”)

4.3.2 Pribor za dizanje

4.3.3 Strojevi za dizanje

4.4 UPUTE

4.4.1 Pribor za dizanje

4.4.2 Strojevi za dizanje

5. DODATNI BITNI ZDRAVSTVENI
I SIGURNOSNI ZAHTJEVI
ZASTROJEVE NAMIJENJENE
ZA RAD POD ZEMLJOM

5.1 RIZICI ZBOG SMANJENE
STABILNOSTI

5.2 KRETANJE

5.3 KONTROLNI UREDAJI

5.4 ZAUSTAVLJANJE

5.5 POZAR .

5.6 EMISIJE ISPUSNIH PLINOVA
6. DODATNI BITNI ZDRAVSTVENI
| SIGURNOSNI ZAHTJEVI ZA
1ZBJEGAVANJE POSEBNIH
OPASNOSTI KOJE NASTAJU

ZBOG DIZANJA OSOBA

6.1 OPCENITO

6.1.1 Mehanicka ¢vrstoca

6.1.2 Kontrola optereéenja za
strojeve koji se ne pokrecu
ljudskom snagom

6.2 KONTROLNI UREDAJI

6.3. RIZICI ZA OSOBE KOJE SE
NALAZE U ILI NANOSACU

6.3.1 Rizici izazvani kretanjem
nosaca

6.3.2 Rizici od ispadanja osoba iz
nosaca

6.3.3 Rizici izazvani padom
predmeta na nosac

6.4 STROJEVI KOJI SE KORISTE
NA NEPOMICNIM RAZINAMA

6.4.1 Rizici za osobe koje se nalaze
uilinanosacu

6.4.2 Kontrolni uredaji na
razinama

6.4.3 Pristup nosaCu

6.5 OZNACIVANJE

hu Alapveté biztonsagi és kiegészitd egészségiigyi eldirdsok a 2006/42/EK gépekrél szol6 iranyelvnek

megfelelGen, |. Melléklet
Megjegyzés:

Lapplied” azt jelenti, hogy az el6iras alkalmazasra keriilt és a termék szempontjabol relevans (,X“ jelolés

az ,applied” sz6 alatt).

Azok eldirasok melyeknél - jelolés talalhat6 az ,applied” sz6 alatt, nem keriiltek alkalmazasra és nem
relevansak termék szempontjabdl.
a fulfilled” sz6 alatt: ,X“= igen, teljesiil és a ,-“= nem teljesil.

Aitalanos alapelvek

1. Kockazatelemzés és
kockazatcsokkentés

1. Alapvet6 biztonsagi és
egészségiigyi eléirasok

1.1 Altalénos tudnivalé

1.1.1 Fogalom meghatéarozasok

1.1.2 Biztonsagi integracios
alapelvek

1.1.3 Anyagok és termékek

1.1.4Vilagitas

1.1.5 A gép konstrukcidra,
tekintettel a kezelés egyes
kérdéseire

1.1.6 Ergondmia
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1.1.7 Kezelészervek

1.1.8 Rogzités

1.2 KEZELO ES ]
IRANY/TOBERENDEZESEK

1.2.1 Biztonsagos és megbizhat6
iranyitas

1.2.2 Beallito felilet

1.2.3 Inditas

1.2.4 Ledllitas

1.2.4.1 Normal ledllités

1.2.4.2 Uzemfiiggd ledllitas

1.2.4.3 Ledllitas vészhelyzetben

1.2.4.4 Gépek Gsszessége

1.2.5 Irdnyitasi- és lizemmodok
kivalasztasa

1.2.6 Energjaellatasi zavarok

1.3 OVINTEZKEDESEK A GEPET
FENYEGETO VESZELYEK
ELLEN

1.3.1 A stabilitas elvesztésének
veszélye

1.3.2 Toreési kockazat miikodés
kozben

1.3.3 Alezuhand vagy kicsapddd
targyak altal jelentett veszély

1.3.4 Veszélyek feliileteken,
peremeken, sarkoknal

1.3.5 Veszélyek tobbszorosen
Osszetett gépek esetén

1.3.6 Veszélyek a felhasznalasi
eldirasoktol vald eltérés esetén

1.3.7 Mozgd alkatrészek altal
jelentett veszélyek

1.3.8 Biztonsagi berendezések
kivalasztasa a mozgo alkatrészek
altal jelentett veszélyek ellen

1.3.8.1 Az erdatvitel mozgd
alkatrészei

1.3.8.2 Munkavégzés soran
érintett mozgd alkatrészek

1.3.9 Ellendrizetlen mozgasok
veszélye

1.4 BIZTONSAGI
BERENDEZESEKRE
VONATKOZO
KOVETELMENYEK

1.4.1 Altalanos kovetelmények

1.4.2 Kiilonos kovetelmények
levalaszthatd biztonsagi
berendezésekre

1.4.2.1 Stabil levalaszthato
biztonsagi berendezések

1.4.2.2 Mozg6 levélaszthaté
biztonsagi berendezések
reteszeléssel

1.4.2.3 Hozzaférést korlatozo,
szabdlyozhatd biztonsagi

berendezések

1.4.3 Kiilonos kovetelmények le
nem vdlaszthatd biztonsagi
berendezésekre,

1.5 EGYEB VESZELYEK

1.5.1 Elektromos energiaellatas

1.5.2 Statikus elektromossag

1.5.3 Nem elektromos
energiaellatas

1.5.4 Rogzitési hiba

1.5.5 Extrém hémérsékleti értékek

1.5.6 Tiiz

1.5.7 Robbanas

1.5.8 Zaj

1.5.9 Rezgés

1.5.10 Sugarzas

1.5.11 Kiils6 sugarzas

1.5.12 Lézersugar

1.5.13 Veszélyes anyagok és vegyi
anyagok emisszidja

1.5.14 Bentrekedés a gépben

1.5.15 Cslszas-, botlas- és
zuhanasveszély

1.5.16 Villamcsapas

1.6 KARBANTARTAS

1.6.1 Agép gondozasa

1.6.2 Hozzaférés a
kezeldfelilletekhez és
beavatkozasi pontokhoz
karbantartasnal

1.6.3 Energiaforrasok levalasztasa

1.6.4 Akezeldszemélyzet
beavatkozasa

1.6.5 A gép belsé részeinek
tisztitisa

1.7 INFORMACIOK

1.7.1 A gép tajékozato és
figyelmeztetd jelzései

1.7.1.1 Informacidk és
informacids berendezések

1.7.1.2 Vészjelzd berendezések

1.7.2 Figyelmeztetés egyéb
veszélyekre

1.7.3 Agépjelolései

1.7.4 Kezelési utmutato

1.7.4.1 Altalanos alapelvek a
kezelési itmutatd szovegéhez

1.7.4.2 Akezelési itmutatd
tartalma

1.7.4.3 Eladdi prospektusok

2. Kiegészit6, alapvetd
biztonsagi és egészségiigyi
kovetelmények az egyes
gépfajtaknak megfelelden

2.1 ELELMISZERIPARI
BERENDEZESEK ES
KOZMETIKAI VAGY
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GY(’)QYSZﬁRIPARI .
KESZITMENYEKKEL DOLGOZO
GEPEK

2.1.1 Altalanos tudnivalok

2.1.2 Kezelési utasitas

2.2 KEZBEN TARTOTT ES/VAGY
KEZZELVEZETETT GEPEK

2.2.1 Altalanos tudnivalok

2.2.1.1 Kezelési utasitas

2.2.2 HORDOZHATO
ROGZITOBERENDEZESEK ES
MAS KILOVOESZKOZOK

2.2.2.1 Altalanos tudnivaldk

2.2.2.2 Kezelési utasitas

2.3FAES HASONLO FIZIKAI
TULAJDONS{\GOKKAL
RENDELKEZO ANYAGOK
MEGMUNKALASARA
SZOLGALO GEPEK

2.4 PESZTICIDEK L.
KIJUTTATASARA SZOLGALO
GEPEK

2.4.1 Fogalommeghatdrozésok

2.4.2 Altalanos

2.4.3 Iranyitas és feliigyelet

2.4.4 Feltoltés és rités

2.4.5 A peszticidek kijuttatasa

2.4.5.1 Kijuttatasi arany

2.4.5.2 Elosztas, elhelyezés és a
peszticid szétszérodasa

2.4.5.3 Vizsgalatok

2.4.5.4 Ledllas kozbeni veszteség

2.4.6 Karbantartas

2.4.6.1 Tisztitas

2.4.6.2 Szervizelés

2.4.7 Ellendrzések

2.4.8 A flvokak, szlirék és filterek
megjelolése

2.4.9 Az alkalmazott peszticid
feltiintetése

2.4.10 Hasznalati utasitas

3. Kiegészit6 alapvetd biztonsagi
és egészségiigyi
kovetelmények a képek
mozgasabol ered6 kockazatok
kikiiszobolésére

3.1 ALTALANOS TUDNIVALOK

3.1.1 Fogalommeghatarozasok

3.2 KEZELOSZERVEK

3.2.1 Vezetddllas

3.2.2 Rogzités

3.2.3 Mas személyek tartdzkodasi
helye =

3.3 IRANYITAS

3.3.1 Beallito feliilet

3.3.2 Indulas/kozlekedés

3.3.3 Ledllitas/fékezés
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3.3.4 Kozlekedés kisérd vezette
jarmvel

3.3.5 Korménykor meghibasodasa

3.4 OVINTEZKEDESEK A GEPET
FENYEGETO VESZELYEK
ELLEN

3.4.1 Ellenérizetlen mozgas

3.4.2 Mozgd atviteli elemek

3.4.3 Bukas és borulas

3.4.4 Lezuhand targyak

3.4.5 Hozzaférés

3.4.6 Rogzité berendezések

3.4.7 Erdatvitel az 6njaro gép
(vagy vontato) és a meghajtott
gép kozott

3.5 OVINTEZKEDESEK EGYEB
FENYEGETO VESZELYEK
ELLEN

3.5.1 Akkumulatorok

3.5.2Tiiz

3.5.3 Veszélyes anyagok
emisszioja

3.6 INFORMACIOK ES
UTASITASOK

3.6.1 Jelzések, jelz6berendezések
és figyelmeztetd jelzések 3.6.2
Jelolések

3.6.3 Kezelési utasitas

3.6.3.1 Rezgés

3.6.3.2 Tobb felhasznalasi
lehetdség

4. Kiegészit6 alapvetd biztonsagi
és egészségligyi
kovetelmények emelési
munkékbdl eredé kockézatok
kikiiszobolésére

4.1 ALTALANOS TUDNIVALOK

4.1.1 Fogalommeghatarozasok

4.1.2 Ovintézkedések mechanikai
veszélyek ellen

4.1.2.1 Asstabilitas hianyabdl
eredd veszélyek

4.1.2.2 Vezet6n vagy palyan
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kozlekedd gépek

4.1.2.3 Szilardsag

4.1.2.4 Tekercsek, dobok,
tarcsak, kotelek és lancok

4.1.2.5 Ateherfelvevo eszkoz és
elemei

4.1.2.6 Mozgas korlatozasa

4.1.2.7 Teher mozgatasa a
hasznalat soran

4.1.2.8 Kozlekedés a géppel stabil
talajon

4.1.2.8.1 Ateherhordé mozgasa

4.1.2.8.2 Hozzaférés a
teherhordéhoz

4.1.2.8.3 Amozgo teherhordéval
valo érintkezés veszélyei

4.1.2.8.4 Ateherhordo altal
rogzitett terhekkel kapcsolatos
veszélyek

4.1.2.8.5 Tarolohelyek

4.1.3 Alkalmassag

4.2 KOVETELMENYEK NEM
EMBERI EROVEL HAJTOTT
GEPEKKEL SZEMBEN

4.2.1 Mozgas kormanyzasa

4.2.2 Mozgas korlatozasa

4.2 3 Kotélvezérelt berendezések

4.3 INFORMACIO ES JELOLESEK

4.3.1 Lancok, kotelek és
hevederek

4.3.2 Teherfelvevé eszkoz

4.3.3 Teher emelésére szolgald

gép

4.4 KEZELESI UTMUTATO

4.4.1 Teherfelvevd eszkoz

4.4.2 Teher emelésére szolgald
gép

5. Kiegészitd alapvetd biztonsagi
és egészségligyi
kovetelmények olyan gépek
szamara, melyeknek
hasznalata napokban van
behatérolva

5.1 STABILITAS HIANYABOL
EREDO VESZELYEK |

5.2 MOZGASSZABADSAG

5.3 BEALLITO FELULETEK

5.4 HELYVALTOZTATAS
MEGALLITASA

5.5TUZ . .

5.6 KIPUFOGOGAZ EMISSZIO

6. Kiegészitd alapvetd biztonsagi
és egészségiigyi
kovetelmények olyan gépek
szamara, melyek személyek
emelése miatti veszélyeket
rejtenek magukban

6.1 ALTALANOS TUDNIVALOK

6.1.1 Szilardsag

6.1.2 Terhelési maximum nem
emberi er6vel hajtott gépek
esetében

6.2 BEALLITO FELULETEK

6.3. ATEHERHORDOBAN VAGY
ATEHERHORDON
TEVEKENYKEDO i
SZEMELYEKET FENYEGETO
VESZELYEK

6.3.1 Ateherhord6 mozgasa altal
fenyegetG veszélyek

6.3.2 Zuhanasveszély a
teherhordorol

6.3.3 Ateherhordérél lezuhand
targyak dltal jelentett veszélyek

6.4 SZILARD TALAJON HALADO
GEPEK

6.4.1 Ateherhorddban vagy a
teherhorddn tevékenykedd
személyeket fenyegetd
veszélyek

6.4.2 Iranyitdberendezések a
megalldhelyen

6.4.3 Hozzaférés a teherhorddhoz

6.5 JELOLESEK

it Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute conformemente alla direttiva "Macchine" 2006/42/CE,

Allegato |
Note:

"applied" significa che il requisito trova applicazione ed é rilevante per il prodotto (segno "X" sotto

"applied").
I requisiti con il segno

Il segno "X" sotto "fulfilled" significa si, soddisfatto, il segno

Principi generali
1. Valutazione e riduzione dei

rischi
1. Requisiti essenziali di

sotto "applied" non trovano applicazione e non sono rilevanti per il prodotto.
significa non soddisfatto.

sicurezza e di tutela della
salute
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1.1 CONSIDERAZIONI GENERALI

1.1.1 Definizioni

1.1.2 Principi d'integrazione della
sicurezza

1.1.3 Materiali e prodotti

1.1.4 llluminazione

1.1.5 Progettazione della
macchina ai fini della
movimentazione

1.1.6 Ergonomia

1.1.7 Posti di lavoro

1.1.8 Sedili

1.2 SISTEMI DI COMANDO

1.2.1 Sicurezza ed affidabilita dei
sistemi di comando

1.2.2 Dispositivi di comando

1.2.3 Avviamento

1.2.4 Arresto

1.2.4.1 Arresto normale

1.2.4.2 Arresto operativo

1.2.4.3 Arresto di emergenza

1.2.4.4 Assemblaggi di macchine

1.2.5 Selezione del modo di
comando o di funzionamento

1.2.6 Guasto del circuito di
alimentazione di energia

1.3 MISURE DI PROTEZIONE
CONTRO | PERICOLI
MECCANICI

1.3.1 Rischio di perdita di stabilita

1.3.2 Rischio di rottura durante il
funzionamento

1.3.3 Rischi dovuti alla caduta o
alla proiezione di oggetti

1.3.4 Rischi dovuti a superfici,
spigoli od angoli

1.3.5 Rischi dovuti alle macchine
combinate

1.3.6 Rischi connessi alle
variazioni delle condizioni di
funzionamento

1.3.7 Rischi dovuti agli elementi
mobili

1.3.8 Scelta di una protezione
controi rischi dovuti agli
elementi mobili

1.3.8.1 Elementi mobili di
trasmissione

1.3.8.2 Elementi mobili che
partecipano alla lavorazione

1.3.9 Rischi di movimenti
incontrollati

1.4 CARATTERISTICHE
RICHIESTE PER I RIPARIED I
DISPOSITIVI DI PROTEZIONE

1.4.1 Requisiti generali

1.4.2 Requisiti particolari per i

ripari

1.4.2.1 Ripari fissi

1.4.2.2 Ripari mobili interbloccati

1.4.2.3 Ripari regolabili che
limitano l'accesso

1.4.3 Requisiti particolari per i
dispositivi di protezione

1.5 RISCHI DOVUTI AD ALTRI
PERICOLI

1.5.1 Energia elettrica

1.5.2 Elettricita statica

1.5.3 Energie diverse dall'energia
elettrica

1.5.4 Errori di montaggio

1.5.5 Temperature estreme

1.5.6 Incendio

1.5.7 Esplosione

1.5.8 Rumore

1.5.9 Vibrazioni

1.5.10 Radiazioni

1.5.11 Radiazione esterne

1.5.12 Radiazioni laser

1.5.13 Emissioni di materie e
sostanze pericolose

1.5.14 Rischio di restare
imprigionati in una macchina

1.5.15 Rischio di scivolamento,
inciampo o caduta

1.5.16 Fulmine

1.6 MANUTENZIONE

1.6.1 Manutenzione della
macchina

1.6.2 Accesso ai posti di lavoro e ai
punti d'intervento utilizzati per la
manutenzione

1.6.3 Isolamento dalle fonti di
alimentazione di energia

1.6.4 Intervento dell'operatore

1.6.5 Pulitura delle parti interne

1.7 INFORMAZIONI

1.7.1 Informazioni e avvertenze
sulla macchina

1.7.1.1 Informazioni e dispositivi
diinformazione

1.7.1.2 Dispositivi di allarme

1.7.2 Avvertenze in merito ai rischi
residui

1.7.3 Marcatura delle macchine

1.7.4 Istruzioni

1.7.4.1 Principi generali di
redazione

1.7.4.2 Contenuto delle istruzioni

1.7.4.3 Pubblicazioni illustrative o
promozionali

2. Requisiti essenziali
supplementari di sicurezza e di
tutela della salute per talune
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categorie di macchine

2.1 MACCHINE ALIMENTARI E
MACCHINE PER PRODOTTI
COSMETICI O FARMACEUTICI

2.1.1 Considerazioni generali

2.1.2 Istruzioni

2.2 MACCHINE PORTATILI
TENUTE E/O CONDOTTE A
MANO

2.2.1 Considerazioni generali

2.2.1.1 Istruzioni

2.2.2 MACCHINE PORTATILI PER
IL FISSAGGIO O ALTRE
MACCHINE AD IMPATTO

2.2.2.1 Considerazioni generali

2.2.2.2 Istruzioni

2.3 MACCHINE PER LA
LAVORAZIONE DEL LEGNO E
DI MATERIE CON
CARATTERISTICHE FISICHE
SIMILI

2.4 MACCHINE PER
L’APPLICAZIONE DI PESTICIDI

2.4.1 Definizione

2.4.2 Considerazioni generali

2.4.3 Comando e controllo

2.4.4 Riempimento e svuotamento

2.4.5 Applicazione di pesticidi

2.4.5.1 Tasso di applicazione

2.4.5.2 Distribuzione, deposizione
e dispersione di pesticidi

2.4.5.3 Prove

2.4.5.4 Dispersione durante la
disattivazione

2.4.6 Manutenzione

2.4.6.1 Lavaggio

2.4.6.2 Riparazione

2.4.7 Ispezioni

2.4.8 Marcatura di ugelli, filtri a
cestello e altri filtri

2.4.9 Indicazione del pesticida in
uso

2.4.10 Istruzioni

3. Requisiti essenziali
supplementari di sicurezza e di
tutela della salute per ovviare
ai pericoli dovuti alla mobilita
delle macchine

3.1 CONSIDERAZIONI GENERALI

3.1.1 Definizioni

3.2 POSTI DI LAVORO

3.2.1 Posto di guida

3.2.2 Sedili

3.2.3 Posti per altre persone

3.3 SISTEMI DI COMANDO

3.3.1 Dispositivi di comando

3.3.2 Avviamento/spostamento
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3.3.3 Funzione di spostamento

3.3.4 Spostamento delle macchine
con conducente a piedi

3.3.5 Guasto del circuito di
comando

3.4 MISURE DI PROTEZIONE
CONTRO | PERICOLI
MECCANICI

3.4.1 Movimenti incontrollati

3.4.2 Elementi mobili di
trasmissione

3.4.3 Ribaltamento o
rovesciamento laterale

3.4.4 Caduta di oggetti

3.4.5 Mezzi di accesso

3.4.6 Dispositivi di traino

3.4.7 Trasmissione di potenza tra
la macchina semovente (o il
trattore) e la macchina azionata

3.5 MISURE DI PROTEZIONE
CONTRO ALTRI PERICOLI

3.5.1 Batteria d'accumulatori

3.5.2 Incendio

3.5.3 Emissioni di sostanze
pericolose

3.6 INFORMAZIONI ED
INDICAZIONI

3.6.1 Iscrizioni, segnalazioni e
avvertimenti

3.6.2 Marcatura

3.6.3 Istruzioni

3.6.3.1 Vibrazioni

3.6.3.2 Usi molteplici

4. Requisiti essenziali
supplementari di sicurezza e di
tutela della salute per
prevenire i pericoli dovuti ad
operazioni di sollevamento

4.1 CONSIDERAZIONI GENERALI

4.1.1 Definizioni

4.1.2 Misure di protezione contro i
pericoli meccanici

4.1.2.1 Rischi dovuti alla
mancanza di stabilita
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4.1.2.2 Macchina che si sposta
lungo guide o su vie di
scorrimento

4.1.2.3 Resistenza meccanica

4.1.2.4 Pulegge, tamburi, rulli, funi
e catene

4.1.2.5 Accessori di sollevamento
e relativi componenti

4.1.2.6 Controllo dei movimenti

4.1.2.7 Movimenti di carichi
durante la movimentazione

4.1.2.8 Macchine che collegano
piani definiti

4.1.2.8.1 Movimenti del supporto
del carico

4.1.2.8.2 Accesso del supporto
del carico

4.1.2.8.3 Rischi dovuti al contatto
con il supporto del caricoin
movimento

4.1.2.8.4 Rischio di caduta del
carico dal supporto del carico

4.1.2.8.5 Piani

4.1.3 |doneita all'impiego

4.2 REQUISITI PER LE
MACCHINE MOSSE DA
ENERGIA DIVERSA DA
QUELLA UMANA

4.2.1 Comando dei movimenti

4.2.2 Controllo delle sollecitazioni

4.2.3 Impianti guidati da funi

4.3 INFORMAZIONI E
MARCATURA

4.3.1 Catene, funi e cinghie

4.3.2 Accessori di sollevamento

4.3.3 Macchine di sollevamento

4.4 ISTRUZIONI

4.4.1 Accessori di sollevamento

4.4.2 Macchine di sollevamento

5. Requisiti essenziali
supplementari di sicurezza e di
tutela della salute per
le macchine destinate ad
essere utilizzate nei lavori

sotterranei

5.1 RISCHI DOVUTIALLA
MANCANZA DI STABILITA

5.2 CIRCOLAZIONE

5.3 DISPOSITIVI DI COMANDO

5.4 ARRESTO DELLO
SPOSTAMENTO

5.5 INCENDIO

5.6 EMISSIONI DI GAS DI
SCARICO

6. Requisiti essenziali
supplementari di sicurezza e di
tutela della salute per le
macchine che presentano
particolari pericoli dovuti al
sollevamento di persone

6.1 CONSIDERAZIONI GENERALI

6.1.1 Resistenza meccanica

6.1.2 Controllo delle sollecitazioni
per le macchine mosse da
un'energia diversa dalla forza
umana

6.2 DISPOSITIVI DI COMANDO

6.3. RISCHI PER LE PERSONE
CHE SI TROVANO NEL
SUPPORTO DEL CARICO
0 SOPRA DI ESSO

6.3.1 Rischi dovuti ai movimenti
del supporto del carico

6.3.2 Rischio di caduta delle
persone dal supporto del carico

6.3.3 Rischio dovuto alla caduta di
oggetti sul supporto del carico

6.4 MACCHINE CHE
COLLEGANO PIANI DEFINITI

6.4.1 Rischi per le persone che si
trovano nel supporto del carico o
sopra di esso

6.4.2 Comandi ai piani

6.4.3 Accesso del supporto del
carico

6.5 MARCATURE

It  Esminiai saugos ir sveikatos apsaugos reikalavimai pagal masiny direktyvos 2006/42/EB | prieda

Nuorodos:

Lapplied* reiskia, kad reikalavimas taikomas ir galioja Siam gaminiui (,X" Zyma prie ,applied®).
Reikalavimai su zyma ,-“ prie ,applied” netaikomi ir negalioja Siam gaminiui.
Julfilled” reikSmés: ,X"“= taip, jvykdyta ir ,-“= nejvykdyta.

Bendrieji principai
1. Rizikos jvertinimas ir rizikos
sumazinimas

1. Esminiai sveikatos ir saugos
reikalavimai
1.1 BENDROS PASTABOS

1.1.1 Apibrézimai
1.1.2 Saugos integravimo principai
1.1.3 Medziagos ir produktai
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1.1.4 ApSvietimas

1.1.5 Perkélima palengvinanti
masinos konstrukcija

1.1.6 Ergonomika

1.1.7 Darbo vietos

1.1.8 Sédyné

1.2 VALDYMO SISTEMOS

1.2.1 Valdymo sistemy sauga ir
patikimumas

1.2.2 Valdymo jtaisai

1.2.3 Paleidimas

1.2.4 Stabdymas

1.2.4.1 Normalus stabdymas

1.2.4.2 Darbinis stabdymas

1.2.4.3 Avarinis stabdymas

1.2.4.4 MaSiny agregatas

1.2.5 Valdymo ar darbo rezimo
parinkimas

1.2.6 Energijos tiekimo gedimas

1.3 APSAUGA NUO MECHANINIY
PAVOJY

1.3.1 Stabilumo netekimo rizika

1.3.2 Lizimo rizika dirbant

1.3.3 Rizika dél krintanciy ar
iSmetamy daikty

1.3.4 Rizikos dél pavirsiy, briauny
ir kampy

1.3.5 Rizika, susijusi su
kombinuotomis masinomis

1.3.6 Rizika, susijusi su darbo
salygy pokyciais

1.3.7 Rizika, susijusi su
judanciomis dalimis

1.3.8 Apsaugos nuo judanciy daliy
keliamos rizikos parinkimas

1.3.8.1 Judandios pavaros dalys

1.3.8.2 Judancios dalys, susijusios
su darbo procesu

1.3.9 Rizikos dél nevaldomy
judesiy

1.4 PRIVALOMOSIOS APSAUGY
IR APSAUGINIY JTAISY
SAVYBES

1.4.1 Bendrieji reikalavimai

1.4.2 Specialieji reikalavimai
apsaugams

1.4.2.1 Nejudantys apsaugai

1.4.2.2 Blokuojantys judantys
apsaugai

1.4.2.3 Priéjima ribojantys
reguliuojamieji apsaugai

1.4.3 Specialls apsauginiams
jtaisams keliami reikalavimai

1.5 RIZIKOS DEL KITY PAVOJY

1.5.1 Elektros energijos tiekimas

1.5.2 Statinis elektros kravis

1.5.3 Ne elektros energijos tiekimo

sistema

1.5.4 Montavimo klaidos

1.5.5 Ekstremalios temperatiros

1.5.6 Gaisras

1.5.7 Sprogimas

1.5.8 TriukSmas

1.5.9 Vibracija

1.5.10 Spinduliuoté

1.5.11 ISoriné spinduliuoté

1.5.12 Lazerio skleidZiama
spinduliuoté

1.5.13 Pavojingy medziagy sklaida

1.5.14 Jtraukimo j masing rizika

1.5.15 Slydimo, uzkliuvimo ir
griuvimo rizika

1.5.16 Zaibas

1.6 PRIEZIURA

1.6.1 MaSiny priezidra

1.6.2 Prieiga prie darbo ir
aptarnavimo viety

1.6.3 Energijos $altinio izoliavimas

1.6.4 Operatoriaus jsikiSimas

1.6.5 Vidiniy daliy valymas

1.7 INFORMACIJA

1.7.1 Informacija ir jspéjimai ant
masiny

1.7.1.1 Informacija ir informaciniai
jtaisai

1.7.1.2 Jspéjamieji jtaisai

1.7.2 Jspéjimas apie liekamaja
rizika

1.7.3 MaSiny Zenklinimas

1.7.4 Instrukcijos

1.7.4.1 Bendrieji instrukcijy
rengimo principai

1.7.4.2 Instrukcijy turinys

1.7.4.3 Reklaminé literatiira

2. Tam tikroms masiny
kategorijoms keliami
papildomi esminiai sveikatos
ir saugos reikalavimai

2.1 MAISTO, KOSMETIKOS AR
FARMACIJOS PRODUKTY
GAMYBOS MASINOS

2.1.1 Bendroji dalis

2.1.2 Instrukcijos .

2.2 NESIOJAMOSIOS RANKINES
IR (ARBA) RANKINIO
VALDYMO MASINOS

2.2.1 Bendroji dalis

2.2.1.1 Instrukcijos

2.2.2 NESIOJAMOSIOS )
TVIRTINIMO IRKITOS SMUGINES
MASINOS

2.2.2.1 Bendroji dalis

2.2.2.2 Instrukcijos .

2.3 MEDIENOS IR PANASIAS
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FIZINES SAVYBES TURINCIY
MEDZIAGY APDIRBIMO
MASINOS

2.4 PESTICIDY SKLEIDIMO
MASINOS

2.4.1 Apibréztis

2.4.2 Bendroji dalis

2.4.3 Valdymas ir stebésena

2.4.4 UzZpildymas ir iStustinimas

2.4.5 Pesticidy skleidimas

2.4.5.1 Paskleidimo norma

2.4.5.2 Pasiskirstymas,
nusédimas ir pesticidy
pasklidimas

2.4.5.3 Bandymai

2.4.5.4 Nuotékis sustabdzius

2.4.6 Priezilira

2.4.6.1 Valymas

2.4.6.2 Aptarnavimas

2.4.7 Tikrinimai

2.4.8 Purkstuky, koStuvy ir filtry
Zyméjimas

2.4.9 Naudojamo pesticido
pavadinimo nurodymas

2.4.10 Instrukcijos

3. Papildomi esminiai sveikatos
ir saugos reikalavimai siekiant
neutralizuoti pavojy, kylantj
dél masiny mobilumo

3.1 BENDROJI DALIS

3.1.1 Apibrézimai

3.2 DARBO VIETOS

3.2.1 Vairavimo vieta

3.2.2 Sédyné

3.2.3 Kity asmeny vietos

3.3 VALDYMO SISTEMOS

3.3.1 Valdymo jtaisai

3.3.2 Paleidimas ir judéjimas

3.3.3 Vaziavimo funkcijos

3.3.4 Péscio vairuotojo valdomy
masiny judéjimas

3.3.5 Valdymo grandinés gedimas

3.4 APSAUGA NUO MECHANINIY
PAVOJY

3.4.1 Nevaldomas judéjimas

3.4.2 Judancios pavaros dalys

3.4.3 Apvirtimas

3.4.4 Krintantys daiktai

3.4.5 Prieigos priemonés

3.4.6 Vilkimo jtaisai

3.4.7 Jégos perdavimas i$
savaeigés masinos (arba
traktoriaus) j priimanciaja
masing

3.5 APSAUGA NUOKITY
PAVOJY

3.5.1 Akumuliatoriai
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3.5.2 Gaisras

3.5.3 Pavojingy medziagy sklaida

3.6 INFORMACIJA IR
NURODYMAI

3.6.1 Zenklai, signalai ir jspéjimai

3.6.2 Zenklinimas

3.6.3 Instrukcijos

3.6.3.1 Vibracija

3.6.3.2 Jvairiapusiskas naudojimas

4. Papildomi esminiai sveikatos
ir saugos reikalavimai, kad
baty iSvengta kélimo pavojy

4.1 BENDROJI DALIS

4.1.1 Apibrézimai

4.1.2 Apsauga nuo mechaniniy
pavojy

4.1.2.1 Rizika dél stabilumo stokos

4.1.2.2 Kreipémis ir bégiy keliais
vaziuojancios masinos

4.1.2.3 Mechaninis atsparumas

4.1.2.4 Skridiniai, bagnai,
krumpliaradiai, lynai ir grandinés

4.1.2.5 Kélimo reikmenys ir jy
sudedamosios dalys

4.1.2.6 Judéjimo valdymas

4.1.2.7 Kroviniy judéjimas
perkeliant

4.1.2.8 Stacionariose aikStelése
sustojancios masinos

4.1.2.8.1 Gabenimo talpos
judéjimas
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4.1.2.8.2 Jéjimas j gabenimo talpa

4.1.2.8.3 Rizika dél susilietimo su
judancia gabenimo talpa

4.1.2.8.4 Rizika, kuria kelia nuo
kélimo talpos krintantys kroviniai

4.1.2.8.5 Aikstelés

4.1.3 Atitikimas paskirciai

4.2 REIKALAVIMAI MASINOMS,
KURIOS NERA VALDOMOS
RANKINIU BUDU

4.2.1 Judéjimo valdymas

4.2.2 Krovimo valdymas

4.2.3 Lynais valdomi jrenginiai

4.3 INFORMACIJA IR
ZENKLINIMAS

4.3.1 Grandinés, lynai ir austiniai
dirzai

4.3.2 Kélimo reikmenys

4.3.3 Kélimo masinos

4.4 INSTRUKCIJOS

4.4.1 Kélimo reikmenys

4.4.2 Kroviniy kélimo masinos

5. PoZzeminiams darbams
skirtoms masinoms taikomi
papildomi esminiai
sveikatos ir saugos
reikalavimai

5.1 RIZIKA DEL STABILUMO
STOKOS

5.2 JUDEJIMAS

5.3 VALDYMO |TAISAI

5.4 STABDYMAS

5.5 GAISRAS

5.6 ISMETAMOSIOS DUJOS

6. Papildomi esminiai sveikatos
ir saugos reikalavimai, taikomi
masinoms, kelian¢ioms
ypatingg pavojy keliamiems
Zmonéms

6.1 BENDROJI DALIS

6.1.1 Mechaninis atsparumas

6.1.2 Ne Zmogaus jéga varomy
masiny krovimo kontrolé

6.2 VALDYMO |TAISAI

6.3. RIZIKA GABENIMO TALPOJE
AR ANT JOS ESANTIEMS
ZMONEMS

6.3.1 Gabenimo talpos judéjimo
keliama rizika

6.3.2 Zmoniy iskritimo i§
gabenimo talpos rizika

6.3.3 Ant gabenimo talpos galiniy
nukristi daikty keliama rizika

6.4 STACIONARIAS AIKSTELES
APTARNAUJANCIOS MASINOS

6.4.1 Rizika gabenimo talpoje ar
ant jos esantiems Zmonéms

6.4.2 Valdymo jtaisai aikstelése

6.4.3 |éjimas  gabenimo talpa

6.5 ZYMEJIMAS

v Bitiskas prasibas attieciba uz veselibas aizsardzibu un dro$ibu saskana ar Masinu direktivas 2006/42/EK |

pielikumu
Noradijumi:

»applied“ nozime, ka prasiba tiek piemérota un attiecas uz izstradajumu (ailé ,applied” atziméta ar ,X“).
prasibas, kuras ailé "applied" ir atzimétas ar -, netiek piemérotas un neattiecas uz izstradajumu.
aile ,fulfilled” simboliem ir $ada nozime: ,X"= ja, ir izpildita un ,-“= nav izpildita.

Visparejie principi

1. Riska novértésana un riska
samazinasana

1. Bitiskas prasibas attieciba uz
veselibas aizsardzibu un
drodibu )

1.1 VISPARIGAS PIEZIMES

1.1.1 Definicijas

1.1.2 DroSibas integracijas principi

1.1.3 Materiali un razojumi

1.1.4 Apgaismojums

1.1.5 Masinu projektesana,
atvieglojot to apkalposanu

1.1.6 Ergonomika

1.1.7 Ekspluatacijas zonas

1.1.8 Sédekli i

1.2 VADIBAS SISTEMAS

1.2.1 Vadibas sistému droSums un
izturiba

1.2.2 Vadibas ierices

1.2.3 ledarbinasana

1.2.4 Darbibas apturésana

1.2.4.1 Parasta apturé$ana

1.2.4.2 Operativa apturésana

1.2.4.3 Apturésana arkartas
gadijumos

1.2.4.4 MasSinu kopums

1.2.5 Vadibas vai darbibas rezimu
izvele

1.2.6 Energoapgades traucejumi

1.3 AIZ_SARDZIBA PRET
MEHANISKA RAKSTURA
APDRAUDEJUMIEM

1.3.1 Stabilitates zuduma risks

1.3.2 Demontésanas risks
darbibas laika

1.3.3 Risks, ko rada kritosi vai
izmesti objekti

1.3.4 Risks, ko rada virsmas,
Skautnes vai stri

1.3.5 Risks saistiba ar
daudzfunkciju masinam

1.3.6 Risks saistiba ar parmainam
darbibas nosacijumos

1.3.7 Risks saistiba ar kustigam
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dalam

1.3.8 Aizsarglidzeklu izvéle
aizsardzibai pret kustigo dalu
raditu risku

1.3.8.1 Transmisijas kustigas
dalas

1.3.8.2 Darba procesa iesaistitas
kustigas dalas

1.3.9 Nekontrolétas kustibas risks

1.4 AIZSARGU UN )
AIZSARGIERICU OBLIGATIE
PARAMETRI

1.4.1 Visparigas prasibas

1.4.2 IpaSas prasibas aizsargiem

1.4.2.1 Nekustigi nostiprinati
aizsargi

1.4.2.2 Nonemami blokéSanas
aizsargi

1.4.2.3 Reguléjami piek|uvi
ierobeZojosi aizsargi

1.4.3 Ipasas prasibas
aizsargiericem

1.5 RISKS SAISTIBA AR CITIEM
APDRAUDEJUMIEM

1.5.1 Elektroenergijas pievads

1.5.2 Statiska elektriba

1.5.3 Tadas energijas pievads, kas
nav elektroenergija

1.5.4 Montazas klidas

1.5.5 Ekstremala temperatira

1.5.6 Ugunsdrosiba

1.5.7 Eksplozija

1.5.8 Troksnis

1.5.9 Vibracija

1.5.10 Radiacija

1.5.11 Aréja radiacija

1.5.12 Lazera radiacija

1.5.13 Bistamu materialu un vielu
noplide

1.5.14 leslodzijuma risks

1.5.15 Slidésanas, klupsanas vai
krisanas risks

1.5.16 Zibensizlade

1.6 APKOPE

1.6.1 Masinas apkope

1.6.2 Pieklusana ekspluatacijas
zonai un apkalpos$anas punktiem

1.6.3 Atvieno$ana no energijas
avotiem

1.6.4 Operatora iejauk$anas

1.6.5 lek$éjo dalu tiriana

1.7 INFORMACIJA

1.7.1 Informacija un bridinajumi uz
masinas

1.7.1.1 Informacija un
informacijas ierices

1.7.1.2 Bridinajuma ierices

1.7.2 Bridinajums par nenoveérsto
risku

1.7.3 Mainas markéjums

1.7.4 Instrukcijas

1.7.4.1 Instrukciju sastadisanas
visparejie principi

1.7.4.2 Instrukciju saturs

1.7.4.3 Tirdzniecibas literatra

2. Papildu biitiskas prasibas
attieciba uz veselibas
aizsardzibu un drosibu
noteiktu kategoriju masinam

2.1 MASINAS, KAS PAREDZETAS
DARBIBAM AR PARTIKAS,
KOSMETIKAS VAI
FARMACEITISKAJIEM
PRODUKTIEM

2.1.1 Visparigi noteikumi

2.1.2 Instrukcijas

2.2 PARNESAJAMAS AR ROKU
TURAMAS UN/VAI AR ROKU
VADAMAS MASINAS

2.2.1 Visparigi noteikumi

2.2.1.1 Instrukcijas

2.2.2 PAF}NESAJAMAS
STIRINASANAS UN CITAS
TRIECIENSPEKA MASINAS

2.2.2.1 Visparigi noteikumi

2.2.2.2Instrukcijas

2.3 KOKA UN MATERIALU AR
LIDZIGIEM TEHNISKIEM
RAKSTURLIELUMIEM
APSTRADES MASINAS

2.4 PESTICIDU LIETOSANAS
MASINAS

2.4.1 Definicija

2.4.2 Visparigi noteikumi

2.4.3 Kontrole un uzraudziba

2.4.4 Uzpildisana un iztuk$o$ana

2.4.5 Pesticidu lietoSana

2.4.5.1 Lietojuma deva

2.4.5.2 Pesticidu izkliedés$ana,
nogulsnésanas un noplide

2.4.5.3 Testi

2.4.5.4 Zudumi apturésanas laika

2.4.6 Apkope

2.4.6.1 Tirisana

2.4.6.2 Tehniska apkope

2.4.7 Inspekcijas

2.4.8 Sprauslu, sietu un filtru
markejums

2.4.9 Izmantota pesticida
noradisana

2.4.10 Instrukcijas

3. Papildu bitiskas prasibas
attieciba uz veselibas
aizsardzibu un drosibu,
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lai novérstu apdraudéjumus,
ko rada maSinu kustigums

3.1 VISPARIGI NOTEIKUMI

3.1.1 Definicijas

3.2 DARBA VIETAS

3.2.1 Vaditaja vieta

3.2.2 Sédekli

3.2.3 Vietas citam personam

3.3 VADIBAS SISTEMAS

3.3.1Vadibas ierices

3.3.2 ledarbinasana/kustiba

3.3.3 Brauksanas funkcija

3.3.4 Gajéja vaditas masinas
kustiba

3.3.5 Vadibas kédes defekts

3.4 AIZSARDZIBA PRET
MEHANISKIEM
APDRAUDEJUMIEM

3.4.1 Nekontroléta kustiba

3.4.2 Transmisijas kustigas ierices

3.4.3 Apgasanas

3.4.4 Kritosi priekSmeti

3.4.5 Piekluves lidzekli

3.4.6 VilkSanas ierices

3.4.7 Spéka parvads starp
un darbinamo masSinu

3.5 AIZSARDZIBA PRET CITIEM
APDRAUDEJUMIEM

3.5.1 Akumulatori

3.5.2 Ugunsdrosiba

3.5.3 Bistamu vielu noplide _

3.6 INFORMACIJA UN NORADES

3.6.1 Zimes, signali un bridinajumi

3.6.2 Markéjums

3.6.3 Instrukcijas

3.6.3.1 Vibracijas

3.6.3.2 Universals lietojums

4. Papildu bitiskas prasibas
attieciba uz veselibas
aizsardzibu un drosibu,
kas jaievéro, lai novérstu
apdraudéjumus, kuri saistiti ar
cel3anas operacijam

4.1 VISPARIGI NOTEIKUMI

4.1.1 Definicijas

4.1.2 Aizsardziba pret
mehaniskiem apdraudéjumiem

4.1.2.1 Nepietiekamas stabilitates
radits risks

4.1.2.2 Masinas, kas parvietojas
pa vadsliedem un sliezu celiem

4.1.2.3 Mehaniska izturiba

4.1.2.4 Dzensiksnas, spoles,
riteni, kédes un troses

4.1.2.5 Cel$anas paligierices un to
sastavdalas
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4.1.2.6 Kustibu vadiba

4.1.2.7 Kravas kustibas darbibas
laika

4.1.2.8 MaSinas, ar kuram apkalpo
stacionarus
izkrausanas/izkapS$anas
laukumus

4.1.2.8.1 Kabines kustibas

4.1.2.8.2 Piekluve kabinei

4.1.2.8.3 Risks saskares de| ar
kustigu kabini

4.1.2.8.4 No kabines krito$as
kravas radits risks

4.1.2.8.5 Izkrausanas/izkaps$anas
laukumi

4.1.3 Piemérotiba paredzétajam
nolikam o

4.2 PRASIBAS ATTIECIBA UZ
MASINAM, KURAM NAV
MANUALAS PIEDZINAS

4.2.1 Kustibu vadiba

4.2.2 lekrau$anas vadiba

4.2.3 TroSu vadibas iekartas

4.3 INFORMACIJA UN
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MARKEJUMS

4.3.1 Kédes, troses un pinumi

4.3.2 Cel$anas paligierices

4.3.3 Pacelajmasinas

4.4 INSTRUKCIJAS

4.4.1 Cel3anas paligierices

4.4.2 Pacelajmasinas

5. Papildu biitiskas prasibas
attieciba uz veselibas
aizsardzibu un dro$ibu
masinam, kas paredzétas
pazemes darbiem

5.1 AR NEPIETIEKAMU
STABILITATI SAISTITS RISKS

5.2KUSTIBA

5.3 VADIBAS IERICES

5.4 APTURESANA

5.5 UGUNSDROSIBA

5.6 1ZPLUDES GAZU EMISIJA

6. Papildu biitiskas prasibas
attieciba uz veselibas
aizsardzibu un dro$ibu
masinam, kas rada ipasus
apdraudéjumus, pacelot

cilvekus

6.1 VISPARIGI NOTEIKUMI

6.1.1 Mehaniska izturiba

6.1.2 Bez cilveku speka darbinamu
iericu iekrauSanas vadiba

6.2 VADIBAS IERICES o

6.3. RISKS CILVEKIEM KABINE
VAIUZ TAS

6.3.1 Risks kabines kustibu dé|

6.3.2 Risks saistiba ar cilvéku
izkrisanu no kabines

6.3.3 Risks, ko rada uz kabini
krito3j objekti )

6.4 MASINAS, AR KURAM
APKALPO STACIONARUS
IZKRAUSANAS/IZKAPSANAS
LAUKUMUS

6.4.1 Risks cilvekiem, kas atrodas
kabiné vai uz tas

6.4.2 Vadiba
izkrausanas/izkap$anas
laukumos

6.4.3 Piekluve kabinei

6.5 MARKEJUMS

nl  Essentiéle gezondheids- en veiligheidseisen volgens machinerichtlijn 2006/42/EG, bijlage |

Opmerkingen i:

"applied" betekent dat de eis van toepassing is en voor het product relevant is (aangeduid met een "X"

onder "applied").

Eisen aangeduid met een

product.

onder "fulfilled" betekent "X"= ja, vervuld en "-" = niet vervuld.

Algemene beginselen

1. Risicobeoordeling en -
beperking

1. Essentiéle gezondheids- en
veiligheidseisen

1.1 ALGEMEEN

1.1.1 Definities

1.1.2 Beginselen van
geintegreerde veiligheid

1.1.3 Materialen en producten

1.1.4 Verlichting

1.1.5 Ontwerp van de machine om
het hanteren ervan
gemakkelijker te maken

1.1.6 Ergonomie

1.1.7 Bedienerspost

1.1.8 Zitplaats

1.2 BESTURINGSSYSTEMEN

1.2.1 Veiligheid en
betrouwbaarheid van de
besturingssystemen

1.2.2 Bedieningsorganen

1.2.3 In werking stellen

1.2.4 Stopzetting

1.2.4.1 Normale stopzetting

1.2.4.2 Operationele stop

1.2.4.3 Noodstop

1.2.4.4 Complexe machines

1.2.5 Keuze van de bedienings- of
bedrijfsmodus

1.2.6 Defecteninde
energievoorziening

1.3 MAATREGELEN TER
BEVEILIGING TEGEN
MECHANISCHE GEVAREN

1.3.1 Risico van verlies van
stabiliteit

1.3.2 Risico van breuken tijdens
het gebruik

1.3.3Risico's in verband met
vallende of uitgeworpen
voorwerpen

onder "applied" zijn niet van toepassing en zijn niet relevant voor het

1.3.4 Risico's in verband met
oppervlakken, scherpe kanten,
hoeken

1.3.5Risico's in verband met
gecombineerde machines

1.3.6 Risico's in verband met de
verschillende
bedrijfsomstandigheden

1.3.7 Risico's in verband met de
bewegende delen

1.3.8 Keuze van de beveiliging
tegen risico's in verband met
bewegende delen

1.3.8.1 Bewegende
overbrengingsorganen

1.3.8.2 Bewegende delen die voor
de bewerking dienen

1.3.9 Risico's ten gevolge van niet-
gecontroleerde bewegingen

1.4 VEREISTE KENMERKEN VAN
DE AFSCHERMINGEN
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EN BEVEILIGINGSINRICHTING
EN

1.4.1 Algemene eisen

1.4.2 Bijzondere eisen voor
afschermingen

1.4.2.1 Vaste afschermingen

1.4.2.2 Beweegbare
afschermingen met
blokkeervoorziening

1.4.2.3 Instelbare afschermingen
die de toegang beperken

1.4.3 Bijzondere eisen voor
beveiligingsinrichtingen

1.5 RISICO'S INGEVOLGE
ANDERE GEVAREN

1.5.1 Risico's ten gevolge van de
elektriciteitsvoorziening

1.5.2 Risico's door statische
elektriciteit

1.5.3 Risico's ten gevolge van
energievoorziening andere dan
elektrische

1.5.4 Risico's ten gevolge van
montagefouten

1.5.5 Risico's ten gevolge van
extreme temperaturen

1.5.6 Risico's door brand

1.5.7 Risico's door ontploffing

1.5.8Risico's door geluid

1.5.9 Risico's door trillingen

1.5.10Risico's door straling

1.5.11 Risico's door uitwendige
straling

1.5.12 Risico's door laserstraling

1.5.13 Risico's door emissie van
gevaarlijke materialen en stoffen

1.5.14 Risico om in een machine
opgesloten te geraken

1.5.15 Risico van uitglijden,
struikelen of vallen

1.5.16 Risico's door blikseminslag

1.6 ONDERHOUD

1.6.1 Onderhoud van de machine

1.6.2 Toegang tot
bedienersposten en plaatsen
waar onderhoud wordt verricht

1.6.3 Afsluiten van de
krachtbronnen

1.6.4 Handelingen van de bediener

1.6.5 Reiniging van inwendige
delen

1.7 INFORMATIE

1.7.1 Informatie en
waarschuwingen op de machine

1.7.1.1 Informatie en
informatiesystemen

1.7.1.2 Alarminrichtingen

1.7.2 Waarschuwing voor
restrisico's

1.7.3 Markering op machines

1.7.4 Gebruiksaanwijzing

1.7.4.1 Algemene uitgangspunten
voor het opstellen

1.7.4.2 Inhoud van de
gebruiksaanwijzing

1.7.4.3 Verkoopliteratuur

2. Aanvullende essentiéle
veiligheids- en
gezondheidseisen voor
bepaalde categorieén
machines

2.1 MACHINES VOOR DE
VOEDINGSNIJVERHEID EN
MACHINES VOOR
COSMETISCHE OF
FARMACEUTISCHE
PRODUCTEN

2.1.1 Algemeen

2.1.2 Gebruiksaanwijzing

2.2 MET DE HAND
VASTGEHOUDEN EN/OF
HANDGELEIDE DRAAGBARE
MACHINES

2.2.1 Algemeen

2.2.1.1 Gebruikshandleiding

2.2.2 Draagbare bevestigings- en
andere slagwerktuigen

2.2.2.1 Algemeen

2.2.2.2 Gebruikshandleiding

2.3 MACHINES VOOR DE
BEWERKING VAN HOUT EN
MATERIALEN MET
GELIJKGEAARDE FYSIEKE
KENMERKEN

2.4 MACHINES VOOR DE
TOEPASSING VAN
PESTICIDEN

2.4.1 Definitie

2.4.2 Algemeen

2.4.3 Controles en monitoring

2.4.4Vullen en leegmaken

2.4.5 Toepassing van pesticiden

2.4.5.1 Dosering

2.4.5.2 Verspreiding, afzetting en
drift van pesticiden

2.4.5.3Tests

2.4.5.4 Verliezen tijdens stilstand

2.4.6 Onderhoud

2.4.6.1 Schoonmaken

2.4.6.2 Onderhoudsbeurten

2.4.7 Controles

2.4.8 Markering van spuitdoppen,
zeven en filters

2.4.9 Aanduiding van gebruikt
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pesticide

2.4.10 Gebruiksaanwijzing

3. Aanvullende essentiéle
veiligheids- en
gezondheidseisen om de
gevaren te verhelpen die te
wijten zijn aan de mobiliteit
van machines

3.1 ALGEMEEN

3.1.1 Definities

3.2 WERKPLEKKEN

3.2.1 Bestuurdersplaats

3.2.2 Zitplaats

3.2.3 Plaatsen voor andere
personen

3.3 BESTURINGSSYSTEMEN

3.3.1 Bedieningsorganen

3.3.2 Inwerking
stellen/verplaatsen

3.3.3 Verplaatsingsfunctie

3.3.4 Verplaatsen van machines
met een bestuurder te voet

3.3.5 Defecten in het
besturingscircuit

3.4 MAATREGELEN TER
BEVEILIGING TEGEN
MECHANISCHE GEVAREN

3.4.1Risico's ten gevolge van
ongewilde bewegingen bij
verplaatsingen

3.4.2Risico's ten gevolge van
bewegende
transmissieonderdelen

3.4.3 Risico's ten gevolge van
omvallen en kantelen

3.4.4 Risico's ten gevolge van
vallende voorwerpen

3.4.5Risico's ten gevolge van
toegangsmiddelen

3.4.6 Risico's ten gevolge van de
trekhaak(-inrichting)

3.4.7 Risico's ten gevolge van de
krachtoverbrenging tussen een
machine (of trekker) met een
eigen aandrijving en de
aangedreven machine

3.5 MAATREGELEN TER
BEVEILIGING TEGEN ANDERE
GEVAREN

3.5.1Risico's ten gevolge van
accu's

3.5.2 Risico's voor brand

3.5.3Risico's ten gevolge van
emissie van gevaarlijke stoffen

3.6 INFORMATIE EN
AANDUIDING

3.6.1 Signalisatie, signalen en
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waarschuwingen

3.6.2 Merktekens

3.6.3 Gebruiksaanwijzing

3.6.3.1 Risico's ten gevolge van
trillingen

3.6.3.2 Multifunctioneel gebruik

4. Aanvullende essentiéle
veiligheids- en
gezondheidseisen om de aan
hijs- of hefverrichtingen
verbonden gevaren te
verhelpen

4.1 ALGEMEEN

4.1.1 Definities

4.1.2 Maatregelen ter beveiliging
tegen mechanische gevaren

4.1.2.1 Risico's door onvoldoende
stabiliteit

4.1.2.2 Machines die zich over
geleide rails en loopsporen
bewegen

4.1.2.3 Mechanische sterkte

4.1.2.4 Schijven, trommels, rollen,

kabels en kettingen

4.1.2.5 Hijs- en hefgereedschap
en de componenten ervan

4.1.2.6 Beheersing van de
bewegingen

4.1.2.7 Bewegingen bij de
behandeling van lasten

4.1.2.8 Machines die vaste
stopplaatsen bedienen

4.1.2.8.1 Bewegingen van de
drager

4.1.2.8.2 Toegang tot de drager
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4.1.2.8.3Risico's in verband met
contact met de bewegende
drager

4.1.2.8.4Risico in verband met
een last die van de drager valt

4.1.2.8.5 Stopplaatsen

4.1.3 Geschiktheid voor het
beoogde gebruik

4.2 EISEN VOOR ANDERE DAN
MET MANKRACHT
AANGEDREVEN MACHINES

4.2.1 Besturing van de
bewegingen

4.2.2 Belastingsbegrenzing

4.2.3 Door kabels geleide
installaties

4.3 INFORMATIE EN
MERKTEKENS

4.3.1 Kettingen, kabels en banden

4.3.2 Hijs- en hefgereedschappen

4.3.3 Hijs- en hefmachines

4.4 GEBRUIKSAANWIJZING

4.4.1 Hijs- en hefgereedschappen

4.4.2 Hijs- en hefmachines

5. Aanvullende essentiéle
veiligheids- en
gezondheidseisen voor
machines die bestemd zijn
voor gebruik bij ondergrondse
werkzaamheden

5.1 RISICO DOOR
ONVOLDOENDE STABILITEIT

5.2 DOORTOCHT

5.3 BEDIENINGSORGANEN

5.4 STOPPEN

5.5 RISICO VAN BRAND

5.6 RISICO'S TEN GEVOLGE VAN
DE UITSTOOT VAN GASSEN

6. Aanvullende essentiéle
veiligheids- en
gezondheidseisen voor
machines waaraan gevaren in
verband met het heffen van
personen zijn verbonden

6.1 ALGEMEEN

6.1.1 Mechanische sterkte

6.1.2 Controle van de belasting
voor machines die worden
aangedreven door een andere
krachtbron dan menskracht

6.2 BEDIENINGSORGANEN

6.3. RISICO'S VOOR PERSONEN
IN OF OP DE DRAGER

6.3.1 Risico's in verband met
bewegingen van de drager

6.3.2 Risico's in verband met het
uit of van de drager vallen

6.3.3 Risico's in verband met
voorwerpen die op de drager
vallen

6.4 MACHINES DIE VASTE
STOPPLAATSEN BEDIENEN

6.4.1 Risico's voor personen die
zichin of op de drager bevinden

6.4.2 Besturingssysteem bij de
stopplaatsen

6.4.3Toegang tot de drager

6.5 MERKTEKENS

no  Grunnleggende krav til sikkerhet og helsevern iht. maskindirektiv 2006/42/EU, vedlegg |

Merknader:

Lapplied* betyr at kravet kommer til anvendelse, og at det er relevant for produktet (identifikasjon ,X"

under ,applied®).

Kravene med identifikasjonen ,-“ under ,applied” kommer ikke til anvendelse og er ikke relevante for

produktet.

under ,fulfilled” betyr falgende: ,X* = ja, oppfylt og ,-“ = ikke oppfylt.

Generelle Prinsipper

1. Grunnleggende krav til
sikkerhet og helsevern

1.1 GENERELLE KRAV

1.1.1 Definisjoner

1.1.2 Prinsipper for integrering av
sikkerhet

1.1.3 Materialer og produkter

1.1.4 Belysning

1.1.5 Handtering av maskinene

1.1.6 Ergonomi

1.1.7 Betjeningsplassen
1.1.8 Seter

1.2 STYRESYSTEMER

1.2.1 Styresystemers sikkerhet og

palitelighet
1.2.2 Betjeningsinnretninger
1.2.3 Igangsetting
1.2.4 Stopp
1.2.4.1 Normal stopp

1.2.4.2 Driftsstopp

1.2.4.3 Nedstopp

1.2.4.4 Sammensetning av
maskiner

1.2.5 Valg av styrings- eller
driftsméte

1.2.6 Svikt i energitilfarselen

1.3 VERNETILTAK MOT
MEKANISK FARE

1.3.1 Risiko ved tap av stabilitet
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1.3.2 Risiko ved brudd under drift

1.3.3 Faremomenter som skyldes
gjienstander som faller eller
slynges ut

1.3.4 Faremomenter som skyldes
overflater, kanter eller hjgrner

1.3.5 Faremomenter i forbindelse
med kombinerte maskiner

1.3.6 Faremomenter som skyldes
variasjoner i verktayets
omdreiningshastighet

1.3.7 Fare i forbindelse med
bevegelige deler

1.3.8 Vernetiltak mot farer fra
bevegelige maskindeler

1.3.8.1 Bevegelige deler,
kraftoverfgrende

1.3.8.2 Bevegelige deler som
inngdr i arbeidsprosessen

1.3.9 Farer i forbindelse med
ukontrollerte bevegelser

1.4 KRAV TIL VERN OG
VERNEINNRETNINGER

1.4.1 Generelle krav

1.4.2 Serlige krav til vern

1.4.2.1 Fastmonterte vern

1.4.2.2 Bevegelige vern med
forrigling

1.4.2.3 Stillbare vern som
begrenser adgangen

1.4.3 Krav til verneinnretninger

1.5 RISIKO MED ARSAK | ANDRE
FARER

1.5.1 Elektrisk energitilfarsel

1.5.2 Statisk elektrisitet

1.5.3 Annen energi enn elektrisitet

1.5.4 Feilmontering

1.5.5 Farlige temperaturer

1.5.6 Brannfare

1.5.7 Eksplosjonsfare

1.5.8 Stay

1.5.9 Vibrasjon

1.5.10 Stréling

1.5.11 Straling utenfra

1.5.12 Laserstraling

1.5.13 Utslipp av farlige materialer
og stoffer

1.5.14 Risiko ved a bli sperret inne
i en maskin

1.5.15 Risiko for & gli, snuble eller
falle

1.5.16 Lynnedslag

1.6 VEDLIKEHOLD

1.6.1 Vedlikehold av maskiner

1.6.2 Atkomst til betjeningsplass
og servicepunkter

1.6.3 Frakobling av energikildene

1.6.4 Inngrep fra operaterens side

1.6.5 Rengjering av innvendige
deler

1.7 OPPLYSNINGER OG
INFORMASJON

1.7.1 Opplysninger og advarsler pa
maskinen

1.7.1.1 Opplysninger og
informasjonsutstyr

1.7.1.2 Alarmer

1.7.2 Advarsel om gjenvarende
faremomenter

1.7.3 Merking av maskiner

1.7.4 Bruksanvisning

1.7.4.1 Generelle prinsipper for
utarbeidelse av bruksanvisning

1.7.4.2 Bruksanvisningens innhold

1.7.4.3 Salgsmateriell

2. Ekstra grunnleggende krav til
sikkerhet og helsevern for
bestemte maskintyper

2.1 NERINGSMIDDEL-
MASKINER OG MASKINER FOR
KOSMETISKE ELLER
FARMAS@YTISKE PRODUKTER

2.1.1 Generelt

2.1.2 Driftsveiledning

2.2 HANDHOLDTE OG/ELLER
MANUELT STYRTE, B/ARBARE
MASKINER

2.2.1 Generelt

2.2.1.1 Driftsveiledning

2.2.2 BARBARE FESTEENHETER
OG ANDRE
BESKYTTELSESENHETER

2.2.2.1 Generelt

2.2.2.2 Driftsveiledning

2.3 MASKINER FOR
BEARBEIDING AV TRE OG
RAMATERIALER MED
LIGNENDE FYSISKE
EGENSKAPER

2.4 MASKINER FOR PESTICIDE-
PAFGRING

2.4.1 Definisjon

2.4.2 Generell

2.4.3 Kontroller og overvaking

2.4.4 Fylling og tamming

2.4.5 Pafering av plantevernmidler

2.4.5.1 Seknadsfrekvens

2.4.5.2 Distribusjon, deponering
og drift av plantevernmidler

2.4.5.3 tester

2.4.5.4 Tap ved stopp

2.4.6 Vedlikehold

2.4.6.1 Rengjering

2.4.6.2 vedlikehold
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2.4.7 inspeksjoner

2.4.8 Merking av dyser, sil og filtre

2.4.9 Indikasjon av
plantevernmiddel i bruk

2.4.10 Bruksanvisning

3. Ekstra grunnleggende krav til
sikkerhet og helsevern for
begrensning av farer som kan
oppsta i forbindelse med
maskiner i bevegelse

3.1 GENERELT

3.1.1 Begrepsbestemmelser

3.2 PLASSER FOR BETJENING

3.2.1 Farerplass

3.2.2 Seter

3.2.3 Plasser for andre personer

3.3 STYRING

3.3.1 Mangverelementer

3.3.2 Igangsetting/kjering

3.3.3 Stans/bremsing

3.3.4 Kjering av manuelt styrte
maskiner

3.3.5 Feil i styrekretsen

3.4 VERNETILTAK MOT
MEKANISKE FARER

3.4.1 Ukontrollerte bevegelser

3.4.2 Bevegelige
overfgringselementer

3.4.3 Overkjaring og velting

3.4.4 Gjenstander som faller ned

3.4.5Tilganger

3.4.6 Tilhengerutstyr

3.4.7 Kraftoverfgring mellom en
selvgaende maskin (eller en
togmaskin) og en drevet maskin

3.5 VERNETILTAK MOT ANDRE
FARER

3.5.1 Batterier

3.5.2 Brann

3.5.3 Utslipp av farlige stoffer

3.6 INFORMASJON OG
ANGIVELSER

3.6.1 Tegn, signalutstyr og
varselmeldinger

3.6.2 Identifikasjon

3.6.3 Driftsveiledning

3.6.3.1 Vibrasjoner

3.6.3.2 Flere bruksmuligheter

4. Ekstra grunnleggende krav til
sikkerhet og helsevern for
begrensning av farer som kan
oppsta i forbindelse med
lofteprosessene

4.1 GENERELT

4.1.1 Begrepsbestemmelser

4.1.2 Vernetiltak mot mekaniske
farer
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4.1.2.1 Risiko for ustabilitet

4.1.2.2 Maskiner som kjarer til
faringer eller lepebaner

4.1.2.3 Feste

4.1.2.4Ruller, tromler, skiver, tau
og kjeder

4.1.2.5 Heveutstyr for last med
komponenter

4.1.2.6 Bevegelsesbegrensning

4.1.2.7 Bevegelse av last under
bruk

4.1.2.8 Maskiner som kjarer til
faste lastesteder

4.1.2.8.1 Bevegelseri
lastholderen

4.1.2.8.2 Tilgang til lastholderen

4.1.2.8.3 Risiko ved kontakt med
lastholder i bevegelse

4.1.2.8.4Risiko fordi last kan falle
ned fra lastholderen

4.1.2.8.5 Lastesteder

4.1.3 Hensiktsmessig egnethet

4.2 KRAV TIL MASKINER SOM
IKKE DRIVES AV
MENNESKELIG KRAFT

4.2.1 Bevegelsesstyring
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4.2.2 Belastningsbegrensning

4.2.3 Taustyrt utstyr

4.3 INFORMASJON 0G
IDENTIFIKASJON

4.3.1 Kjeder, tau og belter

4.3.2 Heveutstyr for last

4.3.3 Maskiner for heving av last

4.4 DRIFTSVEILEDNING

4.4.1 Heveutstyr for last

4.4.2 Maskiner for heving av last

5. Ekstra grunnleggende krav til
sikkerhet og helsevern i
forbindelse med maskiner som
brukes ved underjordisk drift

5.1 RISIKO FOR USTABILITET

5.2 BEVEGELSESFRIHET

5.3 MANGVERELEMENTER

5.4 STOPPE
KJOREBEVEGELSEN

5.5 BRANN

5.6 UTSLIPP AV AVGASSER

6. Ekstra grunnleggende krav til
sikkerhet og helsevern i
forbindelse med maskiner som
kan forarsake farlige
situasjoner ved heving av

personer

6.1 GENERELT

6.1.1Feste

6.1.2 Belastningsbegrensning for
maskiner som ikke drives av
menneskelig kraft

6.2 MANGVERELEMENTER

6.3. RISIKO FOR AT PERSONER
KAN BEFINNE SEG | ELLER PA
LASTHOLDERNE

6.3.1 Risiko pga. bevegelse i
lastholderen

6.3.2 Risiko for fall fra
lastholderen

6.3.3 Risiko for at gjenstander kan
falle ned fra lastholderen

6.4 MASKINER SOM KJ@RER TIL
FASTE STOPPESTEDER

6.4.1 Risiko for at personer kan
befinne segieller pa
lastholderne

6.4.2 Kommandoutstyr pa
stoppestedene

6.4.3 Tilgang til lastholderen

6.5 IDENTIFIKASJON

pl Zasadnicze wymagania w zakresie ochrony zdrowia i bezpieczenstwa zawarte w dyrektywie 2006/42/WE w

sprawie maszyn, Zatacznik |
Wskazowki:

~applied” oznacza, ze wymagania sa obowigzujace dla danego produktu (symbol ,X” w kolumnie

~applied”).

Wymagania oznaczone symbolem ,-” w kolumnie ,applied” nie majg zastosowania i nie dotycza danego

produktu.

W kolumnie ,, fulfilled” symbol ,X"= tak, spetniono a symbol ,-"= niespetniono.

Zasady ogdlne

1. Ocena i minimalizacja ryzyka

1. Zasadnicze wymagania w
zakresie ochrony zdrowia i
bezpieczefistwa

1.1 UWAGI OGOLNE

1.1.1 Definicje

1.1.2 Zasady bezpieczenstwa
kompleksowego

1.1.3 Materiaty i produkty

1.1.4 Odwietlenie

1.1.5 Konstrukcja maszyny
ufatwiajaca jej obstuge

1.1.6 Ergonomia

1.1.7 Stanowisko operatora

1.1.8 Siedzisko

1.2 UKLADY STEROWANIA

1.2.1 Bezpieczenstwo i

niezawodno$¢ uktadow
sterowania

1.2.2 Elementy sterownicze

1.2.3 Uruchamianie

1.2.4 Zatrzymanie

1.2.4.1 Zatrzymanie normalne

1.2.4.2 Zatrzymanie
eksploatacyjne

1.2.4.3 Zatrzymanie awaryjne

1.2.4.4 Zesp6t maszyn

1.2.5 Wybdr trybu sterowania lub
trybu pracy

1.2.6 Zanik zasilania energia

1.3 OCHRONA PRZED
ZAGROZENIAMI
MECHANICZNYMI

1.3.1 Ryzyko utraty statecznosci

1.3.2 Ryzyko uszkodzenia podczas

pracy

1.3.3 Ryzyko powodowane przez
przedmioty spadajace lub
wyrzucane

1.3.4 Ryzyko powodowane przez
powierzchnie, krawedzie lub
naroza

1.3.5 Ryzyko powodowane przez
maszyny zespolone

1.3.6 Ryzyko zwigzane z réznicami
w warunkach pracy

1.3.7 Ryzyko zwigzane z czg$ciami
ruchomymi

1.3.8 Dobdr ochrony przed
ryzykiem powodowanym przez
czesci ruchome

1.3.8.1 Ruchome czesci
przenoszenia napedu
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1.3.8.2 Ruchome czesci zwigzane
zprocesem

1.3.9 Ryzyko zwigzane z ruchami
niekontrolowanymi ,

1.4 WYMAGANE WEASCIWOSCI
OStON | URZADZEN
OCHRONNYCH

1.4.1 Wymagania ogélne

1.4.2 Wymagania szczegdlne
dotyczace oston

1.4.2.1 Ostony state

1.4.2.2 Ruchome ostony blokujace

1.4.2.3 Ostony nastawne
ograniczajace dostep

1.4.3 Wymagania szczegdlne
dotyczace urzadzen ochronnych

1.5 RYZYKO ZWIAZANE 7
INNYMI ZAGROZENIAMI

1.5.1 Zasilanie energia elektryczna

1.5.2 Elektrycznos¢ statyczna

1.5.3 Zasilanie energia inng niz
energia elektryczna

1.5.4 Btedy w montazu

1.5.5 Skrajne temperatury

1.5.6 Pozar

1.5.7 Wybuch

1.5.8 Hatas

1.5.9 Drgania

1.5.10 Promieniowanie

1.5.11 Promieniowanie
zewnetrzne

1.5.12 Promieniowanie laserowe

1.5.13 Emisja materiatow i
substancji niebezpiecznych

1.5.14 Ryzyko uwigzienia we
wnetrzu maszyny

1.5.15 Ryzyko zwigzane z
poslizgnieciem sig, potknieciem
lub upadkiem

1.5.16 Wytadowania
atmosferyczne

1.6 KONSERWACJA

1.6.1 Konserwacja maszyn

1.6.2 Dostep do stanowisk obstugi
i punktéw konserwacji

1.6.3 Odtaczanie od Zrédet energii

1.6.4 Interwencja operatora

1.6.5 Czyszczenie czesci
wewnetrznych

1.7 INFORMACJE

1.7.1 Informacje i ostrzezenia
umieszczone na maszynie

1.7.1.1 Informacje i urzadzenia
informacyjne

1.7.1.2 Urzadzenia ostrzegawcze

1.7.2 Ostrzezenia przed ryzykiem
resztkowym

1.7.3 Oznakowanie maszyny

1.7.4 Instrukcja

1.7.4.1 Ogdlne zasady
opracowywania instrukcji

1.7.4.2 Tres¢ instrukcji

1.7.4.3 Materiaty promocyjne

2. Dodatkowe zasadnicze
wymogi w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczernstwa
dotyczace niektérych kategorii
maszyn

2.1 MASZYNY STOSOWANE W
PRZEMYSLE SPOZYWCZYM,
KOSMETYCZNYM LUB
FARMACEUTYCZNYM

2.1.1 Przepisy ogéine

2.1.2 Instrukcje .

2.2 MASZYNY PRZENOSNE
TRZYMANE W REKU LUB
PROWADZONE RECZNIE

2.2.1 Przepisy ogolne

2.2.1.1Instrukcje

2.2.2 PRZENOSNE MASZYNY
UDAROWE, MONTAZOWE | INNE

2.2.2.1 Przepisy ogolne

2.2.2.2 Instrukcje ,

2.3 MASZYNY DO OBROBKI
DREWNA | MATERIALOW O
PODOBNYCH
WEASCIWOSCIACH
FIZYCZNYCH

2.4 MASZYNY DO STOSOWANIA
PESTYCYDOW

2.4.1 Definicja

2.4.2 Przepisy ogolne

2.4.3 Sterowanie i monitorowanie

2.4.4 Napetnianie i opréznianie

2.4.5 Stosowanie pestycydéw

2.4.5.1 Dawkowanie

2.4.5.2 Dystrybucja, nanoszenie |
znoszenie pestycydu

2.4.5.3 Badania

2.4.5.4 Utrata podczas wyfgczenia

2.4.6 Konserwacja

2.4.6.1 Czyszczenie

2.4.6.2 Serwisowanie

2.4.7 Kontrole

2.4.8 Oznakowanie dysz, sit i
filtrow

2.4.9 Okreslenie stosowanego
pestycydu

2.4.10 Instrukcje

3. Dodatkowe zasadnicze
wymogi w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczerstwa
zapobiegajace zagrozeniom
powodowanym przez
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przemieszczanie si¢ maszyn

3.1 PRZEPISY OGOLNE

3.1.1 Definicje

3.2 STANOWISKA PRACY

3.2.1 Stanowisko kierowcy

3.2.2 Siedzisko

3.2.3 Stanowiska innych oséb

3.3 UKLADY STEROWANIA

3.3.1 Elementy sterownicze

3.3.2 Uruchamianie /
przemieszczanie

3.3.3 Funkcja jazdy

3.3.4 Ruch maszyn sterowanych
przez kierowcow pieszych

3.3.5 Uszkodzenie obwodu
sterowniczego

3.4 OCHRONA PRZED
ZAGROZENIAMI
MECHANICZNYMI

3.4.1 Ruchy niekontrolowane

3.4.2 Ruchome czgsci
przenoszenia napedu

3.4.3 Przewrdcenie i przechylenie

3.4.4 Spadajace przedmioty

3.4.5 Srodki dostepu

3.4.6 Urzadzenia holownicze

3.4.7 Przenoszenie mocy z
maszyny samobieznej (lub
ciagnika) do maszyny
napedzanej

3.5 OCHRONA PRZED INNYMI
ZAGROZENIAMI

3.5.1 Akumulatory

3.5.2 Pozar

3.5.3 Emisja substancji
niebezpiecznych ,

3.6 INFORMACJE | WSKAZOWKI

3.6.1 Znaki, sygnaty i ostrzezenia

3.6.2 Oznakowanie

3.6.3 Instrukcje

3.6.3.1 Drgania

3.6.3.2 Wielorakie zastosowania

4. Dodatkowe zasadnicze
wymogi w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczernstwa
zapobiegajace zagrozeniom
zwigzanym z podnoszeniem

4.1 PRZEPISY OGOLNE

4.1.1 Definicje

4.1.2 Ochrona przed zagrozeniami
mechanicznymi

4.1.2.1 Ryzyko zwigzane z brakiem
statecznosci

4.1.2.2 Maszyny poruszajace sie
po prowadnicach i torach
szynowych

4.1.2.3 Wytrzymatos¢
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mechaniczna

4.1.2.4 Krazki, bebny, kota, liny i
fancuchy

4.1.2.5 Osprzet do podnoszenia i
jego czesci sktadowe

4.1.2.6 Sterowanie ruchami

4.1.2.7 Ruchy fadunkéw podczas
przemieszczania
4.1.2.8 Maszyny obstugujace
state przystanki

4.1.2.8.1 Ruchy podstawy
fadunkowej

4.1.2.8.2 Dostep na podstawe
tadunkowa

4.1.2.8.3 Ryzyko powodowane
kontaktem z ruchoma podstawa
tadunkowa

4.1.2.8.4 Ryzyko powodowane
tadunkiem spadajacym z
podstawy fadunkowej

4.1.2.8.5 Przystanki

4.1.3 Przydatnosc¢ do pracy
zgodnie z przeznaczeniem

4.2 WYMOGI W ODNIESIENIU DO
MASZYN Z NAPEDEM INNYM
NIZ RECZNY

4.2.1 Sterowanie ruchami

4.2.2 Kontrola obciazenia

4.2.3 Instalacje prowadzone za
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pomoca lin

4.3 INFORMACJE |
OZNAKOWANIA

4.3.1 tanicuchy, liny i pasy

4.3.2 Osprzet do podnoszenia

4.3.3 Maszyny podnoszace

4.4 INSTRUKCJE

4.4.1 Osprzet do podnoszenia

4.4.2 Maszyny podnoszace

5. Dodatkowe zasadnicze
wymogi w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczeristwa w
odniesieniu do maszyn
przeznaczonych do pracy pod
ziemia

5.1 RYZYKO ZWIAZANE Z
BRAKIEM STATECZNOSCI

5.2 RUCH

5.3 URZADZENIA STEROWNICZE

5.4 ZATRZYMYWANIE

5.5 POZAR

5.6 EMISJE SPALIN

6. Dodatkowe zasadnicze
wymogi w zakresie ochrony
zdrowia i bezpieczeristwa
dotyczace maszyn
stwarzajacych szczegdine
zagrozenie powodowane
podnoszeniem os6b

6.1 PRZEPISY OGOLNE

6.1.1 Wytrzymato$¢ mechaniczna

6.1.2 Kontrola obciazenia w
urzadzeniach z napedem innym
niz sifa ludzka

6.2 URZADZENIA STEROWNICZE

6.3. RYZYKO DLA 0SOB
ZNAJDUJACYCH SIE
WEWNATRZ PODSTAWY
£ADUNKOWEJ LUB NA
PODSTAWIE t ADUNKOWEJ

6.3.1 Ryzyko powodowane
ruchami podstawy tadunkowej

6.3.2 Ryzyko wypadnigcia 0s6b z
podstawy tadunkowe;j

6.3.3 Ryzyko powodowane
przedmiotami spadajacymi na
podstawe tadunkowa

6.4 MASZYNY OBStUGUJACE
STALE PRZYSTANKI

6.4.1 Ryzyko dla os6b
znajdujacych sie wewnatrz
podstawy fadunkowej lub na
podstawie tadunkowej

6.4.2 Elementy sterownicze na
przystankach

6.4.3 Dostep do podstawy
fadunkowej

6.5 OZNAKOWANIE

pt Requisitos essenciais de satde e de seguranca de acordo com a directiva "Maquinas" 2006/42/CE, Anexo |

Notas:

"applied" significa que o requisito é aplicavel e é relevante para o produto (marcagao "X" por baixo de

"applied").

Requisitos com a marcagao

produto.

por baixo de "applied" nao sdo aplicaveis e nao sdo relevantes para o

por baixo de "fulfilled" significa: "X"= sim, preenchido, e "-"= nao preenchido.

Principios gerais

1. Avaliagao e redugéo dos
riscos

1. Requisitos essenciais de
salide e de seguranga

1.1 GENERALIDADES

1.1.1 Definigdes

1.1.2 Principios de integragdo da
seguranga

1.1.3 Materiais e produtos

1.1.41luminagao

1.1.5 Concepcao da maquina com
vista ao seu manuseamento

1.1.6 Ergonomia

1.1.7 Posto de trabalho

1.1.8 Assentos

1.2 SISTEMAS DE COMANDO

1.2.1 Seguranca e fiabilidade dos
sistemas de comando

1.2.2 Dispositivos de comando

1.2.3 Arranque

1.2.4 Paragem

1.2.4.1 Paragem normal

1.2.4.2 Paragem por razoes
operacionais

1.2.4.3 Paragem de emergéncia

1.2.4.4 Conjunto de maquinas

1.2.5 Selecgao de modos de
comando ou de funcionamento

1.2.6 Avariado circuito de
alimentagdo de energia

1.3 MEDIDAS DE PROTECCAO

CONTRA PERIGOS DE
NATUREZA MECANICA

1.3.1Risco de perda de
estabilidade

1.3.2 Risco de ruptura em servico

1.3.3 Riscos devidos a quedas e
projeccoes de objectos

1.3.4 Riscos devidos a superficies,
arestas e angulos

1.3.5 Riscos ligados a maquinas
combinadas

1.3.6 Riscos ligados a variagoes
das condigdes de funcionamento

1.3.7 Riscos ligados aos elementos
moveis

1.3.8 Escolha da protecgao contra
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os riscos provocados pelos
elementos méveis

1.3.8.1 Elementos mdveis de
transmissao

1.3.8.2 Elementos mdveis que
concorrem para o trabalho

1.3.9Riscos devidos a
movimentos ndo comandados

1.4 CARACTERISTICAS
EXIGIDAS PARA 0S
PROTECTORES E 0S
DISPOSITIVOS
DE PROTECCAO

1.4.1 Requisitos gerais

1.4.2 Requisitos especiais para 0s
protectores

1.4.2.1 Protectores fixos

1.4.2.2 Protectores méveis com
dispositivos de encravamento

1.4.2.3 Protectores regulaveis que
limitam o acesso

1.4.3 Requisitos especiais para 0s
dispositivos de protec¢do

1.5 RISCOS DEVIDOS A OUTROS
PERIGOS

1.5.1 Energia eléctrica

1.5.2 Electricidade estatica

1.5.3 Outras fontes de energia que
ndo a electricidade

1.5.4 Erros de montagem

1.5.5 Temperaturas extremas

1.5.6 Incéndio

1.5.7 Explosao

1.5.8 Ruido

1.5.9 Vibragoes

1.5.10 Radiagdes

1.5.11 Radiag0es exteriores

1.5.12 Radiagdes laser

1.5.13 Emissoes de materiais e
substancias perigosos

1.5.14 Risco de aprisionamento
numa maquina

1.5.15 Risco de escorregar,
tropecar e cair

1.5.16 Descargas atmosféricas

1.6 MANUTENCAO

1.6.1 Manutencao da maquina

1.6.2 Acesso aos postos de
trabalho e aos pontos de
intervencao

1.6.3 Isolamento das fontes de
energia

1.6.4 Intervencao do operador

1.6.5 Limpeza das partes internas

1.7 INFORMAGOES

1.7.1 Informagdes e avisos
apostos na maquina

1.7.1.1 Informagdes e dispositivos
de informacgao

1.7.1.2 Dispositivos de alerta

1.7.2 Avisos sobre 0s riscos
residuais

1.7.3 Marcagao das maquinas

1.7.4 Manual de instrugoes

1.7.4.1 Principios gerais de
redacgdo

1.7.4.2 Contetido do manual de
instrugdes

1.7.4.3 Documentagdo comercial

2. Requisitos essenciais
complementares de salde e
de seguranga para
determinadas categorias de
maquinas .

2.1 MAQUINAS DESTINADAS A
INDUSTRIA ALIMENTAR E
MAQUINAS DESTINADAS
AINDUSTRIA DE PRODUTOS
COSMETICOS E
FARMACEUTICOS

2.1.1 Generalidades

2.1.2 Manual de instrugbes

2.2 MAQUINAS PORTATEIS
MANTIDAS EM POSIGAQ E/OU
GUIADAS A MAO

2.2.1 Generalidades

2.2.1.1 Manual de instrucoes

2.2.2 APARELHOS PORTATEIS DE
FIXACAO E OUTRAS MAQUINAS
DE IMPACTO

2.2.2.1 Generalidades

2.2.2.2 Manual de instrucoes

2.3 MAQUINAS PARA MADEIRAE
MATERIAISCOM
CARACTERISTICAS FISICAS
SEMELHANTES B

2.4 MAQUINAS DE APLICACAO
DE PESTICIDAS

2.4.1 Definigdo

2.4.2 Generalidades

2.4.3 Comando e supervisao

2.4.4 Enchimento e esvaziamento

2.4.5 Aplicagdo de pesticidas

2.4.5.1 Débito

2.4.5.2 Distribuicao, depdsito e
dispersao de pesticidas

2.4.5.3 Ensaios

2.4.5.4 Perdas durante a paragem

2.4.6 Manutencao

2.4.6.1 Limpeza

2.4.6.2 Assisténcia

2.4.7 Inspecgoes

2.4.8 Marcagao de bicos de
pulverizacao, elementos
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filtrantes e filtros

2.4.9 Indicacéo do pesticida
utilizado

2.4.10 Instrucoes

3. REQUISITOS ESSENCIAIS
COMPLEMENTARES DE
SAUDE E DE SEGURANCA
PARA LIMITAR OS PERIGOS
ASSOCIADOS A MOBILIDADE
DAS MAQUINAS

3.1 GENERALIDADES

3.1.1 Definigdes

3.2 POSTOS DE TRABALHO

3.2.1 Posto de condugao

3.2.2 Assentos

3.2.3 Postos destinados as outras
pessoas

3.3 SISTEMAS DE COMANDO

3.3.1 Dispositivos de comando

3.3.2 Arranque/deslocagao

3.3.3 Funcao de deslocagao

3.3.4 Deslocagao de maquinas
com condutor apeado

3.3.5 Falhado circuito de
comando B

3.4 MEDIDAS DE PROTECCAO
CONTRA PERIGOS DE
NATUREZA MECANICA

3.4.1 Movimentos nao
comandados

3.4.2 Elementos moveis de
transmissao

3.4.3 Capotamento e tombamento

3.4.4 Quedas de objectos

3.4.5 Meios de acesso

3.4.6 Dispositivos de reboque

3.4.7 Transmissao de poténcia
entre a maquina automotora (ou
o tractor) e a maquina receptora

3.5 MEDIDAS DE PROTECCAO
CONTRA OUTROS PERIGOS

3.5.1 Baterias

3.5.2 Incéndio

3.5.3 Emissoes de substancias
perigosas  _

3.6 INFORMAGOES E
INDICACOES

3.6.1 Sinalizagao, sinais e avisos

3.6.2 Marcagao

3.6.3 Manual de instrugoes

3.6.3.1 Vibragoes

3.6.3.2 Utilizagdes mdltiplas

4. Requisitos essenciais
complementares de salde e
de seguranga para limitar
0s perigos associados a
operagdes de elevagao
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4.1 GENERALIDADES

4.1.1 Definigbes

4.1.2 Medidas de protecgao contra
perigos de natureza mecanica

4.1.2.1 Riscos devidos a falta de
estabilidade

4.1.2.2 Maquina que circule ao
longo de guiamentos ou sobre
caminhos de rolamento

4.1.2.3 Resisténcia mecanica

4.1.2.4 Roldanas, tambores, rolos,
cabos e correntes

4.1.2.5 Acessorios de elevagao e
seus componentes

4.1.2.6 Controlo dos movimentos

4.1.2.7 Movimentos das cargas
deslocadas

4.1.2.8 Maquinas que servem
pisos fixos

4.1.2.8.1 Deslocagéo do
habitaculo

4.1.2.8.2 Acesso ao habitaculo

4.1.2.8.3 Riscos devidos ao
contacto com o habitaculo em
movimento

4.1.2.8.4 Riscos devidos a queda
da carga do habitaculo

4.1.2.8.5 Pisos

4.1.3 Adequagdo aos fins previstos

4.2 REQUISITOS PARA AS
MAQUINAS MOVIDAS POR
UMA ENERGIA DIFERENTE

ErgoSpin/CC-ErgoSpin | 3608870K30/2022-03

DA FORCA HUMANA

4.2.1 Controlo dos movimentos

4.2.2 Controlo das solicitagoes

4.2.3 Instalagoes guiadas por
cabos )

4.3 INFORMACOES E
MARCACOES

4.3.1 Correntes, cabos e correias

4.3.2 Acessorios de elevacao

4.3.3 Maquinas de elevacao_

4.4 MANUAL DE INSTRUGOES

4.4.1 Acessorios de elevagao

4.4.2 Maquinas de elevagao

5. Requisitos essenciais
complementares de satide e
de seguranca para as
madquinas destinadas a ser
utilizadas em trabalhos
subterraneos

5.1 RISCOS DEVIDOS AFALTA
DE ESTABILIDADE

5.2 CIRCULAGCAO

5.3 DISPOSITIVOS DE
COMANDO

5.4 INTERRUPCAO DA
DESLOCAGAO

5.5 INCENDIO

5.6 EMISSOES DE GASES DE
ESCAPE

6. Requisitos essenciais
complementares de satide e
de seguranca para as

maquinas que impliquem
perigo especifico devido a
operagdes de elevagao de
pessoas

6.1 GENERALIDADES

6.1.1 Resisténcia mecanica

6.1.2 Controlo das solicitagdes
para maquinas movidas por uma
energia diferente da forga
humana

6.2 DISPOSITIVOS DE
COMANDO

6.3. RISCOS PARA AS PESSOAS
QUE SE ENCONTREM NO
HABITACULO OU SOBRE O
MESMO

6.3.1 Riscos devidos a deslocagao
do habitaculo

6.3.2 Riscos de queda das pessoas
para fora do habitaculo

6.3.3 Riscos devidos a queda de
objectos sobre o habitaculo

6.4 MAQUINAS QUE SERVEM
PISOS FIX0S

6.4.1 Riscos para as pessoas que
se encontrem no habitéculo ou
sobre o mesmo

6.4.2 Comandos situados nos
pisos

6.4.3 Acesso ao habitaculo
6.5 INDICACOES

ro Cerinte esentiale de sandtate si sigurantd conform Directivei 2006/42/CE privind echipamentele tehnice,

Anexal
Indicatii:

Lapplied” inseamna ca cerinta este aplicabila si relevanta pentru produs (indicativul ,X” sub ,applied).
Cerintele cu indicativul ,,-” sub ,applied” nu sunt aplicabile si nu sunt relevante pentru produs.

sub ,fulfilled” inseamna: ,X”= da, indeplinit si ,.-”= neindeplinit.

Principii generale

1. Evaluarea si reducerea
riscurilor

1. Cerinte esentiale de sandtate
si siguranta

1.1 OBSERVATII GENERALE

1.1.1 Definitii

1.1.2 Principiile integrarii
securitatii

1.1.3 Materiale si produse

1.1.4 lluminatul

1.1.5 Proiectarea echipamentelor
tehnice in vederea usurarii
manevrarii

1.1.6 Ergonomie

1.1.7 Pozitii de operare

1.1.8 Scaune

1.2 SISTEMELE DE CONTROL

1.2.1 Siguranta si fiabilitatea
sistemelor de control

1.2.2 Dispozitive de control

1.2.3 Punereain functiune

1.2.4 Oprirea

1.2.4.1 Oprirea normala

1.2.4.2 Oprirea operationala

1.2.4.3 Oprirea de avarie

1.2.4.4 Asamblarea
echipamentului

1.2.5 Selectarea modurilor de
operare sau de control

1.2.6 Defectiuni la alimentarea cu
energie )

1.3 PROTECTIA IMPOTRIVA
PERICOLELOR MECANICE

1.3.1 Riscul pierderii stabilitatii

1.3.2 Risc de distrugere in timpul
operarii

1.3.3 Riscuri determinate de
obiecte in cadere sau ejectate

1.3.4 Riscuri determinate de
suprafete, margini sau unghiuri

1.3.5 Riscuri legate de
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echipamente tehnice combinate

1.3.6 Riscuri legate de variatii ale
conditiilor de operare

1.3.7 Riscuri legate de piesele
mobile

1.3.8 Alegerea protectiei impotriva
riscurilor legate de piesele
mobile

1.3.8.1 Piese de transmisie in
miscare

1.3.8.2 Piese in miscare implicate
in proces

1.3.9 Riscuri legate de miscdri
necontrolate

1.4 CARACTERISTICI NECESARE
ALAPARATORILOR SI
DISPOZITIVELOR DE
PROTECTIE

1.4.1 Cerinte generale

1.4.2 Cerinte speciale pentru
aparatoare

1.4.2.1 Aparatori fixe

1.4.2.2 Aparatori mobile
interconectate

1.4.2.3 Aparatori reglabile pentru
restrangerea accesului

1.4.3 Cerinte speciale pentru
dispozitivele de protectie

1.5 RISCURI DATORATE ALTOR
PERICOLE

1.5.1 Sursa de energie electricd

1.5.2 Electricitatea statica

1.5.3 Alimentarea cu un alt tip de
energie decat cea electrica

1.5.4 Erori de montare

1.5.5 Temperaturi extreme

1.5.6 Incendiu

1.5.7 Explozie

1.5.8 Zgomotul

1.5.9 Vibratiile

1.5.10 Radiatiile

1.5.11 Radiatiile externe

1.5.12 Radiatii laser

1.5.13 Emisiile de materiale si
substante periculoase

1.5.14 Riscul de incarcerare in
masina

1.5.15Riscul de alunecare,
impiedicare sau cadere

1.5.16 Fulgerele

1.6 INTRETINEREA

1.6.1 Intretinerea echipamentelor
tehnice

1.6.2 Accesul la pozitia de lucru si
la punctele de interventie

1.6.3 Izolarea surselor de energie

1.6.4 Interventia operatorului

1.6.5 Curatarea pieselor interne

1.7 INFORMAREA

1.7.1 Informatiile si avertizarile de
pe echipamentul tehnic

1.7.1.1 Informatiile si dispozitivele
de informare

1.7.1.2 Dispozitive de avertizare

1.7.2 Avertizarea asupra
pericolelor reziduale

1.7.3 Marcarea echipamentelor
tehnice

1.7.4 Instructiuni

1.7.4.1 Principii generale pentru
formularea instructiunilor

1.7.4.2 Continutul instructiunilor

1.7.4.3 Documentatia care
insoteste produsul la vanzare

2. Cerinte suplimentare
fundamentale legate de
sanatate si securitate pentru
anumite categorii de
echipamente tehnice

2.1 ECHIPAMENTELE TEHNICE
DESTINATE PRODUCTIEI
ALIMENTARE Sl
ECHIPAMENTELE TEHNICE
DESTINATE PRODUCTIEI DE
COSMETICE Sl
FARMACEUTICE

2.1.1 Conditii generale

2.1.2 Instructiuni

2.2 ECHIPAMENTE TEHNICE
PORTABILE $I/SAU GHIDATE
MANUAL

2.2.1 Generalitati

2.2.1.1 Instructiuni

2.2.2 ECHIPAMENTELE TEHNICE
PORTABILE DE FIXARE SI ALTE
TIPURI DE ECHIPAMENTE
TEHNICE DE IMPACT

2.2.2.1 Generalitdti

2.2.2.2 Instructiuni

2.3 ECHIPAMENTE TEHNICE
PENTRU PRELUCRAREA
LEMNULUI S1 A UNOR
MATERIALE SIMILARE

2.4 ECHIPAMENTELE TEHNICE
DE APLICARE A
PESTICIDELOR

2.4.1 Definitie

2.4.2 Observatii generale

2.4.3 Controlul si monitorizarea

2.4.4 Umplerea si golirea

2.4.5 Aplicarea pesticidelor

2.4.5.1 Rata de aplicare

2.4.5.2 Distribuirea, depunerea si
imprastierea pesticidelor
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2.4.5.3ncercari

2.4.5.4 Pierderiin timpul opririlor

2.4.6 Intretinerea

2.4.6.1 Curatarea

2.4.6.2 Revizia

2.4.7 Inspectii

2.4.8 Marcajul duzelor, al sitelor si
al filtrelor

2.4.9 Indicarea pesticidului utilizat

2.4.10 Instructiunile

3. Cerinte suplimentare
fundamentale de sanatate si
securitate fn vederea
diminuarii riscurilor specifice
datorate mobilitatii
echipamentelor tehnice

3.1 GENERALITATI

3.1.1 Definitii

3.2 POSTUL DE LUCRU

3.2.1 Postul de conducere

3.2.2 Dispunerea pe scaune

3.2.3 Pozitii pentru alte persoane

3.3 SISTEME DE COMANDA

3.3.1 Dispozitive de comanda

3.3.2 Pornirea/deplasarea

3.3.3 Oprirea/franarea

3.3.4 Deplasarea utilajelor cu
conducator pedestru

3.3.5 Defectarea circuitului de
comanda .

3.4 PROTECTIA IMPOTRIVA
RISCURILOR MECANICE

3.4.1 Miscari necomandate

3.4.2 Piese de transmisie in
miscare

3.4.3 Rasturnarea

3.4.4 Obiecte in cadere

3.4.5 Mijloace de acces

3.4.6 Dispozitive de remorcare

3.4.7 Transmisia energiei intre
utilajul autopropulsat (sau
tractor) si echipamentul
receptor R

3.5 PROTECTIA IMPOTRIVA
ALTORRISCURI

3.5.1 Baterii

3.5.2 Incendiu

3.5.3 Emisia de substante
periculoase

3.6 INFORMATII SI INDICATII

3.6.1 Indicatoare, semnalizari si
avertismente

3.6.2 Marci

3.6.3 Instructiuni

3.6.3.1 Vibratii

3.6.3.2 Utilizari multiple

4. Cerinte suplimentare
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fundamentale de sdnatate si
securitate pentru prevenirea
pericolelor asociate
operatiunilor de ridicare

4.1 OBSERVATII GENERALE

4.1.1 Definitii

4.1.2 Protectie impotriva riscurilor
mecanice

4.1.2.1 Riscuri asociate lipsei de
stabilitate

4.1.2.2 Echipamente tehnice cu
rulare pe sine de ghidare si de
cale ferata

4.1.2.3 Rezistenta mecanica

4.1.2.4 Scripeti, tambure, role,
cabluri silanturi

4.1.2.5 Accesorii de ridicare si
componentele acestora

4.1.2.6 Controlul deplasarilor

4.1.2.7 Deplasarea sarcinilor in
timpul manevrelor

4.1.2.8 Echipamente tehnice care
deservesc rampe de descarcare
fixe

4.1.2.8.1 Deplasarea suportului
de transportare

4.1.2.8.2 Accesul la suportul de
transportare

4.1.2.8.3 Riscuri datorate
contactului cu suportul de
transportare aflat in miscare

4.1.2.8.4 Riscul asociat caderii
incdrcaturii de pe suportul de
transportare
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4.1.2.8.5 Rampe de descarcare

4.1.3 Indeplinirea scopului
proiectat

4.2 CERINTE PENTRU
ECHIPAMENTELE TEHNICE CU
SURSA DE ENERGIE ALTA
DECAT EFORTUL MANUAL

4.2.1 Controlul asupra deplasarilor

4.2.2 Controlul asupra sarcinii

4.2.3 Instalatii ghidate prin cabluri

4.3 INFORMATII $I MARCAJE

4.3.1 Lanturi, cabluri si chingi

4.3.2 Accesorii de ridicare

4.3.3 Echipamente tehnice de
ridicare

4.4 INSTRUCTIUNI

4.4.1 Accesorii de ridicare

4.4.2 Echipamente tehnice de
ridicare

5. Cerinte suplimentare
fundamentale de sdnatate si
securitate pentru
echipamentele tehnice
destinate utilizarii subterane

5.1 RISCURI ASOCIATE LIPSEI
DE STABILITATE

5.2 DEPLASAREA

5.3 DISPOZITIVE DE CONTROL

5.4 OPRIREA

5.5 PREVENIREA INCENDIILOR

5.6 GAZE DE EVACUARE

6. Cerinte suplimentare
fundamentale de sdnatate si
securitate pentru

echipamentele tehnice care
prezinta diverse pericole
asociate ridicarii persoanelor

6.1 OBSERVATII GENERALE

6.1.1 Rezistenta mecanica

6.1.2 Controlul asupra sarcinii
pentru echipamentele tehnice
care nu sunt actionate prin fortd
manuala

6.2 DISPOZITIVE DE CONTROL

6.3. RISCURI PENTRU
PERSOANELE AFLATE PE
SUPORTUL DE .
TRANSPORTARE SAU IN
INTERIORUL ACESTUIA

6.3.1 Riscuri asociate deplasdrilor
suportului de transportare

6.3.2 Riscul caderii persoanelor de
pe suportul de transportare

6.3.3 Riscul caderii unor obiecte
pe suportul de transportare

6.4 ECHIPAMENTE TEHNICE
CARE DESERVESC RAMPE DE
DESCARCARE FIXE

6.4.1 Riscuri pentru persoanele
aflate pe suportul de
transportare sau in interiorul
acestuia

6.4.2 Dispozitive de control la
rampele de descarcare

6.4.3 Accesul la suportul de
transportare

6.5 MARCI

ru  OcHoBHble npaBmMna no TexH1ke 6e3onacHOCTH 1 OXpaHe TPyAa B COOTBETCTBUM C [IMPEKTUBOM N0 MaLLMHaM,
MexaHu3MaMm W MalunHHOMY obopyaoBanuio 2006/42/EC, ykasaHbl B [punoxenue |

[pumeuanme:

"applied" o3Hauaer, uto TpeboBaHKe MCMONb3YeTCA U OTHOCUTCA K NpoayKTy ("X, naeHTUdMKaTop

noasnsetca nog "applied").
TpeboBaHus ¢ naeHTMKkaTopom "-" nop "applied" He UCMOMb3YIOTCA U HE OTHOCATCA K MPOAYKTY.
Cnepnytouine uneHtudukatopbl nog "fulfilled": "X" = na, BbINOAHEHO W "-" = HE BbINONHEHO.

0bu1e NpUHLHUNDI

1. OueHKa 1 CHUKEHHE PUCKOB

1. OCHOBHbIE MPABUNA MO
TEXHUKE BE3ONMACHOCTU U
OXPAHE TPYOA

1.1 O6wue nonoxeHua

1.1.1 OnpepneneHus

1.1.2 NMpuHumnbl 6e3onacHoCcTH
MHTErpaumum

1.1.3 Marepwanbl ¥ NnpoAyKLm1A

1.1.4 OcBelleHune

1.1.5 KoHcTpyKuma MatMHHOro
obopynoBaHusa, obneryatoLas
obpatieHue ¢ HUM

1.1.6 3proHomuka

1.1.7 Pabouwe mecta

1.1.8 Cupaumre mecta

1.2 Cuctema ynpaBneHus

1.2.1 be3onacHOCTb ¥ HaAEXHOCTb
CHUCTEM ynpaBneHus

1.2.2 YcTpolicTBa ynpaBneHus

1.2.3 3anyck

1.2.4 OcTaHoBKa

1.2.4.1 HopmanbHas ocTaHoBKa (c
NNaBHbIM TOPMOXKEHUEM)

1.2.4.2 OnepatBHaa 0CTaHOBKa

1.2.4.3 ABapwu#iHas 0CTaHOBKa

1.2.4.4 Cbop MalLuH U
MEXaHW3MOB

1.2.5 Bbibop pexumoB
ynpaBeHus U1 pabotel

1.2.6 Bbixop 13 cTpos 6nokos
MUTaHKA
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1.3 3alKTa oT MexaHuuecKom
0MacHOCTH

1.3.1 YcTonunBocTb

1.3.2 Puck nonomok B npouecce
3Kcnayarauuu

1.3.3 Pucku, BbI3BaHHbIE
NafatoLLMMK1 Unu
BblbpacbiBaeMbiMu 06beKTaMu

1.3.4 Pucku npu KOHTaKTe C
NOBEPXHOCTAMM, KPasMU UK
yrnamu

1.3.5 PuCKku Np1 Ucnonb3oBaHuK
MHOTOLENEBbIX CTAHKOB

1.3.6 Pucku, cBA3aHHble C
M3MEHEHWAMM B YCMIOBUAX
3Kcnnyarauu

1.3.7 MNpenoTBpalleH1e PUCKOB,
€0371aBaeMblX ABUXYLIMMHUCA
yactamu

1.3.8 Bblbop 3alLmTbl OT PUCKOB,
BO3HUKAIOLLMX B CBA3M C
NIBUXYLLIMMUCA YacTAMM

1.3.8.1 [iBnxywimneca
nepeaaioLLye YacTv

1.3.8.2 [IBnxyLumnecs uact,
HEenocpefCcTBEHHO 3aHATbIE B
npouecce

1.3.9 Pucku, cBA3aHHble ¢
HEKOHTPONMPYEeMbIMU
NIBUXEHUAMM

1.4 TpebyeMbie xapakTepUCTHKK
NPefoXpaHUTENbHbIX
NPUCNOCobneHni 1 3aLUTHBIX
YCTPOHCTB

1.4.1 Obuyue TpeboBanus

1.4.2 CneunanbHble TpeboBaHHA K
OrpaXxaeHuam

1.4.2.1 CraunoHapHble
orpaxgeHus

1.4.2.2 NepensuxHble
orpaxgeHus

1.4.2.3 YcTaHaBn1Baemble
OrpaxaeHus, OrpaHuuMBatoLLMe
noctyn

1.4.3 CneuunanbHble TpeboBaHUA K
YCTPOWCTBAM 3aLUUThl

1.5 3awuta oT NpounX pUCKoB

1.5.1 3nekTponutaHue

1.5.2 Cratnueckoe aneKTp1uyecTBo

1.5.3 ICTOUHMKM 3HEPTHH,
OT/IMUHbIE OT INIEKTPUUECKOM

1.5.4 Owmbku npu cbopke

1.5.5 3KkcTpemanbHble
TeMneparypbl

1.5.6 Bo3ropaHue

1.5.7 B3pblBOONACHOCTb

1.5.8 lym

1.5.9 Bubpauwn

1.5.10 Papunaumn

1.5.11 BHeluHee obnyueHue

1.5.12 NazepHoe obopynoBaH1e

1.5.13 Bbibpocbl nbinu, ra3os 1
T.0.

1.5.14 Puck okasatbcs B NOBYLLKe
MaLUKHbI M MEXaH13Ma

1.5.15 P1cK nockonb3HyTbeA,
OCTYMWTbCA M yNacTb

1.5.16 Ynap monHuu

1.6 TexHuueckoe obcnyxueanue

1.6.1 TexHuueckoe obcnyxuBaHue
MaLLMH 1 MEXaHU3MOB

1.6.2 loctyn k pabouemy mecty 1
Toukam obcnyxuBaHua

1.6.3 M30nAumMA UCTOUHMKOB
3Hepruv

1.6.4 BmeluatenbcTBO Onepatopa

1.6.5 OunCTKa BHYTPEHHMX yacTen

1.7 Undopmauma

1.7.1 UHpopmaumsa 1
npeaynpeauTenbHble HaamueH
Ha MalLLMHaX U MexaHU3Max

1.7.1.1 Undpopmaums u
MH(OPMALMOHHbIe YCTPOHCTBA

1.7.1.2 MpepynpexaatoLuue
yCTpoWHcCTBa

1.7.2 Npepynpexaexue 0b
OCTaTOUHbIX PUCKAX

1.7.3 MapkupoBKa MaLUH 1
MexaHW3MoB

1.7.4 UHcTpyKumu

1.7.4.1 Obwwme npuHLMNbI
COCTaB/IEHUS UHCTPYKLMK

1.7.4.2 CopepxaHue UHCTPYKLUH

1.7.4.3 PeknamHble Matepuansl

2. OCHOBHbIE TPEBOBAHUA K
OBECMNEYEHWIO 30,0POBbA
M BE3OMNACHOCTU ansa .
ONPEOENEHHbLIX KATETOPWUH
MALLUUHHOIO
OBOPY[JOBAHHUA

2.1 MalmrHbI U MEXaHU3Mbl ANA
NPOAYKTOB NUTaHUA U ANA
KOCMETHUECKHMX HNK
thapMaLieBTHYECKHX
NPOAYKTOB

2.1.1 O6wme nonoxeHus

2.1.2 UHCTPYKLUMK

2.2 PyyHoe nepeHoCHOE UK
yNpaBnfaeMoe BPYUHYIO
MallnHHoe obopyaoBaHHe

2.2.1 0bwwme nonoxeHun

2.2.1.1 VHcTpyKumm

2.2.2 MNopTaTUBHble KPENNEHUA U
[IPYTYe UMNY/bCHbIE MALLMHDBI U
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MEXaHU3Mbl

2.2.2.1 0bume nonoxeHus

2.2.2.2 NHcTpyKumum

2.3 MalwmnHbl U MeXaHU3Mbl AnA
obpaboTku fiepeBa U
MaTepuanoB CO CXOAHbIMU
(b13nuecKumMm
XapaKTepUCTUKaMK

2.4 ObOPYIOBAHME ANA
BHECEHWA NECTULXAOB

2.4.1 Onpegenenue

2.4.2 Oblwme cBeneHun

2.4.3 KOHTPONb 1 MOHUTOPHUHT

2.4.4 3anonHeHue 1
onopoxHeHue baka

2.4.5 NpMMeHeH1e NecTMLMaoB

2.4.5.1 Hopma BHeceHus

2.4.5.2 Pacnpepfenenue,
ocaxaeHue v apend
necTuuuaoB

2.4.5.3 VicnbiTaHuAa

2.4.5.4 YbbITKM NpH OCTaHOBKE
NPOM3BOACTBA

2.4.6 TexHnueckoe obcnyxuBaHue

2.4.6.1 Ouunctka

2.4.6.2 0bcnyxuBaHue

2.4.7 UHcnekuuu

2.4.8 Mapk1poBKa (hOpCYHOK,
(hUnbTPOB U PUNBTPOB

2.4.9 YKa3aHue Ha ucnonb3yembii
necTuuma

2.4.10 NHCTpyKumMmn no
aKcnnyarayum

3. OCHOBHbIE TPEBOBAHUA K
OBECMNEYEHWIO 30,0POBbA
W BE3OMACHOCTWU Onsa
KOMITEHCALIMK
ONACHOCTEW, CBA3AHHbIX
C NOABUXHOCTbIO MALLIMH
A MEXAHWU3MOB

3.1 O61wue nonoxeHua

3.1.1 Onpepenenus

3.2 Paboune MecTa

3.2.1 MecTo ynpaBneHus

3.2.2 CupeHba

3.2.3 Pasmeluenune apyrux nuuy

3.3 CucteMbl ynpaBneHua

3.3.1YctpoiicTBa ynpaBneHus

3.3.2 3anyck/nepemelleHue

3.3.3 OyHKUMA NnepenBuxeHUa

3.3.4 [1BukeHne MALIMHHOTO
obopynoBaHus, ynpasnaemoro
Ha neLem xogy

3.3.5 lMoBpexaeHue Lenu
ynpaBnexus

3.4 3awuTa o1 MEXaHHUECKHUX
ornacHocTen
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3.4.1 HekoHTponupyemble
LBWXEHHUA

3.4.2 [1BuxyLumeca uactv npueoga

3.4.3 lNepeBopaunBaHue 1
ONpOoKWAbIBaHUe

3.4.4 Mapawowme npeameThb
MaLUMHHbBIM 000PYLOBaHHEM -
NPUEMHUKOM

3.4.5 CpepnctBa goctyna

3.4.6 YctpoitcTBa ans byKcMpOoBKM

3.4.7 MNepepnaua aHepruu Mexay
CaMOABHXKYLLMMCA MALIMHHbIM
obopymoBaH1eM (Mnu TArauoM)
u

3.5 3awura ot 4pyrux
onacHocTe#

3.5.1 AkkymynaTtopbl

3.5.2 BosropaHnue

3.5.3 BbleneHue nbinu, rasos 1
T.0.

3.6 UHhopmaLua 1 yKa3aHuA

3.6.1 3HaKu, curHansl,
npeaynpexneHus

3.6.2 Mapk1poBKa

3.6.3 WHcTpyKumum

3.6.3.1 KonebaHus

3.6.3.2 MHorokpatHoe
“Cnonb3oBaHue

4. OCHOBHbIE TPEBOBAHHA
MO OBECMEYEHUIO
300POBbA U
BE30MACHOCTU NPU
HANWYMKN OTOENbHbIX
ONACHOCTEW NPU
ONEPALMAX NOOBEMA

4.1 06wue TpeboBaHuA

4.1.1 OnpepneneHus

4.1.2 3almta ot MexaHMUeCcKnx
onacHocTeu

4.1.2.1 PUCKM, BbI3BaHHbIE
noTepen yCToMUUBOCTH

4.1.2.2 HanpasnstoLi1e penbcbl U
penbcoBble NyTh

4.1.2.3 MexaHuueckaa NPOUYHOCTb

4.1.2.4 bnoku, bapabaHbl, Luenu
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WK KaHaTbl

4.1.2.5 ['py3onoabemHble
npUCnocobnexns 1 ux
KOMMAEKTyloLLne

4.1.2.6 YnpaBnexue
nepemeLLeHUAMM

4.1.2.7 [IBxeHune rpy3oB BO
BPEMS TPaHCMOPTUPOBKH

4.1.2.8 ObopynoBaHue ana
(hMKCMPOBaHMA MOMEHTa
pasrpysku

4.1.2.8.1 MNepemeLyeHne rpy3a

4.1.2.8.2 loctyn K rpysy

4.1.2.8.3 Pucku, cBA3aHHbIe C
KOHTAaKTOM NMepeMeLLaeMoro
rpysa

4.1.2.8.4 Pucku, cBA3aHHble C
nafieH1eM rpysa

4.1.2.8.5 MecTo pa3rpysku

4.1.3 TIpUrogHoCTb K
MCMONb30BAHMIO MO HAa3HAUEHHIO

4.2 CneuuanbHble TpeboBaHuA K
MalMHHOMY 0bopyAOBaHHIo,
MCTOYHWKOM 3HEPruu
KOTOpOro He ABMAIOTCA
PYUHbIe YyCHUA

4.2.1Ynpaenexve
nepemeLLeHuAMK

4.2.2 YnpaBneHue 3arpy3Kkou

4.2.3YcTaHOBKa, Hanpaenaemas
KaHaTamu

4.3 UHchopmaLua 1 MapkUpoBKa

4.3.1 Llenu 1 KaHatbl

4.3.2 T'py3onogbeMHble
npucnocobnexus

4.3.3 I'py3onoabeMHoe
obopynosatue

4.4 PyKoBOACTBO N0
aKcnayaralmuu

4.4.1 TpysonogbeMHble
npucnocobnexus

4.4.2 MNogbeMHble MaLLUHbI

5. OCHOBHbIE TPEBOBAHHKA
MO OBECMEYEHUIO
300POBbA U

BE3OMACHOCTU AnA
MALLUUHHOIO
OBbOPY[OBAHHA,
NPEJHA3HAUYEHHOIO ANA
PABOTbI MO 3EMIEN

5.1 Pucku, Bbi3BaHHble noTepen
YCTOWYNBOCTH

5.2 [IBnxenue

5.3 YnpaBnsioLue ycTpoicTaa

5.4 OcTaHoBKa

5.5 Boaropahue

5.6 BbigeneHue nbinu, rasos 1

T.0.

6. OCHOBHbIE TPEBOBAHUA
10 OBECIEYEHHUIO
300POBbA U
BE3OMACHOCTH NPH
HAITMUUN OTLENBbHBIX
OMNACHOCTEW, CBA3AHHbIX
CNOABEMOMUNKN
MEPEBO3KOW NIOJEN

6.1 06wme TpeboBaHuA

6.1.1 MexaH1ueckas NPOUHOCTb

6.1.2 YnpaBneHue Harpyskom ans
TPAHCMOPTHbIX CPEACTB,
NPUBOLMMBIX B IBUXEHUE
3Hepruen, OTNUUHOM OT
uenoBeuecKom

6.2 CpeacTa ynpaB/ieHua

6.3. Pucku geiicTeytowime Ha
yenoBeka B kabuHe

6.3.1 P1CKH cBA3AHHbIE C
nepeMeLLeH1eM rpysa

6.3.2 P1CK BbinaaeHua niopen U3
KabuHbl

6.3.3 Pucku napeHua unu
ONPOKUAbIBAHNSA KabUHbI

6.4 ObopynoBaHue pnA
(hMKCaLMH pasrpy3Ku

6.4.1 Puck ntoaer ynacTb C rpysa
- NepeBo3unKa

6.4.2 YnpaBneHue norpy3Kkon

6.4.3 [locTyn K rpysy

6.5 Mapku1poBka

sk Zakladné poziadavky na bezpe¢nost a ochranu zdravia podfa smernice o strojovych zariadeniach

2006/42/ES, prilohal
Vysvetlivky:

»applied« znamena, Ze poziadavka je aplikovana a pre produkt je relevantna (oznacenie »X« pod

»applied«).

poziadavky s oznaCenim »-« pod »applied« nie st aplikované a pre produkt nie sd relevantné.
pod »fulfilled« znamena: »X« = ano, splnené a »-« = nesplnené.
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VSeobecné zasady

1. Poslidenie rizika a
minimalizécia rizika

1. Zakladné poziadavky na
bezpecnost a ochranu zdravia

1.1 VSEOBECNE POZNAMKY

1.1.1 Vymedzenie pojmov

1.1.2 Principy integrovanej
bezpeénosti

1.1.3 Materialy a vyrobky

1.1.4 Osvetlenie

1.1.5 Navrh strojovych zariadeni
na ufahéenie manipulacie s nimi

1.1.6 Ergonomika

1.1.7 Prevadzkové polohy

1.1.8 Sedadlo ,

1.2 OVLADACIE SYSTEMY

1.2.1 Bezpecnost a spolahlivost
ovladacich systémov

1.2.2 Ovladacie zariadenia

1.2.3 Uvedenie do chodu

1.2.4 Zastavenie

1.2.4.1 Normalne zastavenie

1.2.4.2 Prevadzkové zastavenie

1.2.4.3 Nudzové zastavenie

1.2.4.4 Montéz strojového
zariadenia

1.2.5 Volba ovladacich alebo
prevadzkovych rezimov

1.2.6 Vypadok dodavky energie

1.3 OCHRANA PROTI
MECHANICKEMU OHROZENIU

1.3.1 Riziko straty stability

1.3.2 Riziko rozpadnutia sa pocas
prevadzky

1.3.3 Rizika sposobené padajtcimi
alebo odletujticimi predmetmi

1.3.4 Rizika spésobené povrchmi,
hranami alebo rohmi

1.3.5 Riziké stvisiace s
kombinovanymi strojovymi
zariadeniami

1.3.6 Rizika stvisiace s variaciami
podmienok prevadzky

1.3.7 Rizika stvisiace s
pohyblivymi ¢astami

1.3.8 Vyber ochrany pred rizikami
vznikajdcimi v stvislosti s
pohyblivymi ¢astami

1.3.8.1 Pohyblivé pohonné
(prevodové) Casti

1.3.8.2 Pohyblivé Casti
zli¢astnujlice sa procesu

1.3.9 Riziko nekontrolovanych
pohybov

1.4 POZADOVANE VLASTNOSTI
OCHRANNYCH KRYTOV A

OCHRANNYCH ZARIADENi
1.4.1V3eobecné poziadavky
1.4.2 Specidlne poziadavky na

ochranné kryty
1.4.2.1 Pevné ochranné kryty
1.4.2.2 Spriahnuté pohyblivé kryty
1.4.2.3 Nastavitelné ochranné

kryty obmedzujuce pristup
1.4.3 Specidlne poziadavky na
ochranné zariadenia
1.5 RIZIKA SPOSOBENE INYMI
NEBEZPECENSTVAMI
1.5.1 Dodavky elektrickej energie
1.5.2 Staticka elektricka energia
1.5.3 Privod inej ako elektrickej
energie
1.5.4 Chyby instalacie
1.5.5 Extrémne teploty
1.5.6 Poziar
1.5.7 Vybuch
1.5.8 Hluk
1.5.9 Vibrécie
1.5.10 Ziarenie
1.5.11 Vonkajsie Ziarenie
1.5.12 Laserové ziarenie
1.5.13 Emisie nebezpeénych
materialov a latok

1.5.14 Riziko uviaznutia v
strojovom zariadeni

1.5.15 Riziko poSmyknutia,
zakopnutia alebo padu

1.5.16 Blesk

1.6 UDRZBA

1.6.1 Udrzba strojového
zariadenia

1.6.2 Pristup k miestam obsluhy a
k servisnym miestam
1.6.3 Odpojenie od zdrojov
energie
1.6.4 Zasahovanie obsluhy
1.6.5 Clstenle vnutornych casti
1.7 INFORMACIE
1.7.1 Informacie a upozornenia na
strojovom zariadeni

1.7.1.1 Informacie a informacné
zariadenia

1.7.1.2 Vystrazné zariadenia

1.7.2 Vystraha pred zvySnymi
rizikami

1.7.3 Oznacenie strojového
zariadenia

1.7.4 Navod na pouZitie

1.7.4.1 VSeobecné zasady
vypracovania navodu na pouZitie

1.7.4.2 Obsah navodu na pouzitie

1.7.4.3 Dokumentacia k predaju

2. Dopliujlce zakladné
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poZiadavky na bezpeénost a
ochranu zdravia pre uréité
kategorie strojovych zariadeni

2.1 POTRAVINARSKE STROJOVE
ZARIADENIA A STROJOVE
ZARIADENIA PRE
KOZMETICKE ALEBO
FARMACEUTICKE VYROBKY

2.1.1VSeobecne

2.1.2 Navod na pouzitie

2.2 PRENOSNE RUCNE A/ALEBO
RUCNE VEDENE STROJOVE
ZARIADENIA

2.2.1Vseobecne

2.2.1.1 Névod na pouZitie

222 PRENOSNE UPEVNOVACIEA
INE NARAZOVE STROJOVE
ZARIADENIA

2.2.2.1Vseobecne

2.2.2.2 Navod na pouZitie

2.3 STROJOVE ZARIADENIA NA
OBRABA,NIE DREVAA
MATERIALOV S PODOBNYMI
FYZIKALNYMI VLASTNOSTAMI

2.4 STROJOVE ZARIADENIA NA
APLIKACIU PESTICIDOV

2.4.1 Vymedzenie pojmu

2.4.2 Vseobecné informacie

2.4.3 Kontroly a monitorovanie

2.4.4 Plnenie a vyprazdnenie

2.4.5 Aplikacia pesticidov

2.4.5.1 Aplika¢na davka

2.4.5.2 RozlozZenie, nanesenie a
Ulet pesticidov

2.4.5.3 Skusky

2.4.5.4 Straty pocas zastavenia

2.4.6 Udrzba

2.4.6.1 Cistenie

2.4.6.2 Servis

2.4.7 Kontroly

2.4.8 Oznacenie dyz, sit a filtrov

2.4.9 Oznacenie pouzivaného
pesticidu

2.4.10 Pokyny

3. Dopliiujlice zakladné
poziadavky na bezpeénost a
ochranu zdravia na vyli¢enie
nebezpecenstva spdsobeného
pohyblivostou strojovych
zariadenf

3.1 VSEOBECNE

3.1.1Vymedzenie pojmov

3.2 PRACOVNE POLOHY

3.2.1 Pracovisko vodi¢a

3.2.2 Sedadlo

3.2.3 Miesta pre ostatné osoby

3.3 OVLADACIE SYSTEMY
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3.3.1 Ovladacie zariadenia

3.3.2 Uvedenie do chodu/pohyb

3.3.3 Jazda

3.3.4 Pohyb strojovych zariadeni
ovladanych iducimi osobami

3.3.5 Porucha ovladacieho obvodu

3.4 OCHRANA PROTI
MECHANICKEMU
NEBEZPECENSTVU

3.4.1 Nekontrolované pohyby

3.4.2 Pohyblivé pohonné
(prevodoveé) Casti

3.4.3 Prevrhnutie

3.4.4 Padajlce predmety

3.4.5 Pristupové prostriedky

3.4.6 Tazné a zavesné zariadenia

3.4.7 Prenos energie medzi
samohybnymi strojovymi
zariadeniami (alebo traktormi)
a hnanymi strojovymi
zariadeniami .

3.5 OCHRANA PROTIINYM
DRUHOM NEBEZPECENSTVA

3.5.1 Akumulatory

3.5.2 Poziar

3.5.3 Emisie nebezpecnych latok

3.6 INFORMACIE A UDAJE

3.6.1 Znacenie, signaly a
upozornenia

3.6.2 Oznacenie

3.6.3 Navod na pouzitie

3.6.3.1Vibracie

3.6.3.2 Viacnasobné pouzitia

4. Dopliiujlce zakladné
poZiadavky na bezpeénost a
ochranu zdravia na vylic¢enie
nebezpecenstva spoésobeného
zdvihacimi Cinnostami

4.1 VSEOBECNE

4.1.1 Vymedzenie pojmov

4.1.2 Ochrana proti
mechanickému nebezpecenstvu
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4.1.2.1 Rizika spésobené
nestabilitou

4.1.2.2 Strojové zariadenia
pohybujtce sa po vodiacich
kolajniciach a kol'ajnicovych
drahach

4.1.2.3 Mechanicka pevnost

4.1.2.4 Kladky, bubny, kolesa,
land a retaze

4.1.2.5 Zdvihacie prislusenstvo a
jeho komponenty

4.1.2.6 Ovladanie pohybov

4.1.2.7 Pohyb bremien pocas
manipulacie

4.1.2.8 Strojové zariadenia
obsluhujtce pevné plosiny

4.1.2.8.1 Pohyb nosnej plosiny

4.1.2.8.2 Pristup na nosnu plosinu

4.1.2.8.3 Rizika sposobené
kontaktom s pohybujlcou sa
nosnou plosinou

4.1.2.8.4Riziko sposobené
vypadnutim bremena z nosnej
plosiny

4.1.2.8.5 Miesta zastavenia

4.1.3 Sposobilost na dany icel

4.2 POZIADAVKY NA STROJOVE
ZARIADENIA S INYM
ZDROJOM ENERGIE AKO
MANUALNA SILA

4.2.1 Ovladanie pohybov

4.2.2 Kontrola zafaZenia

4.2.3 Zariadenie s vodiacimi
lanami .

4.3 INFORMACIE A OZNACENIA

4.3.1 Refaze, lana a zachytné pasy

4.3.2 Zdvihacie prislusenstvo

4.3.3 Zdvihacie strojové
zariadenia .

4.4 NAVOD NA POUZITIE

4.4.1 Zdvihacie prisluenstvo

4.4.2 Zdvihacie strojové

zariadenia

5. Dopliiujlce zakladné
poZiadavky na bezpeénost a
ochranu zdravia pre strojové
zariadenia uréené na prace
pod zemou

5.1 RIZIKA SPOSOBENE
NESTABILITOU

5.2 POHYB

5.3 OVLADACIE ZARIADENIA

5.4 ZASTAVOVANIE

5.5POZIAR |

5.6 VYFUKOVE EMISIE

6. Dopliujlce zakladné
poZiadavky na bezpeénost a
ochranu zdravia pre strojové
zariadenia predstavujlice
mimoriadne nebezpetenstvo z
dévodu zdvihania osdb

6.1 VSEOBECNE

6.1.1 Mechanicka pevnost

6.1.2 Kontrola zataZovania
strojovych zariadeni pohananych
inou energiou ako ludskasila

6.2 OVLADACIE ZARIADENIA

6.3. RIZIKA PRE OSOBY V .
ALEBO NA NOSNEJ PLOSINE

6.3.1 Rizika spbsobené pohybmi
nosnej plosiny

6.3.2 Riziko padu 0s6b z nosnej
plosiny

6.3.3 Riziko spdsobené padom
predmetov na nosnu plosinu

6.4 STROJOVE ZARIADENIA
OBSLUHUJUCE PEVNE
PLOSINY

6.4.1 Rizika pre osoby v alebo na
nosnej PloSine

6.4.2 Ovladace na miestach pre
zastavenie

6.4.3 Pristup na nosnd ploSinu

6.5 OZNACENIE

sl Bistvene varnostne in zdravstvene zahteve v skladu z direktivo o strojih 2006/42/ES, Priloga |

Opombe:

»applied« pomeni, da je bila zahteva uporabljena in da se nanasa na izdelek (oznaka »X« v stolpcu

»applied«).

Zahteve, kiimajo v stolpcu »applied« oznako »-« niso uporabljene in se na ta izdelek ne nanasajo.
Pomen oznak v stolpcu »fulfilled«: »X« = da, je izpolnjena in »-« = ne, ni izpolnjena.

Splo$na nacela

1. Ocenjevanje in zmanj$anje
tveganja

1. Bistvene varnostne in

zdravstvene zahteve
1.1 Splosno
1.1.1 Opredelitev pojmov
1.1.2 Nacela vklju¢evanja varnosti

1.1.3 Materiali in proizvodi

1.1.4 Osvetlitev

1.1.5 Nacrtovanje strojev, ki
olaj$uje njihovo upravljanje
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1.6 Ergonomija

1.7 Upravljalna mesta

1.8 Sedenje

2 KRMILNI SISTEMI

1.2.1 Varnost in zanesljivost
krmilnih sistemov

1.2.2 Krmilne naprave

1.2.3 Zagon

1.2.4 Ustavitev

1.2.4.1 Normalna ustavitev

1.2.4.2 Obratovalna ustavitev

1.2.4.3 Ustavitev v sili

1.2.4.4 Sestavljanje strojev

1.2.5 Izbira nacina krmiljenja ali
obratovanja

1.2.6 Izpad oskrbe z energijo

1.3 VAROVANJE PRED
MEHANSKIMI NEVARNOSTMI

1.3.1 Tveganije izgube stabilnosti

1.3.2 Tveganje loma med
obratovanjem

1.3.3 Tveganje zaradi padajocih ali
izvrzenih predmetov

1.3.4 Tveganje zaradi povrsin,
robov in kotov

1.3.5 Tveganje, povezano s
kombiniranimi stroji

1.3.6 Tveganje, povezano s
spremembami razmer
obratovanja

1.3.7 Tveganje, povezano z
gibajocimi se deli

1.3.8 Izbira zasCite pred tveganjem
zaradi gibajocCih se delov

1.3.8.1 Gibajoci se deli prenosa

1.3.8.2 Gibajoci se deli, vkljuceniv
proces

1.3.9 Tveganja zaradi
nenadzorovanega gibanja

1.4 ZAHTEVANE ZNACILNOSTI
VAROVAL IN VAROVALNIH
NAPRAV

1.4.1 Splo$ne zahteve

1.4.2 Posebne zahteve za varovala

1.4.2.1 Nepomicna varovala

1.4.2.2 Pomicna zaporna varovala

1.4.2.3 Nastavljiva varovala, ki
omejujejo dostop

1.4.3 Posebne zahteve za
varovalne naprave

1.5 TVEGANJE ZARADI DRUGIH
NEVARNOSTI

1.5.1 Elektri¢no napajanje

1.5.2 Stati¢na elektrika

1.5.3 Napajanje z energijo, ki ni
elektri¢na energija

1.5.4 Napake pri vgrajevanju

1.
1.
1.
1.

1.5.5 Ekstremne temperature

1.5.6 PozZar

1.5.7 Eksplozija

1.5.8 Hrup

1.5.9 Tresljaji

1.5.10 Sevanje

1.5.11 Zunanja sevanja

1.5.12 Laserska sevanja

1.5.13 Emisije nevarnih materialov
insnovi

1.5.14 Tveganije ujetja v stroj

1.5.15 Tveganje zdrsa, spotika ali
padca

1.5.16 Strela

1.6 VZDRZEVANJE

1.6.1 VzdrZevanje strojev

1.6.2 Dostop do upravljalnih mest
in servisnih mest

1.6.3 Izolacija virov energije

1.6.4 Posredovanje upravljavca

1.6.5 Cis¢enje notranjih delov

1.7 INFORMACIJE

1.7.1 Informacije in opozorila na
strojih

1.7.1.1 Informacije in
informacijske naprave

1.7.1.2 Opozorilne naprave

1.7.2 Opozorilo o preostalih
tveganjih

1.7.3 Oznacevanje strojev

1.7.4 Navodila

1.7.4.1 Splo$na nacela za izdelavo
osnutka navodil

1.7.4.2 Vsebina navodil

1.7.4.3 Prodajna literatura

2. Dodatne bistvene varnostne in
zdravstvene zahteve pri
dologenih vrstah strojev

2.1 STROJI ZA PREDELAVO
ZIVIL IN STROJI ZA
KOZMETICNE ALI
FARMACEVTSKE PROIZVODE

2.1.1 Splosno

2.1.2 Navodila .

2.2 PRENOSNI ROCNIIN/ALI
ROCNO VODENI STROJI

2.2.1 Splosno

2.2.1.1 Navodila

2.2.2 PRENOSNI PRITRJEVALNI
ALI DRUGI UDARNI STROJI

2.2.2.1 Splosno

2.2.2.2 Navodila

2.3 STROJI ZA OBDELAVO LESA
IN MATERIALOV S PODOBNIMI
FIZIKALNIMI LASTNOSTMI

2.4 STROJI ZA NANASANJE
PESTICIDOV
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2.4.1 Opredelitev pojma

2.4.2 Splo$no

2.4.3 Nadzor in spremljanje

2.4.4 Polnjenje in praznjenje

2.4.5 Nanasanje pesticidov

2.4.5.1Koli¢ina nanosa

2.4.5.2 Razporeditev, odlaganje in
raznaSanje pesticidov

2.4.5.3 Preskusi

2.4.5.4 1zgube pri zaustavitvi

2.4.6 Vzdrzevanje

2.4.6.1 Cicenje

2.4.6.2 Servisiranje

2.4.7 Indpekcijski pregledi

2.4.8 Oznacevanije razprsilnih $ob,
sesalnikov in filtrov

2.4.9 Oznacba uporabljenega
pesticida

2.4.10 Navodila

3. Dodatne bistvene varnostne in
zdravstvene zahteve za
odpravo nevarnosti zaradi
mobilnosti strojev

3.1 Splosno

3.1.1 Opredelitev pojmov

3.2 DELOVNA MESTA

3.2.1 Voznikovo mesto

3.2.2 Sedenje

3.2.3 Mesta drugih oseb

3.3 KRMILNI SISTEMI

3.3.1 Krmilne naprave

3.3.2 Zagon/premikanje

3.3.3 Funkcija voznje

3.3.4 Premikanije stroje v, ki jih
voznik upravlja pe$

3.3.5 0dpoved krmilnega
tokokroga

3.4 VAROVANJE PRED
MEHANSKIMI NEVARNOSTMI

3.4.1 Nenadzorovani premiki

3.4.2 Gibajoci se deli prenosa

3.4.3 PrevraCanije in prevrnitev

3.4.4 PadajoCi predmeti

3.4.5 Sredstva za dostop

3.4.6 Vlecne naprave

3.4.7 Prenos moci med strojem z
lastnim pogonom (ali vlacilcem)
in gnanim strojem

3.5 VAROVANJE PRED DRUGIMI
NEVARNOSTMI

3.5.1 Akumulatorji

3.5.2 Pozar

3.5.3 Emisije nevarnih snovi

3.6 INFORMACIJE IN
OZNACEVANJE

3.6.1 Znaki, signali in opozorila

3.6.2 Oznacevanje
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3.6.3 Navodila

3.6.3.1 Tresljaji

3.6.3.2 Vecnamenska uporaba

4. Dodatne bistvene varnostne in
zdravstvene zahteve za
odpravo nevarnosti zaradi
postopkov dviganja

4.1 Splosno

4.1.1 Opredelitev pojmov

4.1.2 Zas¢ita pred mehanskimi
nevarnostmi

4.1.2.1 Tveganje zaradi
pomanijkljive stabilnosti

4.1.2.2 Stroji, ki se premikajo po
tirnih vodilih in tirnicah

4.1.2.3 Mehanska trdnost

4.1.2.4 Skripci, bobni, kolesa, vrvi
inverige

4.1.2.5 Dvizni pripomocki in
njihove komponente

4.1.2.6 Krmiljenje premikov

4.1.2.7 Premiki bremen med
rokovanjem

4.1.2.8 Stroji, ki delujejo med
stalnimi etazami

4.1.2.8.1 Premikanja nosilca

4.1.2.8.2 Dostop do nosilca

4.1.2.8.3 Tveganje zaradi stika s
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premikajocim se nosilcem

4.1.2.8.4 Tveganje zaradi padca
bremena z nosilca

4.1.2.8.5 Etaze

4.1.3 Ustrezanje namenu

4.2 ZAHTEVE ZA STROJE, PRI
KATERIH VIR ENERGIJE NI
ROCNASILA

4.2.1 Krmiljenje premikov

4.2.2 Nadzor obremenitve

4.2.3 Naprave, vodene z vrvmi

4.3 INFORMACIJE IN OZNAKE

4.3.1 Verige, vrviin oprtnice

4.3.2 Dvizni pripomocki

4.3.3 Dvizni stroji

4.4 NAVODILA

4.4.1 Dvizni pripomocki

4.4.2 Dvizni stroji

5. Dodatne bistvene zdravstvene
in varnostne in zahteve pri
strojih, namenjenih za delo
pod zemljo

5.1 TVEGANJE ZARADI
POMANJKANJA STABILNOSTI

5.2 GIBANJE

5.3 KRMILNE NAPRAVE

5.4 USTAVITEV

5.5 POZAR

5.6 1ZPUSNE EMISIJE

6. Dodatne bistvene varnostne in
zdravstvene zahteve pri
strojih, ki predstavljajo
posebne nevarnosti zaradi
dviganja oseb

6.1 Splosno

6.1.1 Mehanska trdnost

6.1.2 Nadzor obremenitve pri
strojih, ki jih ne poganja ¢loveska
sila

6.2 KRMILNE NAPRAVE

6.3. TVEGANJE ZA OSEBE V ALI
NA NOSILCU

6.3.1 Tveganje zaradi premikov
nosilca

6.3.2 Tveganje padca oseb z
nosilca

6.3.3 Tveganje zaradi padca
predmetov na nosilec

6.4 STROJI, KI DELUJEJO MED
STALNIMI ETAZAMI

6.4.1 Tveganje za osebe v ali na
nosilcu

6.4.2 Krmilne naprave na etazah

6.4.3 Dostop do nosilca

6.5 OZNACEVANJE

sv  Grundlaggande sakerhets- och hdlsoskyddsforeskrifter i maskindirektivet 2006/42/EG, bilaga |

Anvisningar:

"applied" innebar att foreskriften kommer till anvandning och ar relevant for produkten (markning "X"

under "applied").

Foreskrifter med markningen "-" under "applied" kommer inte till anvandning och ar inte relevanta for

produkten.

under "fulfilled" betyder: "X"= ja, uppfyllt och "-"= ej uppfyllt.

Allménna principer

1. Riskbedémning och
riskreducering

1. Grundlaggande hélso- och
sakerhetskrav

1.1 ALLMANT

1.1.1 Definitioner

1.1.2 Principer for integration av
sakerheten

1.1.3 Material och produkter

1.1.4 Belysning

1.1.5 Konstruktion av en maskin i
syfte att underlatta hanteringen

1.1.6 Ergonomi

1.1.7 Arbetsstationer

1.1.8 Saten

1.2 STYRSYSTEM

1.2.1 Ett styrsystems sakerhet och
tillforlitlighet

1.2.2 Mandverdon

1.2.3 Start

1.2.4 Stopp

1.2.4.1 Normalt stopp

1.2.4.2 Stopp under driften

1.2.4.3 Nodstopp

1.2.4.4 Montering av maskiner

1.2.5 Val av styr- och funktionssatt

1.2.6 Fel i kraftforsorjningen

1.3 SKYDD MOT MEKANISKA
RISKKALLOR

1.3.1 Risk for forlust av stabilitet

1.3.2 Risk for brott under drift

1.3.3 Risker orsakade av fallande
eller utkastade foremal

1.3.4 Risker i samband med ytor,
kanter eller vinklar

1.3.5 Risker med kombinerade
maskiner

1.3.6 Risker i samband med
variationer i funktionssatt

1.3.7 Risker i samband med rorliga
delar

1.3.8 Val av skyddsatgard mot
risker som orsakas av rorliga
delar

1.3.8.1 Rorliga transmissionsdelar

1.3.8.2 Rorliga delar som ingar i
sjdlva anvandningen

1.3.9Risk for okontrollerade
rorelser

1.4 KRAV PA EGENSKAPER HOS
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SKYDD OCH
SKYDDSANORDNINGAR

1.4.1 Allménna krav

1.4.2 Speciella krav for skydd

1.4.2.1 Fasta skydd

1.4.2.2 Forreglande 6ppningsbara
skydd

1.4.2.3 Installbara skydd som
begransar dtkomlighet

1.4.3 Speciella krav for
skyddsanordningar

1.5 RISKER PA GRUND AV
ANDRA RISKKALLOR

1.5.1 Elektrisk matning

1.5.2 Statisk elektricitet

1.5.3 Kraftférsorjning med annat
an elektricitet

1.5.4 Monteringsfel

1.5.5 Extrema temperaturer

1.5.6 Brand

1.5.7 Explosioner

1.5.8 Buller

1.5.9 Vibrationer

1.5.10 Stralning

1.5.11 Yttre stralning

1.5.12 Laserstralning

1.5.13 Utslapp av riskfyllda
material och @amnen

1.5.14 Risk for att bli instangd i en
maskin

1.5.15 Risk for att halka, snubbla
eller falla

1.5.16 Blixtnedslag

1.6 UNDERHALL

1.6.1 Underhdll av maskiner

1.6.2 Tilltrade till arbetsstationer
och servicestallen som anvands
for underhall

1.6.3 Frankoppling av kraftkallor

1.6.4 Operatorsingripanden

1.6.5 Rengoring av inre delar

1.7 INFORMATION

1.7.1 Information och varningar pa
maskinen

1.7.1.1 Information och
informationsanordningar

1.7.1.2 Varningsanordningar

1.7.2 Varning for kvarstaende
risker

1.7.3 Markning av maskiner

1.7.4 Bruksanvisning

1.7.4.1 Allmanna principer for
utformningen av
bruksanvisningen

1.7.4.2 Bruksanvisningens
innehall

1.7.4.3 Séljstodsmaterial

2. Ytterligare grundlaggande
hélso- och sakerhetskrav for
vissa maskinkategorier

2.1 MASKINER FOR
BEARBETNING OCH
HANTERING AV LIVSMEDEL
OCH MASKINER AVSEDDA
FOR KOSMETISKA OCH
HYGIENISKA PRODUKTER
ELLER LAKEMEDEL

2.1.1 Allmant

2.1.2 Bruksanvisning

2.2 BARBARA HANDHALLNA
OCH/ELLER HANDSTYRDA
MASKINER

2.2.1 Allmant

2.2.1.1 Bruksanvisning )

2.2.2 BARBARA MASKINER FOR
FASTSATTNING OCH ANDRA
SLAGMASKINER

2.2.2.1 Allmant

2.2.2.2 Bruksanvisning

2.3 MASKINERFOR
BEARBETNING AV TRA OCH
MATERIAL MED LIKNANDE
FYSISKA EGENSKAPER

2.4 MASKINER FOR
APPLICERING AV
BEKAMPNINGSMEDEL

2.4.1 Definition

2.4.2 Allmant

2.4.3 Styrfunktioner och
dvervakning

2.4.4 Pafylining och témning

2.4.5 Applicering av
bekdampningsmedel

2.4.5.1 Utmatningshastighet

2.4.5.2 Fordelning, avsattning och
avdrift av bekdmpningsmedel

2.4.5.3 Provningar

2.4.5.4 Forluster under stopp

2.4.6 Underhall

2.4.6.1 Rengoring

2.4.6.2 Service

2.4.7 Kontroller

2.4.8 Markning av munstycken,
silar och filter

2.4.9 Angivelse av
bekdampningsmedel som
anvands

2.4.10 Bruksanvisning

3. Ytterligare grundlaggande
hélso- och sdkerhetskrav for
att forhindra de sarskilda
riskkallor som uppstar pa
grund av maskiners mobilitet

3.1 ALLMANT
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3.1.1 Definitioner

3.2 ARBETSSTATIONER

3.2.1 Forarplats

3.2.2 Séten

3.2.3 Platser for 6vriga personer

3.3 STYRSYSTEM

3.3.1 Mandverdon

3.3.2 Start och forflyttning

3.3.3 Forflyttningsfunktion

3.3.4 Forflyttning av sjalvgaende
maskin for gaende forare

3.3.5 Felistyrkrets

3.4 SKYDD MOT MEKANISKA
RISKKALLOR

3.4.1 Okontrollerade rérelser

3.4.2 Rorliga kraftoverforingsdelar

3.4.3 Overrullning och vltning

3.4.4 Fallande foremal

3.4.5 Tilltradesvagar

3.4.6 Bogseringsanordningar

3.4.7 Kraftoverforing mellan en
sjalvgdende maskin (eller
traktor) och en driven maskin

3.5 SKYDD MOT QVRIGA
RISKKALLOR

3.5.1 Batterier

3.5.2Brand

3.5.3 Utslapp av farliga amnen

3.6 INFORMATION OCH
INDIKATIONER

3.6.1 Skyltar, signal- och
varningsanordningar

3.6.2 Markning

3.6.3 Bruksanvisning

3.6.3.1 Vibrationer

3.6.3.2Flera
anvandningsomraden

4. Ytterligare grundlaggande
hélso- och sdkerhetskrav for
att forhindra riskkéllor

4.1 ALLMANT

4.1.1 Definitioner

4.1.2 Skydd mot mekaniska
riskkallor

4.1.2.1 Risker pa grund av
bristande stabilitet

4.1.2.2 Maskiner som ror sig langs
gejdrar eller rals

4.1.2.3 Mekanisk hallfasthet

4.1.2.4 Brytskivor, trummor, hjul,
linor, kedjor och kattingar

4.1.2.5 Lyftredskap och deras
komponenter

4.1.2.6 Styrning av rorelser

4.1.2.7 Rorelser hos laster under
hantering

4.1.2.8 Maskiner som betjanar
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fasta stannplan

4.1.2.8.1 Lastbdrarens rorelser

4.1.2.8.2 Tilltrade till lastbararen

4.1.2.8.3 Risker pa grund av
kontakt med lastbarare i rérelse

4.1.2.8.4 Risk for att last faller
fran lastbararen

4.1.2.8.5 Stannplan

4.1.3 Funktionsduglighet

4.2 KRAV FOR MASKINER MED
ANNAN KRAFTKALLA AN
HANDKRAFT

4.2.1 Styrning av rorelser

4.2.2 Lastkontroll

4.2.3 Linstyrd installation

4.3 INFORMATION OCH
MARKNING

4.3.1 Kedjor, katting, linor och
vdvband

4.3.2 Lyftredskap

4.3.3 Lyftande maskiner
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4.4 BRUKSANVISNING

4.4.1 Lyftredskap

4.4.2 Lyftande maskiner

5. Yiterligare grundlaggande
halso- och sdkerhetskrav for
maskiner som ar avsedda for
arbete under jord

5.1 RISKER PA GRUND AV
BRISTANDE STABILITET

5.2 FORFLYTTNING

5.3 MANOVERDON

5.4 STOPP

5.5 BRAND }

5.6 AVGASUTSLAPP

6. Ytterligare grundlaggande
hdlso-och sékerhetskrav
avseende maskiner som
medfor sarskilda riskkallor
beroende pé lyft av personer

6.1 ALLMANT

6.1.1 Mekanisk hallfasthet

6.1.2 Lastkontroll for maskiner
med annan kraftkalla an
handkraft

6.2 MANOVERDON

6.3. RISK FOR PERSONER |
ELLER PA LASTBARAREN

6.3.1 Risker till foljd av
lastbararens rorelser

6.3.2 Risker for att personer skall
falla fran lastbararen

6.3.3 Risker till foljd av att foremal
faller ned pé lastbararen

6.4 MASKINER SOM BETJANAR
FASTA STANNPLAN

6.4.1 Risker for personer som
befinner sigi eller pa lastbararen

6.4.2 Manéverdon vid stannplanen

6.4.3 Tilltrade till lastbdraren

6.5 MARKNING

tr  2006/42/EG Makine Yonergesi Ek | uyarinca temel giivenlik ve sagligi koruma talepleri

Not:

“applied ” ibaresi, talebin uygulandigi ve Griin icin 6nem tasidig anlamina gelir (“applied ” in altinda bir

“X” isareti bulunur).

“applied " in altinda “-” isareti bulunan talepler uygulanmaz ve iriin igin bir 6nem tasimaz.
“fulfilled” nin altindaki “X” isaretinin anlami, “evet, yerine getirildi”, “-” isaretinin anlami ise, “yerine

getirilmedi”.

Temel prensipler

1. Risk degerlendirilmesi ve risk
azaltimi

1. Temel giivenlik ve saghgi
koruma talepleri

1.1 GENEL BILGI

1.1.1 Kavram tanimlamalari

1.1.2 Givenligin dahil edilmesine
yonelik prensipler

1.1.3 Materyal ve {irtinler

1.1.4 Aydinlatma

1.1.5 Makinenin kullanimina
yonelik konstriiksiyonu

1.1.6 Ergonomi

1.1.7 Kullanim yerleri

1.1.8 Koltuklar

1.2 KUMANDALAR VE KOMUT
TERTIBATLARI

1.2.1 Kumandalarin emniyeti ve
glivenilirligi

1.2.2 Aktiiatorler

1.2.3 Galistirma

1.2.4 Durdurma

1.2.4.1 Normal durdurma

1.2.4.2 Isletime bagli durdurma

1.2.4.3 Acil durumda durdurma

1.2.4.4 Makinelerin toplami

1.2.5 Kumanda ve isletim tiirlerinin
secimi

1.2.6 Enerji beslemesinde ariza

1.3 MEKANIK TEHLIKELERE
KARSI KORUMA ONLEMLERI

1.3.1 Makinenin yerinde durma
emniyetini kaybetme riski

1.3.2 Isletim esnasinda kirilma
riski

1.3.3 Diisen veya disari firlayan
parcalardan olusan riskler

1.3.4 Yiizey, kenar veya
koselerden olusan riskler

1.3.5 Birkag kez kombine edilmis
makinelerden olusan riskler

1.3.6 Kullanim sartlarinin
degistirilmesinden olusan riskler

1.3.7 Hareketli parcalardan olusan
riskler

1.3.8 Hareketli parcalardan olusan
risklere karsi koruma

tertibatlarinin segimi

1.3.8.1 Giig aktariminin hareketli
parcalari

1.3.8.2 Calisma siirecine dahil
olan hareketli parcalar

1.3.9 Kontrol edilmeyen
hareketlerden dogan riskler

1.4 KORUMA TERTIBATLARINA
OLAN TALEPLER

1.4.1 Genel talepler

1.4.2 Ayiran koruma tertibatlarina
olan 6zel talepler

1.4.2.1 Sabit duran ve ayiran
koruma tertibatlari

1.4.2.2 Hareketli olan ve ayiran
kilitli koruma tertibatlari

1.4.2.3 Erisimi engelleyen ve
ayarlanabilen koruma tertibatlari

1.4.3 Ayirmayan koruma
tertibatlarina olan 6zel talepler

1.5 BASKA TEHLIKELERDEN
DOGAN RISKLER

1.5.1 Elektrik enerji beslemesi

1.5.2 Statik elektrik
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1.5.3 Elektriksiz enerji beslemesi

1.5.4 Montaj hatalari

1.5.5 Asiri sicakliklar

1.5.6 Yangin

1.5.7 Patlama

1.5.8 Giriilti

1.5.9 Titresimler

1.5.10Isinlar

1.5.11 Disaridan gelen isinlar

1.5.12 Lazeriginlari

1.5.13 Tehlikeli materyal ve
maddelerin yayilmasi

1.5.14 Bir makinenin icinde kilitli
kalma riski

1.5.15 Kayma, takilma ve diisme
riski

1.5.16 Yildinm diigmesi

1.6 BAKIM

1.6.1 Makinenin bakimi

1.6.2 Bakim icin kullanim standlari
ve miidahale noktalarina erisim

1.6.3 Enerji kaynaklarindan
uzaklagsma

1.6.4 Kullanici personelin
miidahaleleri

1.6.5 I¢ kisimda bulunan makine
parcalarinin temizlenmesi

1.7 BILGILER

1.7.1 Makinede bilgi ve uyarilar

1.7.1.1 Bilgi ve bilgilendirme
tertibatlari

1.7.1.2 Uyari tertibatlar

1.7.2 Kalan risklere yonelik uyari

1.7.3 Makinelerin isaretlenmesi

1.7.4 Kullanim kilavuzu

1.7.4.1 Kullanim kilavuzun
hazirlanisi icin genel prensipler

1.7.4.2 Kullanim kilavuzunun
icerigi

1.7.4.3 Satis brosiirleri

2. Belli makine tiirlerine olan ek
temel giivenlik ve sagligi
koruma talepleri

2.1 GIDA MAKINELERI VE
KOZMETiK VEYA FARMASOTIK
URUNLER iCIN OLAN
MAKINELER

2.1.1 Genel bilgi

2.1.2 Kullanim kilavuzu

2.2 ELDE TUTULAN VEYA
TASINABILIR VE ELLE
HAREKET ETTIRILEN
MAKINELER

2.2.1 Genel bilgi

2.2.1.1 Kullamim kilavuzu

2.2.2 TASINABILIR SABITLEME
CIHAZLARI VE DiGER DELME

CIHAZLARI

2.2.2.1 Genel bilgi

2.2.2.2 Kullanim kilavuzu

2.3 AHSAP VE BENZER FiZIKSEL
OZELLIKLERE SAHIP .
MALZEMELERIN I§LEMESINDE
KULLANILAN MAKINELER

2.4 PESTISIT UYGULAMASI iGiN
MAKINA

2.4.1Tanim

2.4.2 Genel

2.4.3 Kontroller ve izleme

2.4.4 Doldurma ve bosaltma

2.4.5 Bocek ilaci uygulamasi

2.4.5.1 Uygulama orani

2.4.5.2 Pestisitin dagilimi, birikimi
ve kaymasi

2.4.5.3 Testler

2.4.5.4 Durma sirasindaki kayiplar

2.4.6 Bakim

2.4.6.1 Temizlik

2.4.6.2 servis

2.4.7 Denetimler

2.4.8 Piiskiirtme uglarinin,
slizgeclerin ve filtrelerin
isaretlenmesi

2.4.9 Kullanilan pestisit belirtisi

2.4.10 Talimatlar

3. Makinelerin hareket etme
ozelliginden olugan riskleri
ortadan kaldirmak
icin ek temel giivenlik ve
saghgn koruma talepleri

3.1 GENEL BILGI

3.1.1 Kavram tanimlamalari

3.2 KULLANICI YERLERI

3.2.1 Siiriicu yeri

3.2.2 Koltuklar

3.2.3 Baska kisiler i¢in ayrilan
yerler

3.3 KUMANDA

3.3.1 Akttatorler

3.3.2 Galistirma/harekete gegirme

3.3.3 Durdurma/frenleme

3.3.4 Kullanicinin yaninda
yiiriiyerek hareket ettirdigi
makineler

3.3.5 Kumanda devresi arizasl

3.4 MEKANIK TEHLIKELERE
KARS| KORUMA ONLEMLERI

3.4.1 Kontrol edilmeyen hareketler

3.4.2 Hareketli aktarim elemanlari

3.4.3 Yuvarlanma ve devrilme

3.4.4 Diisen nesneler

3.4.5 Erisimler

3.4.6 Asllan tertibatlar

3.4.7 Kendiliginden hareket eden
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makine (veya cekici) ile tahrik
edilen makinenin arasindaki gii
aktarim

3.5 DIGER TEHLIKELERE KARSI
KORUMA ONLEMLERI

3.5.1 Akiller

3.5.2 Yangin

3.5.3 Tehlikeli maddelerin
yayllmasi .

3.6 BILGI VE VERILER

3.6.1 Isaret, sinyal tertibatlari ve
uyarilar

3.6.2 Tanimlama

3.6.3 Kullanim kilavuzu

3.6.3.1 Titresimler

3.6.3.2 Cok yonde kullanim
imkanlari

4. Kaldirma iglemlerinden olusan
riskleri ortadan kaldirmak igin
ek temel giivenlik ve sagligi
koruma talepleri

4.1 GENEL BILGI

4.1.1 Kavram tanimlamalari

4.1.2 Mekanik tehlikelere karsi
koruma 6nlemleri

4.1.2.1 Makinenin yetersiz yerinde
durma emniyetinden olugan
riskler

4.1.2.2 Kilavuz veya hareket
yolunda giden makineler

4.1.2.3 Saglamlik

4.1.2.4 Makara, silindir, pul, halat
ve zincirler

4.1.2.5 Yiik tasima araclari ve yapi
parcalari

4.1.2.6 Hareket sinirlamasi

4.1.2.7 Kullanim esnasinda
yiiklerin hareket etmesi

4.1.2.8 Sabit yikleme yerlerine
giden makineler

4.1.2.8.1Yik tasiyicinin
hareketleri

4.1.2.8.2 Yiik taslyicrya erisim

4.1.2.8.3 Hareket eden yiik tastyici
ile olan temastan olusan riskler

4.1.2.8.4Yiik taslyicidan asaglya
diisen yiiklerden olusan riskler
4.1.2.8.5 Yiikleme yerleri

4.1.3 Amaca uygunluk .

4.2 INSAN GUCU ILE TAHRIK
EDILMEYEN MAKINELERE
OLAN TALEPLER

4.2.1 Hareketlerin kumanda
edilmesi

4.2.2 Yiikleme sinirlamasi

4.2.3 Halatta taginan tertibatlar

4.3 BiLGi VE TANIMLAMALAR
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4.3.1 Zincir, halat ve kayislar
4.3.2 Yiik tasima araglari
4.3.3 Yiik kaldirma makineleri
4.4 Kullanim kilavuzu
4.4.1Yik tagima araglari
4.4.2 Yik kaldirma makineleri
5. Yer altinda kullaniimasi
ongoriilen makinelere olan ek
temel giivenlik ve saghgi
koruma talepleri )
5.1 MAKINENIN YETERSIZ
YERINDE DURMA
EMNIYETINDEN OLUSAN
RISKLER .
5.2 HAREKET SERBESTLIGI
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DURDURULMASI

5.5 YANGIN

5.6 ATIK GAZ YAYILMASI

6. Kisilerin kaldiriimasina bagh
olarak tehlike sagan
makinelere olan ek temel
giivenlik ve sagligi koruma
talepleri

6.1 GENEL BILGI

6.1.1 Saglamlik

6.1.2 Insan giicii ile tahrik
edilmeyen makinelerde yiikleme
sinirlamasi_

6.2 AKTUATORLER

6.3. YUK TASIYICININ ICINDE

6.3.1 Yiik tagtyicinin hareket
etmesinden olusan riskler

6.3.2 Yik tastyicinin icinden disari
diisme riski

6.3.3 Yiik tastyicinin {izerine diisen
nesnelerden olusan riskler

6.4 SABIT YUKLEME YERLERINE
GIDEN MAKINELER

6.4.1 Yik taslyicinin icinde veya
tizerinde bulunan kisilere yonelik
riskler

6.4.2 Duraklardaki talimat
tertibatlari

6.4.3 Yiik tastyiciya erisim

6.5 TANIMLAMA

5.3 AKTUATORLER VEYA UZERINDE BULUNAN

5.4 SURUS HAREKETININ KiSILERE YONELIK RiSKLER

No. Applied | Fulfilled No. Applied | Fulfilled No. Applied | Fulfilled
1.3.7 X X 1.6.2

L X X 1.3.8 1.6.3 X X
1.3.8.1 X X 1.6.4 X X

L 1.3.8.2 X X 1.6.5

1.1 1.3.9 X X 1.7

111 X X 1.4 1.7.1

1.1.2 X X 1.4.1 1.7.1.1 X X

1.1.3 X X 1.4.2 1.7.1.2 -

1.1.4 1.4.2.1 1.7.2 X X

1.15 X X 1.4.2.2 1.7.3 X X

1.1.6 X X 1.4.2.3 1.7.4

117 1.4.3 1.7.4.1 X X

1.1.8 1.5 1.7.4.2 X X

1.2 1.5.1 X X 1.7.43 X X

1.2.1 X X 1.5.2 X X 2.

1.2.2 1.5.3 X X 2.1

1.2.3 X X 1.5.4 X X 2.11

1.24 1.5.5 X X 2.12

1.2.4.1 X X 1.5.6 2.2

1.2.4.2 X X 1.5.7 2.2.1

1.24.3 X X 1.5.8 X X 2.21.1 X X

1.2.4.4 1.5.9 X X 2.2.2

1.2.5 1.5.10 2.2.2.1

1.2.6 X X 1.5.11 2.2.2.2

1.3 1.5.12 2.3

1.3.1 1.5.13 2.4

1.3.2 X X 1.5.14 2.4.1

133 X X 1.5.15 X X 2.4.2

1.3.4 X X 1.5.16 2.43

1.35 - - 1.6 2.4.4

1.3.6 X X 1.6.1 X X 2.45
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No Applied | Fulfilled No. Applied | Fulfilled No. Applied | Fulfilled

2.4.5.1

2452 35.1 431

2453 35.2 432

2454 353 433

2.4.6 3.6 4.4

2.46.1 36.1 441

2.46.2 3.6.2 4.4.2

2.4.7 3.6.3

2.4.8 3.6.3.1 -

5.
2.4.9 3.6.3.2 5.
2.4.10 5

3. 41 5.4

3.1 411 5.5

3.1.1 4.1.2 5.6

3.2 41.2.1

3.2.1 4.1.2.2 6.

3.2.2 4.1.2.3 6.1

323 4124 6.1.1

3.3 4125 6.1.2

3.3.1 41.26 6.2

3.3.2 4.1.2.7 6.3.

3.3.3 41.2.8 6.3.1

334 41281 6.3.2

3.35 4.1.2.8.2 - 6.3.3 - -

3.4 41.2.8.3 6.4

34.1 41284 6.4.1

3.4.2 4.1.2.8.5 - 6.4.2 - -

34.3 413 6.4.3

3.4.4 4.2 6.5

3.4.5 4.2.1

3.4.6 422

347 423
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Appendix

UK Declaration of
Incorporation

As defined by Supply of Machinery (Safety)
Regulations 2008/1597, Annex I, 1B

Doc. no.: 3842890504
Date: 03.2022
Hereby, the manufacturer

Bosch Rexroth AG
71534 Murrhardt
Fornsbacher Str. 92
71540 Murrhardt
Germany

hereby declares that the partly completed
machinery

Designation: Hand-held nutrunner

Function: Tightening and loosening
SCrews

Model: ESA.../ESV.../ESM.../ CC-
ESA.../ CC-ESV.../CC-
ESM...

Serial number: 0608841...

Trade name: ErgoSpin, CC-ErgoSpin

satisfies the following essential requirements of
Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008/1597 inaccordance with the chapter
numbersinAnnex|: (see also page 164):
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General principles no. 1

111 1.1.2 1.1.3 1.1.5
1.1.6 1.21 1.2.3 1.2.4.1
1.2.4.2 1.2.43 1.2.6 1.3.2
1.3.3 1.3.4 1.3.6 1.3.7
1.3.8 1.3.8.1 1.3.8.2 1.3.9
151 1.5.2 153 1.5.4
1.5.5 1.5.8 1.5.9 1.5.15
16.1 1.6.3 1.6.4 1.71
1711 1.7.2 1.7.3 1.7.4
1.7.4.1 1.7.4.2 1.7.4.3 221
2211

The requirements are fulfilled provided that the
data in the product documentation (fitting
instructions, operating instructions, project
management and configuration documents) are
implemented by the product user. The
requirements of Annex | to Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008/1597 not mentioned
here are not applied and have no relevance for
the product

It is also declared that the special technical
documents for this partly completed machinery
have been compiled in accordance with Annex
VII, Part B. These are transferred on request to
the market surveillance body in paper-based/
electronic format.

Conformity with the provisions of further UK
Statutory Instruments, Designated Standards or
Specifications:


http://www.boschrexroth.com
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Appendix

The partly completed machinery may only be
putinto operation when it has been
established that the machine into which the
partly completed machinery is to be
incorporated conforms to the provisions of UK
Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008/1597, where relevant according to this
directive.

Bosch Rexroth AG 165/176

The individual below is authorized to compile the
relevant technical files:

Name: Manuel Rieger

Address: Bosch Rexroth AG
Fornsbacher Str. 92 71540
Murrhardt Germany

Murrhardt 18.03.2022 by // by )
proxy /- proxy }// M
Location Date Christoph Rieger Michael Neuber
Head of Engineering Head of Quality
and Sales Joining Management Assembly
Technologies Technology

We reserve the right to make changes to the content of the Declaration of Incorporation. Current issue on

request.

ENGLISH
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Appendix

Attachment to the declaration
of incorporation

On page 164 Essential health and safety
requirements in accordance with Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008/1597,
Annex |

Notes on page 164:

* Applied" means that the requirement is
used and relevant to the product ("X"
identifier appears under "applied")Under
"satisfied", the following characters have
the following meaning:

« Requirements with identifier "-" under
"applied" are not used and are not relevant

to product

* The following identifiers under "fulfilled"
mean: "X"= "yes, fulfilled" and "-" = "not
fulfilled"

Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)
Regulations 2008/1597, Annex |

No. Requirement applied satisfied
General principles

1. Risk assessment and risk minimization X X

1. Basic safety and health requirements

1.1 GENERAL

111 Definitions X X

1.1.2 Principles of safety integration X X

1.1.3 Materials and products X X

1.1.4 [llumination - -

1.1.5 Design of machinery to facilitate its X X
handling

1.1.6 Ergonomics X X

1.1.7 Operating positions - -

1.1.8 Seating - -

1.2 CONTROL SYSTEMS
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Appendix

Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)

No. Requirement applied satisfied
1.2.1 Safety and reliability of control systems X X
1.2.2 Control devices - -
1.2.3 Starting X X
1.2.4 Stopping
1.2.4.1 Normal stop X X
1.2.4.2 Operational stop X X
1.2.4.3 Emergency stop X X
1.2.4.4 Assembly of machinery - -
1.2.5 Selection of control or operating modes - -
1.2.6 Failure of the power supply X X
1.3 PROTECTION AGAINST MECHANICAL HAZARDS
1.3.1 Risk of loss of stability - -
1.3.2 Risk of break-up during operation X X
1.3.3 Risks due to falling or ejected objects X X
1.3.4 Risks due to surfaces, edges or angles X X
1.3.5 Risks related to combined machinery - -
1.3.6 Risks related to variations in operating conditions X X
1.3.7 Risks related to moving parts X X
1.3.8 Choice of protection against risks arising from moving parts
1.3.8.1 Moving transmission parts X
1.3.8.2 Moving parts involved in the process
1.3.9 Risk of uncontrolled movements
14 REQUIRED CHARACTERISTICS OF GUARDS AND

PROTECTIVE DEVICES
14.1 General requirements - -
1.4.2 Special requirements for guards
1.4.2.1 Fixed guards - -
1.4.2.2 Interlocking movable guards - -
1.4.2.3 Adjustable guards restricting access - -
1.4.3 Special requirements for protective devices - -
1.5 RISKS DUE TO OTHER HAZARDS
1.5.1 Electricity supply X X

ENGLISH
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Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)
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No. Requirement applied satisfied
1.5.2 Static electricity X X
1.5.3 Energy supply other than electricity X X
1.5.4 Errors of fitting X X
1.5.5 Extreme temperatures X X
1.5.6 Fire - -
1.5.7 Explosion - -
1.5.8 Noise X X
1.5.9 Vibrations X X
1.5.10 Radiation - -
1.5.11 External radiation - -
1.5.12 Laser radiation - -
1.5.13 Emissions of hazardous materials and substances - -
1.5.14 Risk of being trapped in a machine - -
1.5.15 Risk of slipping, tripping and falling X X
1.5.16 Lightning - -
1.6 MAINTENANCE

1.6.1 Machinery maintenance X X
1.6.2 Access to operating positions and servicing points - -
1.6.3 Isolation of energy sources X X
1.6.4 Operator intervention X X
1.6.5 Cleaning of internal parts - -
1.7 INFORMATION

1.7.1 Information and warnings on the machine

1.7.1.1 Information and information devices X X
1.7.1.2 Warning devices - -
1.7.2 Warning of residual risks X X
1.7.3 Marking of machinery X X
1.7.4 Operating instructions

1.7.4.1 General principles for the drafting of instructions X
1.7.4.2 Content of the instructions

1.7.4.3 Sales literature X X
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Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)

No. Requirement applied satisfied
2. Supplementary essential safety and

health requirements for certain categories of ma-

chinery
2.1 FOODSTUFFS MACHINERY AND MACHINERY

FOR COSMETIC OR PHARMACEUTICAL PROD-

UCTS
211 General - -
2.1.2 Operating instructions - -
2.2 PORTABLE HAND-HELD AND/OR HAND-GUIDED

MACHINERY
221 General
2.2.1.1 Operating instructions X X
2.2.2 PORTABLE FIXING AND OTHER

IMPACT MACHINERY
2221 General - -
2.2.2.2 Operating instructions - -
2.3 MACHINERY FOR WORKING WOOD AND MATE-

RIAL WITH SIMILAR PHYSICAL CHARACTERIS-

TICS
24 MACHINERY FOR PESTICIDE APPLICATION
24.1 Definition - -
2.4.2 General - -
2.4.3 Controls and monitoring - -
244 Filling and emptying - -
2.4.5 Application of pesticides
2.4.5.1 Application rate - -
2.4.5.2 Distribution, deposition and drift of pesticide - -
2453 Tests - -
2454 Losses during stoppage - -
2.4.6 Maintenance
2.4.6.1 Cleaning - -
2.4.6.2 Servicing - -
2.4.7 Inspections - -
2.4.8 Marking of nozzles, strainers and filters - -
2.4.9 Indication of pesticide in use - -

ENGLISH
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Appendix

Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)

No. Requirement applied satisfied
2.4.10 Indication B -
3. Supplementary essential safety and

health requirements to offset hazards due to the mobility

of machinery
3.1 GENERAL
3.1.1 Definitions - -
3.2 WORK POSITIONS
3.2.1 Driving position - -
3.2.2 Seating - -
3.2.3 Positions for other persons - -
3.3 CONTROLLER
3.3.1 Control devices - -
3.3.2 Starting/moving - -
3.3.3 Travelling function - -
3.3.4 Movement of pedestrian-controlled machinery - -
3.35 Control circuit failure - -
3.4 PROTECTION AGAINST MECHANICAL

HAZARDS
3.4.1 Uncontrolled movements - -
3.4.2 Moving transmission parts - -
3.4.3 Roll-over and tip-over - -
3.4.4 Falling objects - -
3.4.5 Means of access - -
3.4.6 Towing devices - -
3.4.7 Transmission of power between self-propelled machinery (or -

tractor) and recipient machinery
3.5 PROTECTION AGAINST OTHER

HAZARDS
3.5.1 Batteries - -
3.5.2 Fire - -
3.5.3 Emissions of hazardous substances - -
3.6 INFORMATION AND INDICATIONS
3.6.1 Signs, signals and warnings - -
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Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)

No. Requirement applied satisfied
3.6.2 Marking - -
3.6.3 Operating instructions - -
3.6.3.1 Vibrations - -
3.6.3.2 Multiple uses - -
4. Supplementary essential safety and

health requirements to offset hazards due to lifting

operations
41 GENERAL
411 Definitions - -
4.1.2 Protection against mechanical hazards
41.2.1 Risks due to lack of stability - -
4.1.2.2 Machinery running on guide rails and rail tracks - -
4.1.2.3 Mechanical strength - -
4.1.2.4 Pulleys, drums, wheels, ropes and chains - -
4.1.2.5 Lifting accessories and their components - -
4.1.2.6 Control of movements - -
4.1.2.7 Movements of loads during handling - -
4.1.2.8 Machinery serving fixed landings
4.1.2.8.1 | Movements of the carrier - -
4.1.2.8.2 |Access to the carrier - -
4.1.2.8.3 | Risks due to contact with the moving carrier - -
4.1.2.8.4 | Risks due to the load falling off the carrier - -
4.1.2.8.5 |Landings - -
4.1.3 Fitness for purpose - -
4.2 REQUIREMENTS FOR MACHINERY WHOSE

POWER SOURCE IS OTHER THAN MANUAL EF-

FORT
4.2.1 Control of movements - -
4.2.2 Loading control - -
4.2.3 Installations guided by ropes - -
4.3 INFORMATION AND MARKINGS
4.3.1 Chains, ropes and webbing - -

ENGLISH
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Appendix

Essential health and safety requirements in accordance with Supply of Machinery (Safety)

No. Requirement applied satisfied
4.3.2 Lifting accessories - -
4.3.3 Lifting machinery - -
4.4 INSTRUCTIONS
4.4.1 Lifting accessories - -
4.4.2 Lifting machinery - -
5. Supplementary essential safety and

health requirements for machinery intended for un-

derground work
5.1 RISKS DUE TO LACK OF STABILITY - -
5.2 MOVEMENT - -
5.3 CONTROL DEVICES - -
5.4 STOPPING - -
5.5 FIRE - -
5.6 EXHAUST EMISSIONS - -
6. Supplementary essential safety and health require-

ments for machinery presenting particular hazards due
to the lifting of persons

6.1 GENERAL
6.1.1 Mechanical strength - -
6.1.2 Loading control for machinery moved by power other than - -
human strength
6.2 RISKS TO PERSONS IN OR ON THE - -
CARRIERS
6.3. CONTROL DEVICES
6.3.1 Risks due to movements of the carrier - -
6.3.2 Risks of persons falling from the carrier - -
6.3.3 Risks due to objects falling on the carrier - -
6.4 MACHINERY SERVING FIXED
LANDINGS
6.4.1 Risks to persons in or on the carrier - -
6.4.2 Controls at landings - -
6.4.3 Access to the carrier - -

6.5 MARKING - -
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rexroth

A Bosch Company

Bosch Rexroth AG

Fornsbacher Str. 92

71540 Murrhardt

Germany
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